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1 General
1.1 Precauciones de seguridad

Por favor, lee este manual a fondo antes de usar el producto para entender sus funciones, operacion y
mantenimiento. Presta atencion a las precauciones de seguridad en el manual para asegurarte de usarlo de
manera correcta y segura.

Sefiales y Significados

Los siguientes simbolos se utilizan en este manual para resaltar los puntos clave de seguridad. No
seguir estos puntos puede causar dafios a este producto y al sistema asociado, o incluso lesiones
personales.

/Doaxaer || PELIGRO: Una operacion incorrecta puede resultar en la muerte o en incidentes
graves de seguridad.

s eamon | PELIGRO: Una operacion incorrecta puede causar lesiones menores.

Operadora

Este producto debe ser instalado, operado y mantenido por profesionales capacitados. "Profesionales
capacitados" significa que el personal que trabaje con este producto debe tener formacién con
habilidades y conocimientos especializados sobre la instalacién, el cableado, el funcionamiento y el
mantenimiento del equipo, para poder responder correctamente a diversas emergencias que puedan
surgir durante su uso.

Guia de seguridad

Las normas de seguridad y las sefiales de advertencia presentadas para la seguridad se toman para prevenir
lesiones personales y dafios a los productos y a los sistemas asociados. Por favor, lea este manual con atencién
antes de usarlo y siga estrictamente las pautas de seguridad y las sefiales de advertencia en este manual.

® El transporte, almacenamiento e instalacion correctos, asi como una operacion y mantenimiento
cuidadosos, son esenciales para el funcionamiento seguro del variador de frecuencia. Durante el transporte
y almacenamiento, es crucial proteger el variador de frecuencia de golpes y vibraciones. Ademas, debe
almacenarse en un lugar seco, libre de gases corrosivos y polvo conductor, y a una temperatura inferior a
60°C.

@ Este producto estd equipado con voltaje peligroso para controlar mecanismos de movimiento
potencialmente peligrosos. No cumplir con las normas o con este manual puede causar dafios a
los productos y sistemas asociados, o incluso lesiones personales y la muerte.

® Norealices trabajos de cableado mientras la energia esté encendida, ya que existe riesgo de muerte por
descarga eléctrica. Antes de hacer cableado, inspecciones, mantenimiento, etc., desconecta la
alimentacion de todos los equipos relacionados y asegurate de que la tension de corriente continua en
el circuito principal haya bajado a un nivel seguro durante 15 minutos.

® El cable de alimentacidn, el cable del motor y el cable de control deben estar todos bien
conectados, y la terminal de puesta a tierra debe estar conectada a tierra con una resistencia de
menos de 10Q.

@ La electricidad estatica del cuerpo humano puede causar dafios significativos a los dispositivos internos
sensibles. Por eso, es crucial que los profesionales sigan las medidas y métodos descritos en las pautas de
Prevencion de Descarga Electrostatica (ESD) antes de comenzar a trabajar en los variadores de frecuencia.

® Debido al voltaje de salida en forma de pulso del variador de AC, es esencial quitar los condensadores
de mejora del factor de potencia, varistores de proteccion contra rayos u otros dispositivos instalados
en el lado de salida del variador de AC, o mover los dispositivos al lado de entrada.
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No afiadas dispositivos de conmutacion como interruptores automaticos y contactores al lado de salida
del variador de AC. (Si es necesario conectar dispositivos de conmutacion al lado de salida, asegurate
de que la corriente de salida del variador de AC sea cero cuando el interruptor esté encendido o
apagado.)

La falla del dispositivo de control podria provocar la detencién de la produccion y accidentes
significativos. Por lo tanto, por favor aplica las medidas de proteccion externa necesarias o dispositivos
de respaldo.

Este producto esta destinado a los fines especificados por el fabricante. Las aplicaciones no autorizadas
en situaciones como emergencias, rescates, marinas, médicas, de aviacion o relacionadas con
instalaciones estan seriamente prohibidas.

El mantenimiento de este producto solo puede ser realizado por VEICHI o por profesionales
autorizados y licenciados por VEICHI. La modificaciéon no autorizada o el uso de accesorios no
aprobados por VEICHI puede causar fallos en el producto. Cualquier dispositivo defectuoso
durante el mantenimiento debe ser reemplazado a tiempo.

1.2 Antes de usar

Por favor, revisa el embalaje exterior en busca de cualquier dafio al recibir los productos pedidos.
Luego, revisa el producto dentro en busca de algun dafio, rayones o suciedad. (Ten en cuenta que
los dafios durante el transporte no estan cubiertos por la politica de garantia de Tres Garantias). Si
el producto se dafia durante el envio, por favor contactanos a nosotros o a la empresa de envio de
inmediato. Si todo esta bien, por favor verifica dos veces que el nimero de modelo del disco
recibido sea el mismo que el de la hoja de pedido.
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AC10 - T3-1R5G - B

o ccessory
Code | Level
T 3-phase Code Load type
g Single o G lleavey-duty
Code | Rating Code [Motor power (kW)
2 220V R75 0.75
3 380V 1R5 1. 50
2R2 2.20
004 4.00
Voltaje de entrada (V)
Salida Corriente(A) 220 380
Poder
04 25 -
0.75 4 3
15 7 4
2.2 10 5
4.0 - 9.5
55 - 13
7.5 - 17
11.0 - 25
15.0 - 32
18.5 - 38
22.0 - 45
1.3 Especificaciones técnicas
Item Especificacion

S2: monofasico, 200V ~240V, 50Hz/60Hz

Voltaje
ey T2: Tres fases, 200V~240V, 50Hz/60Hz

frecuencia

T3: Tres fases, 380V~480V, 50Hz/60Hz
Entrada

de Fluctuacion T/S2: -10%~10%; T3: -15%~10%; tasa de desequilibrio de

energia permitida voltaje: <3%; frecuencia: £5%

Corriente de
arranque al
conmutar

< Corriente nominal
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Salida en condiciones subestimadas: Tres fases, OV ~ voltaje de

Voltaje
entrada, tolerancia<< 5%
Rango de
frecuencia OHz~600Hz
i Precision
Sl de +0.5% de la frecuencia maxima
frecuencia
T3: 150% de la corriente nominal durante 90s, 180% de la corriente
. nominal durante 10s, y 200% de la corriente nominal durante 3s.
Capacida
go(lj)erecar T/S2: 150% de la corriente nominal durante 24 s; y 180% de la
a g corriente nominal durante
VIF
SvC
Motor control
Nota: Algunos modelos no son compatibles con SVC. Por favor,
consulte al fabricante para mas detalles.
Modulacién PWM
T/S2: 1kHz~8kHz
Frecuencia )
portadora T3: 1kHz~16kHz
(Considera reducir la capacidad para una frecuencia de portadora no
- redeterminada.
Rendimien P )
to del Rango de ) NS
Control | control de SVC: Carga nominal 1:100;
Principal | velocidad
Precision de
estabilizacio SVC:<2% velocidad sincrona nominal
nde
velocidad
Par de arranque | SVC: 150% de par nominal a 0.5Hz

Respuesta de
torque

SVC: <20ms;

Precisién Ajuste digital: frecuencia méx. x +0,01 %,; ajuste analdgico:
(fjr?acuencia frecuencia max. x 0,2 %

Resolucio . . . . o

nde Ajuste de digito: 0,01 Hz; ajuste analdgico: frecuencia maxima x 0,05
frecuencia %

Control de torque

Calculo del torque y limite de velocidad en modo torque
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Funcién
Basica

Frecuencia inicial: 0,00 Hz~50,00 Hz; tiempo de frenado: 0,0 s~60,0

DC Freno
s; corriente de frenado: 0,0 %~150,0 % de la corriente nominal
Aumento de torque automatico: 0.0% ~ 100.0%; aumento de torque
Impulso de torque | - al: 0.0% ~ 30.0%.
4 patrones: curva de caracteristica de par lineal, curva V/F definida
VIF curva por uno mismo, curva de caida de par (potencia 1.1~1.9), y curva
V/F cuadrada
ACC/DEC 2 patrones: aceleracion/desaceleracion lineal y en curva S, 4
curva conjuntos de tiempos de ACC y DEC, hasta 65,000 s.
Con la funcién de compensacion de voltaje de alimentacion, se puede
Voltaje de configurar entre 50% y 100%, teniendo como 100% el voltaje nominal
salida nominal del motor (la salida no puede exceder el voltaje de entrada)
Regulacion El voltaje de salida se puede mantener automaticamente constante

automatica de
voltaje

durante las fluctuaciones del voltaje de la red

Modo ECO El voltaje de salida se optimiza automaticamente segin la carga en el
automatico modo de control V/F para ahorrar energia.
Limite de El limite de corriente automatico funciona durante la operacién para
corriente evitar disparos frecuentes debido a fallos por sobrecorriente.
automatico
Modo de La operacion ininterrumpida se logra mediante el control del voltaje
apagado
instantaneo del bus en caso de un apagon instantaneo
Control PID, seguimiento de vuelo y reinicio después de un corte de
energia, frecuencia de salto, control de limite de frecuencia
superior/inferior, operacion programada, multifrecuencia, comunicacion
y RS485, AO, salida de pulso de frecuencia, nivel de acceso a pardmetros,
Funcion parametro comun, salida del comparador de parametros de monitoreo,
estandar conteo y temporizacion, y frecuencia de oscilacion
Conmutable mediante teclado, potenciémetro del teclado, terminal
Fuente de
frecuencia Al de voltaje/corriente, terminales de comunicacion y de multiples

fuentes, y fuentes combinadas principales y auxiliares

Fuente de entrada

de comentarios

Configurado mediante potenciometro del teclado, terminal de

voltaje/corriente Al, comunicacion y terminal PUL
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Egr?wrgr? ddc? I Config_urar_a} través del panel de operaciones, terminales externas y
comunicacion
Inicio, paro, avance y retroceso, paso a paso, multifrecuencia, parada libre,
Sefial de reinicio, tiempo de aceleracion/desaceleracion, fuente de frecuenciay
comando alarmas de fallos externos.
de entrada

Sefial de salida

Salida de relé de 1 canal, salida de colector abierto de 1 canal, y

El AO de 1 canal se puede configurar como OV~10V, OmA~20mA o
AmA~

Proteccion

Sobretension, baja tension, limite de corriente, sobrecorriente,
sobrecarga, sobrecalentamiento, proteccion de datos, exceso de
velocidad y pérdida de fase de E/S

Pantalla del
teclado

Pantalla LED

Para monitorear el estado de 1

variador de AC

Teclado incorporado: pantalla

de 5 digitos en una sola linea

Teclado externo: Pantalla de Linea doble para monitorear el

una/dos lineas y 5 digitos estado de 2 variadores de AC

Copiar parametro

Informacién del codigo de funcién de subida/descarga de la unidad

para copiar parametros rapidamente (solo con teclado externo)

Monitoreo de
estado

Todos los parametros del grupo de parametros de monitoreo incluyen
frecuencia de salida, objetivo de frecuencia, corriente de salida, voltaje de|
entrada, voltaje de salida, velocidad del motor, retroalimentacion PID,
objetivo PID, temperatura del mddulo, objetivo de torque, torque de salida,
etc.

Alarma de error

Sobretension, subtension, sobrecorriente, cortocircuito, pérdida de
fase, sobrecarga, sobrecalentamiento, limite de corriente, proteccion
de datos dafiada, condiciones de operacién de fallos de corriente,
fallos historicos

Condicion
ambiental

Instalacion

<1000 metros, reducir un 1% por cada 100 metros de aumento cuando
se esté por encima de 1000 m.

Sin condensacion, escarcha, lluvia, nieve, granizo, etc., radiacion solar
<700W/m2, presidn del aire 70kPa~106kPa

Temperatura,
humedad

-10°C~+50°C, reducir capacidad por encima de 40°C, maximo 50°C.

(sin carga) 5%HR~95%HR (sin condensacion)

Vibracién

5,9 m/s2 (0,6 G) de 9 Hz a 200 Hz
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Temperatura
de -30°C~+60°C

almacenamien
to

Método de

instalacién Montaje en la pared

1P 1P20

Grado de
contaminac
ion

Grado 2

Meétodo de N .
enfriamien Refrigeracion por aire forzado

to

Categoria de
sobretension 1
(ove)

CE
estandar | Sistemaeléctrico | TN

Categoria de
proteccion l

Estandar EN61800-5-1

Nota: Método de entrada de energia monofasica/trifasica 220V 50/60Hz:
El variador de la serie AC10-T/S2 est4 disefiado para una entrada de voltaje monofésico de 220VAC; es
compatible con entrada trifasica de 220VAC, pero esto puede causar un desequilibrio de corriente trifasica R, S,
T enlared eléctrica.
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Por favor, consulta este capitulo para la instalacion y el cableado del variador de AC para un rendimiento

estable y duradero.

® Direccion

2 Instalacion y cableado

Direccion de instalacion y espacio

Asegurate de instalar el variador de AC en posicion vertical para garantizar el efecto de enfriamiento.

® Espacio

Para asegurar el espacio de ventilacion y el espacio para el cableado necesarios para la refrigeracion, por
favor instala el drive de AC con su parte trasera pegada a la pared para que el aire de enfriamiento

alrededor del ventilador fluya sin problemas.

Dimensiones externas de la unidad y el teclado

09

Aperture

I

~——

H4

W3

0.4kW-5.5kW Dimensiones de instalacion

Dimensién Exterior (mm) Dimension frontal (mm) Dimension lateral (mm) Aper
Modelos W H H1 D D1 w1 w2 H2 W3 H3 H4 tura
AC10-T/S2-R40G-B
AC10-T/S2-R75G-B 65 177 155 148 142 45 10 168 19 6.5 167 ;;1
AC10-T/S2-R75G-B-VC
AC10-T/S2-1R5G-B
AC10-T/S2-2R2G-B 3-
75 202 180 163 157 55 10 193 19 6.5 192
AC10-T/S2-1R5G-B-VC M4
AC10-T/S2-2R2G-B-VC
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AC10-T3-R75G-B
3-
AC10-T3-1R5G-B 65 177 155 148 142 45 10 168 19 6.5 167 M4
ACL0-T3-2R2G-B
AC10-T3-004G-B
75 202 180 163 | 157 55 10 193 19 6.5 192 | 3-M4
AC10-T3-5R5G-B
W D
W1 W D1
Aperture
; ]
; )
; |
H2 I : 5 H
i ]
I ]
I ]
o
7.5kW-22kW Dimensién de instalacion
Dimension
Dimension Exterior (mm) Dimension lateral (mm) | - Aper
Modelo frontal (mm)
tura
w H H1 D D1 W1 W2 H2 W3 H3 H4
AC10-T3-7R5G-B
130 320 286 161 158 105 125 302 - - - M5
AC10-T3-011G-B
AC10-T3-015G-B
AC10-T3-018G-B 170 | 3425 | 3035 | 183 | 180 | 145 125 326.5 - - - M6
AC10-T3-022G-B

11
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Diagrama y descripcion de la funcién del

interruptor
0.4kW~ 5.5kW Descripcidn del interruptor DIP
. Paosicion L
Pin Funcion
s1 ON Activar AO OV~10V
OFF Desactivar voltaje AO
ON o=l oN Activar AO OmA~20mAor 4mA~
dogd| 43z | <
—=OFF= U OFF Desactivar corriente AO
RS48 se conecta a una resistencia de
ON terminacion de 120Q.
S3
RS48 se desconecta al resistor de
OFF terminacion de 120Q.
4 ON Al OmA~20mA
OFF AlOV~10V
7.5kW~ 22kW Descripcion del interruptor DIP
Pin Paosicion Funcién
1 ON AlOmA~20mA
OFF AlOV~10V
ON Activar AO 0.0kHz ~ 100.0kHz
S2
OFF Desactivar frecuencia AO
3 ON Activar AO OV~10V
OFF Desactivar voltaje AO
ON Activar AO 0mA~20mA
S4 or 4mA~20mA
OFF Desactivar corriente AO

RS48 se conecta a una resistencia

ON o
S5 de terminacion de 1209.
RS48 se desconecta del resistor de
OFF
terminacion de 1209.
<6 ON Placa de control conectada a tierra

OFF La placa de control no esté conectada a
tierra
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Cableado estandar

Braking

1L=24V ot max. ouput DC24V100mA

voltage port internal resistan

Breaker  Contactor Input reactor
Pioigs [ieoeen  ptees e
= ﬁﬁ—v‘—wuuu—l—-k
-é | | ‘WI—'S
H [ 1
= S L
E o gt e £
Noted)
e R I Wz
|  EWDmn) 9 Y X1
: (REV run) A N )
2 T 1
| | EWDjog) - Ly X3
§ ! (Exor reset) = I X4
z : [
g (I
=y [
2 L L oo
2 1 2
g
= (] . .
£ [ SJ
Nl RS485 | as
| diffrential @ i uon
I
| Not: The sl mark in 555 s e [
factorLd faultvalusofthedrive, _ _ L L |
AR SRSEREESR FF=F====
[
: @ n Pulse input bl X4
i) d D o
k- Twisted pair shielded cable (near the J
E drive end grounded)
2
=] r+10V
g [
£ Voltagelcurrenttype anlog input | ! L
L Sl L a1 [gse
| L 7
| (il
:Xote: —F— &
|
|

Nota:
1. Selecciona el resistor de frenado adecuado segun las condiciones del lugar y los pardmetros de

especificacion del resistor de frenado.
2. El terminal de entrada multifuncion (X1~ X4/PUL) puede recibir la sefial de un transistor
NPN como entrada. Para entradas con sefiales de transistor PNP, se puede seleccionar el
modelo AC10-P como opcion.
3. La salida de monitoreo analdgico esta dedicada para amperimetros, voltimetros y otros medidores
de indicacion, y no se puede usar para control de retroalimentacion u otras operaciones.

4. Por favor, consulta la descripcion detallada para el cableado especifico, ya que hay varios tipos de
pulsos en uso real.
5. Los terminales COM y GND se combinan en un solo terminal GND para uso externo.

3. -\I cuuemportmtemalresntanc 5009

+ PB

AC Drive

Output reactor
==~

AC20V e contact

Max. output of

3A240VAC
SA30VDC

Note:

drive end grounded)

Note : AO port as voltage type

1.424V port max. output DC24V/100mA. |
2.Y portmas. output: DC4V/S0mA. |

Max. output when signal output 2mA

L (Grounding resistance is
less than 109)

1o om0 o

Jndino ays wado 10927107

Twisted pair shielded cable (near the |
|

5
5
R
g
g

Legend:1.Symbol @ represents the main circuit terminal;

2.Symbol o represents control circuit terminal;
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7.5KW~22.0kW

Braking
resistor

Twisted pair shielded cable (near the
drive end grounded)

Twisted pair shielded cable (near the |
drive end grounded)

Breaker Contactor Input reactor ® Output reactor
s Do [ opeh sy | PB — ===
A R ar—Sooooo TR u
2
2l Lol s y
3 1 AC Drive ;
§T ‘j—t‘;auwoj—m we
- R 1 - s s Shielded cable or armored cable (near the drive end
grounded)
24V E4 (Grounding resistance is
PLC = less than 100)
Lo com - - - —
| |
(e e = 1T o) | |
W
[ (FWD run) y Nxi BRI 1 gy Max. outputof
I | (REV run) (el X2 M‘ | AC220V e contact:
| - = | TA 3A240VAC
- 1 h 2 TA 3A/240V 4
| | (FWD jog) 7 ol X3 TBAT 1 = SA30VDC
=
£ 1 | (Error reset) - [ xa “ERy \
g | T 1 | 1c 5.
ot
g! [ | ACOV
g! [ |
B
g, L1 ‘oM |
g R (
# | 1 qz D —
£ I i - o)
E RS4SS ! - ( 24V, |
; differential @ 3 E|“‘“’ | l I
| = elded cable (near the |
| Note: The solid mark in thebofisthe T 1 B ‘ ] TWiSIEd pae shielded cable (near the |
| factory default value of the drive. [ ] OMy Laiveodomumaeds
Pl B B BBt i Z Note: !
1 | 1. 424V port max. output: /100mA |
Pilitpi ' w L 2.'Y port max. output: DC2 mA |
D, P e e =
PUL | !
|
|

P +10V

Note:
1. 424V port max. output: [
2. Al voltage port intern:
3. Al current port intera

[
I
I
L

Nota:

Note: AO port as voltage type
Max. output when signal output: 2mA

especificacion del resistor de frenado.

como entrada.

Legend:  Symbol @ represents the main circuit terminal;

Symbol o represents control circuit terminal;

Selecciona el resistor de frenado adecuado segun las condiciones del lugar y los pardmetros de

Terminal de entrada multifuncion (X1~ X4/PUL) puede tomar la sefial del transistor NPN o PNP

La salida de monitoreo analdgico esta destinada para el amperimetro, el voltimetro y otros medidores

de indicacion, y no se puede usar para control de retroalimentacion u otras operaciones.

de pulsos en uso real.

Por favor, consulta la descripcion detallada para el cableado especifico, ya que hay varios tipos
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e Capacidad de salida del bucle de control

%i

DOD

D

)
)

0

&

q

X1 X2

X3 X4 Y 24VGND 10V Al AO A<-B-

=
g

B T

N
G
i

Al A0 A+ X1

Arreglo of 0.4kW- 5.5kW Terminales del circuito de control

X2 TA TB TC

T T —

525585 a5 an En s

3 En a3 D an €y Ay ay

+10V GND B-

X3 X4 COM Y 24V

Arreglo of 7.5kW- 22kW Terminales del circuito de control

Type Mark Nombre Descripcion
Proporciona una fuente de alimentacion de
Fuente de +10V, con una corriente maxima de salida de 50
+10V-GND alimentacion mA,; generalmente se usa como fuente de
externa de alimentacion para un potenciometro externo con
+10V un rango de resistencia de 1 kQ a 5 kQ
FObEl Proporciona una fuente de alimentacion de +24 V,
generalmente utilizada como la fuente de energia
+24V-GND Fuente de para los terminales DI y DO y sensores externos.
+24V-COM alimentacion 0,4 kW~ 5,5 kW, formando un circuito con GND
externa de 7,5 kW~ 22 kW, formando un circuito con COM
+24V Corriente maxima de salida: 100 mA
1. Rango de entrada actual:
. . DC 0V~10V/0mA~20mA
AI-GND IA de Voltaje/Corriente 2. Impedancia de voltaje: 22kQ2
3. Impedancia de corriente: 500Q
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0.75 kW a 5.5 kW: Solo admite entrada unipolar
7.5 KW a 22 kW: Admite entrada de conmutacion
Entrada 1 del bipolar
X1-GND terminal 1. Impedancia de entrada: 6.3kQ)
Al multifuncion 2. Rango de voltaje a nivel alto: 10V ~ 30V
3. Rango de voltaje a nivel bajo: OV ~ 5V
X2-GND Entrada 2 del 0.75kW a 5.5 KW Solo admite entrada unipolar
terminal 7.5 kKW a 22 kW: Admite entrada de conmutacion bipolar
multifuncion
X3-GND Entrada 3 del 1. Impedancia de entrada: 6,3 kQ
terminal 2. Rango de voltaje en nivel alto: 10V ~ 30V
multifuncion 3. Rango de voltaje en nivel bajo: OV ~ 5V Excepto por las
X4-GND Entrada 4 del caracteristicas de X1 ~ X3, X4 se puede usar para entrada
DI terminal PUL
multifuncion 1) 0,75 KW ~ 5,5 kW soporta entrada de pulsos hasta 100
kHz.
2) 7,5 KW ~ 22 kW soporta entrada de pulsos hasta 10
x4puL-GN |  Entradade A P P
D term!nal 3
multifuncion
4/Entrada
PUL
- - 1. Rango de voltaje: CC OV ~ 10V
AO-GND Salida de T)onltoreo 2. Rango de corriente: CC OmA ~ 20mA
analogico Nota: Salida maxima de 2mA para sefiales de voltaje
Salida de colector abierto, el objeto de accién se puede
S configurar en el software
0 Y-GND Salida digital 1. Rango de voltaje: DC OV ~ 30V
2. Corriente maxima de carga: DC 50mA
. Salida de contacto pasivo, el objeto de accion se puede
TATC Normalmente Abierto | .« qurar enel sofF:ware ) P
RO - ., )
Capacidad de conduccion del contacto:
TB-TC Normalmente Cerrado 240VAC, 3A 30VDC, 5A
COM A+ Tiré?:]na::-ggc-, At Puerto de comunicacion RS485
Termi nIcacion La comunicacion RS485 se conecta a la resistencia terminal
nal B- Terminal _de . de 1200 al activar el interruptor DIP en S3
comunicacion
B-
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® Distribucion y definicion de los terminales principales del circuito

RIL 8 Tk ==

Arrangement and Definition of 0.4kW- 5.5kW Main Circuit Terminals

Arreglo y definicion de los terminales del circuito principal de 7,5 kW a 22 kW

Mark Nombre Descripcion
(*) Terminal de corriente Salida de corriente continua (CC)
continua (solo 7,5 kW- (-) para el bus de CC
) 22 kW) negativo (+) para el
bus de CC positivo
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+ . . . Para conectar a los resistores de frenado
Terminal de resistencia de .
PB externos y lograr una parada rapida
freno
R/L
S Terminal de entrada de Para conectar a la corriente alterna
T/N conduccién
U
Vv Terminal de salida de Para conectar al motor
conduccién
W
J__ Suelo Terminal atierra, con una resistencia de puesta a tierra <
. 10Q

o Resistor de freno recomendado

La resistencia del resistor de frenado y la potencia del resistor descritas en la siguiente tabla
se verifican bajo carga de inercia comin y modo de frenado intermitente. Si se necesita usar en
una situacién con gran inercia y frenado frecuente durante mucho tiempo, por favor ajuste la
resistencia del resistor de frenado y la potencia del resistor de manera adecuada segin las
especificaciones del variador seleccionado y los parametros nominales de la unidad de frenado. Si
hay alguna duda, consulte con el Departamento de Servicio Técnico de Suzhou Veichi Electric

Co., Ltd.
Tres fases 380V
Potencia del motor Resistencia (€2) Potencia del resistor (kW) Par de frenado (%0)
0.75 1000 0.15 100
15 500 0.3 100
2.2 300 0.45 100
4.0 200 0.8 100
515 150 11 100
7.5 100 15 100
11 50 12 100
15 40 15 100
18.5 35 2.0 100
22 32 25 100
Tres/Fase Unica 220V
Potencia del motor Resistancia () Potencia del resistor (kW) | Par de de frenado (%)
0.4 400 0.09 100
0.75 200 0.12 100
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3 Instrucciones de operacion y disposicion del teclado

Teclado numérico

LED monitoring
indicator

Menu

Set/Shift

Built-in
potentiometer

® Funciones clave

LED monitor
Up

Run

Stop/Reset

Down

- —

‘ pe ‘ ’ VEICHl ;?.:;ﬂ'

s

Mark Nombre

Descripcion

Menu

Ingresa a la interfaz del mend de funciones cuando esté en espera
o en funcionamiento; presiona la tecla para salir de la modificacion
cuando estés en el estado de modificacion de pardametros; mantén
presionada la tecla (1s) cuando esté en espera o en funcionamiento
para entrar directamente a la interfaz de monitoreo de estado.

Conjunto/
Cambio

Presiona la tecla para entrar en el estado de modificacion de
pardmetros cuando el menu esté en funcionamiento; presiona 13
tecla de nuevo para confirmar el valor modificado después de
completar la modificacion; mantén presionada la tecla en la interfaz
de pardmetros (1 s) para cambiar el pardmetro; mantén presionada
la tecla y luego se desplazara de manera ciclica, y cada digito|
parpadeard tres veces antes de pasar al siguiente.

Arriba/Abajo

Selecciona el pardmetro en la interfaz del mend; modifica el valor
del pardmetro en el estado de modificacion de pardmetros; modifica
el objetivo de frecuencia y el objetivo PID en el estado de espera o
de monitoreo de operacién (cuando el objetivo de frecuencia y el
objetivo PID se configuren mediante el teclado, revisa [F11.04]).

- CORRER

Cuando la ejecucion/parada se controla con el teclado, presiona la
tecla para mover el variador hacia adelante. La luz indicadora de
estado siempre estd encendida al funcionar en direccion hacia

adelante y parpadea al funcionar en direccion inversa.
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Cuando la fuente de comando esté configurada en el teclado, presional
la tecla para detener el accionamiento; amplia su rango efectivo
! Detener/ mediante el parametro [F11.03]; presiona la tecla para reiniciar el

Reiniciar accionamiento cuando esté en estado de error. (No se reiniciara si el
error no ha sido eliminado).

Potenciémetro
*Vf 1 integrado Para dar el potenciémetro. Cambia a un potenciémetro externo

mediante F11.35 [Potenciémetro del teclado].

e Significados de los indicadores

Nombre Estado Descripcion
Hz Flash/On Unidad de frecuencia
. A On Unidad actual
Indicador 3 3
) \V On Unidad de voltaje
de unidad - -
RPM On Unidad de velocidad
% Flash/On Unidad de porcentaje
) RUN On Conducir en operacién FWD
leey RUN Flash Conducir en operacién REV
de estado -
RUN Off Conducir en parada
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5.- Tabla de Funciones

Este capitulo solo ofrece una lista breve de funciones. Por favor, consulta el Manual Técnico AC10 o
ponte en contacto con nuestra empresa para obtener informacion detallada.

Precauciones de seguridad

Peligro

Por favor, presta atencion a toda la informacion en este libro sobre seguridad.

Por favor, tenga en cuenta que no observar las advertencias puede resultar en la muerte o
lesiones graves. VEICHI no se hara responsable de lesiones ni dafios al equipo causados por
que su empresa o los clientes de su empresa no cumplan con el contenido de este manual.

4.1 Método de lectura
Marcas y términos de modos de control

Mark Contenido Mark Contenido
VIF Parametros validos en el RUN Parametros que se pueden modificar

modo de control V/F durante la operacion
. - Parametros que no se pueden modificar

SvC Pardmetros vélidos en SVC STOP durante la operacion
Los pardmetros solo se pueden leer, no

) ) READ modificar
4.2 Grupo de Funciones
Precaucion

c

Configura RS485 o el teclado externo mediante [F11.30], este parametro no se restaura con
[F00.03]. Se recomienda encarecidamente que los usuarios desconecten el hardware de la otra

Tipos de parametros de este producto

Parametros

Parametro Nombre Parametro Nombre
F00.0x Configuracion del FO07.0x Iniciar control
entorno

F00.1x Parametros comunes FO7.1x Detener control
F01.0x Comandos Basicos F07.2x Freno de CC y pista de vuelo
FOL.1x Frecuencia FO7.3x Trotar

Comandos

FOL2x-FOL3x | ACC/DEC Tiempo FO7.4x Frecuencia de mantener y saltar
durante Inicio/Detencion

FO01.4x PWM Control F08.0x Contando y Cronometrando
F02.0x P.a rametros b? ?ICOS y F08.1x Reservada

ajuste automatico
F02.1x AM Avanzado F08.2x Reservada
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F02.2x gMA a\t/anzado F08.3x Control de frecuencia de
arametros oscilacion
F02.3x-F02.4x Reservada F10.0x Proteccion actual
F02.5x Aplicacion de motor F10.1x Proteccion contra voltaje
F03.0x ASR F10.2x Proteccion Auxiliar
F03.1x ACR, y limite de F10.3x Proteccion de carga
torsion
F03.2x gptltmllza cion de par F10.4x Proteccion contra pérdida de
ontro sustentacion
F03.3x Optimizacion de flujo F10.5x Reinicio de error y
sobrecarga del motor
F03.4x-F03.5x Control de torque F11.0x Llaves
Monitoreo Ciclico del
F04.0x V/F Control F11.1x Estado
Interfaz
FO4.1x Curva V{F F11.2x Pardmetro de Monitoreo
Personalizada Pantalla
F04.2x Reservada F11.3x Funciones especiales del
teclado
F04.3x Modo ECO V/F F12.0x Parametros del esclavo
Modbus
F05.0x DI Terminal F12.1x Parametros del Maestro
Modbus
F05.1x X1-X4 Deteccion F13.00-F13.06 | Objetivo y Retroalimentacion
Retraso
del PID
F05.2x DI Modo Terminal F13.07-F13.24 | PID Objetivo
F05.3x PUL Terminal F1325F1328 | Rewoalimentacion PID
Desconexion
F05.4x Al Parametros F13.29-F13.33 | PID Dormir
F05.5x Al Parametros lineales| F14.00-F14.14 | Control multifrecuencia
F05.6x AlCurval F14.15 PLC Modo
F05.7x Al Curva?2 F14.16-F14.30 | PLC Tiempo de ejecucion
FO5.8x AlaDITerminal F1431F14.45 | Direcciondel PLCy Tiempo
de Aceleracion/Deceleracion
F06.0x AO F15.0x Reservado
F06.1x Reservado C00.xx Monitoreo basico
F06.2x-F06.3x HACERy COL1.xx Monitoreo de errores
RECEPCIONAR
F06.4x Deteccion de C02.xx Monitoreo de la app
frecuencia
F06.5x Comparador CO3.xx Manter?i,miento y monitoreo
Monitoreo de tensién
F06.6x-F06.7x Terminales de E/S - -
Virtuales
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4.3 F00: Configuracion ambiental

F00.0x: Configuracion del entorno

Codigo
(Direccion)

Nombre

Contenido

Predetermi
nado
(Rango)

Propiedad

F00.00
(0X0000)

Nivel de
acceso del
parametro

V/F SVC
Configura el nivel de acceso del

parametro segun la restriccion de
acceso.

0: Parametros estandar (Fxx.yyy,

CxXX.yyy)

1: Pardmetros comunes (F00.00, Pxx.yyy)

2: Parametros de monitoreo (F00.00,

CxXX.yyy)
3: Parametros modificados (F00.00,

Hxx.yy)

0-3)

RUN

F00.03
(0X0003)

Inicializac
ion

V/F SVC

Establece el modo de inicializacion
para el variador

0: Invélido

11: Ajusta los pardmetros segun las
necesidades reales (excluyendo los
pardmetros del motor)

22: Todos los pardmetros inicializados
33: Registros de errores claros

(0~-33)

STOP

F00.04
(0X0004)

Copia de
parametr
0s del
teclado

VIF SVC

0: Invalido

11: Subir parametros al teclado

22: Descargar pardmetros al disco

Nota: El teclado incorporado no admite la
copia de parametros.

(0~30)

STOP

F00.05
(0X0005)

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

F00.06
(0X0006)

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado
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, VIF SVC
Parametr . L.
F00.07 . Se usa como el codigo de maquina o el 0
o Libre 1 o L RUN
(0x0007) codigo de modo de aplicacion cuando se (0~65535)
utilizan maltiples unidades.
) V/F SVC
Parametro . L L.
F00.08 . Se utiliza como el codigo de maquina o 0
Libre 2 o T RUN
(0x0008) codigo en modo de aplicacion cuando se (0~65535)
usan multiples unidades.
F00.10~F00.39: Pardmetros comunes
Codigo . Predetermi .
. . Nombre Contenido Propiedad
(Direcci nado
6n) (Rango)
VIF SVC )
F00.1~ L . . . Parametros
Direccion Bits de unidades y decenas: Configura .
F00.39 e 00~99 a yy en Fxx.yy predetermin RUN
(0x001 pardmetro | Bits de centenas y millares: Configura ados
(0 ) 00~31 a xx en Fxx.yy comunes
comUn
0x0027 (0000~2999
) )
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4.4 FO1: Configuraciones bésicas

F01.0x: Comandos béasicos

Codigo
(Direccion)

Nombre

Contenido

Predetermi
nado
(Rango)

Propieda
d

F01.00
(0x0100)

Control
del
Motor 1
Modo

V/F SVC

Configura el modo de control del motor.

0: AM- V/F: V/F control

1: AM-SVC, control vectorial en lazo
abierto,

control de bucle cerrado actual
PM:
10: PM-V/F: V/F control

11: PM-SVC, control vectorial en lazo
abierto

control en bucle cerrado actual

Note: T/S2 modelos sin el sufijo -VC
solo apoyar AM-V/F control.

T/S2 modelos con el sufijo -VC apoyo
ambas AM-SVC y PM control.

(0-12)

STOP

F01.01
(0x0101)

Comando
Fuente

VIF SVC

Selecciona el método para enviar
ejecutar/detener

comandos Yy la direccion de operacién a
el Viaje.

0: Teclado (primero el teclado externo)

1: Terminales

2: RS485 comunicacion

3: Reservado

(0-3)

RUN
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5: PULterminal
V/IF SVC
. 6: RS485
Establecer frecuencia )
de administracion 7:UP/DW
fuente. terminal
F01.02 Frecuencia| 0: Teclado numérico | 8:PID control 0
L, . RUN
(0x0102) | Fuente A | 1:Potenciémetro 9:PLC (0~11)
2: Al terminal 10: Reservado
3: Reservado 11
4- Reservado Multifrecuencia
0103 Frecuencia VIE SVC 100.0%
(0x0103) | adela Ajusta la ganancia de la fuente de
Fuente frecuencia A. 500.0%)
A
F01.04 Fuented VIF SVC 0
d uente de .
Gain frecuencia Establecer fuente de frecuencia. Lo 0~11 RUN
X ) |~
( ) B mismo que [F01.02] (0-10)
Fuente de 100.0%
F01.05 frecuencia V_/ FSvC _ (0.0%- STOP
(0x0105) B Ajusta la ganancia de la fuente de .
Ganancia | frecuencia B. 500.0%)
. | VIFSvVC
Referencia . .
F01.06 dela Configura la referencia para la fuente de 0
frecuencia B RUN
(0x0106) | Fuente B : (0~1)
de ) 0: Frecuencia maxima de salida
Frecuencia 1: Frecuencia de la fuente A
V/IF SVC
Configura el método de combinacion de la
fuente A
. ..| ylafuente B de la unidad.
Combinacid
0: Fuente A
F01.07 n de fuente 1: Fuente B 0 RUN
(0x0107) | de 22A+B (0~5)
frecuencia | 3:A-B
4: Max. (Ao B)
5:Min. (Ao B)
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2: Al terminal

7:Reservado

3: Al terminal
V/IF SVC
. 4: Reservado
Se usaba para unir cada
uno 5: Reservado
comando fuente a 6: PUL terminal
fuentes de frecuencia. | 7-
. .| Bitdeunos: Através | Comunicacion 8:
recuencia _bit-
_ de] tecla(_jo Decenas-bit] p/pw 0Xx0000
F01.08 /Vinculac | Viaterminal Centenas- .
(0x0108) | i6n de bit: V/ia comunicacion | terminal (0x0000~ RUN
Miles-bit: 9:PID 0xDDDD)
fuente de A:PLC
comando B: Reservado
Reservado c:
0: Invalido Multifr .
ultifrecuencia
1: Teclado numérico
L D: Reservado
2: Potenciémetro
. 50.00Hz
Frecuenci
F01.09 VIF SVC (0.00Hz~
(0x0109) a del Configura y modifica la frecuencia RUN
Frecuencia
teclado mediante el teclado. limite
superior
F01.1x: Comandos de frecuencia
Codigo . Predetermi .
) » Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) nado
(Rango)
50.00Hz
FO01.10 | Frecuencia | V/F SVC (Frecuencia STOP
(0x010A) | maxima | Configura la frecuencia maxima para el maxima
drive. ~500.00Hz)
VIF SVC 3: Reservado
Superior Selecciona el limite 4: Reservado
superior
FOL11 | Limite fuente de frecuencia. 5:PUL 0 RUN
(0x010B) | Frecuencia | 0: Teclado numérico terminal (0~7)
Fuente 1: Potenciémetro 6:RS485
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0.00Hz
0112 Teclado VIF SVC )
' Set UL La fuente de frecuencia de limite superior ,(F_rec_uenc_la RUN
(0x010C) ) limite inferior~
Frecuencia | cuando
FO01.11 esté configurado en 0.
Frecuencia
maxima)
0.00Hz
Maés bajo Limite (0.00Hz~
FOL13 VIFSVC Frecuenciade| RUN
(0x010D) Frecuencia Ajusta el limite inferior a la limite
frecuencia indicada. superior)
- V/IF SVC
Resolucion de ) -
F01.14 comando de Configura la resolucion del 0 STOP
(Ox010E) frecuencia comando de frecuencia O: 0~4)
0,01 Hz1:0.1Hz 2:0.1rpm
3:1rpm  4:10rpm
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F01.2x~F01.3x: Tiempo de aceleracion/desaceleracion

Codigo . Predetermi Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
VIF SVC
. Configura la frecuencia de referencia
Frecuencia . -
F01.20 para calcular el tiempo de aceleracion y 0
de iy STOP
(0x0114) . desaceleracion. 0~2)
Referencia
0: Frecuencia Max.
1:50Hz
2: Configurar frecuencia
ACC V/IF SVC
F01.21 . . 2
Rango Configura el rango de tiempo STOP
(0x0115) - (0~2)
de de aceleracion.
tiempo 0:1s 1:0.1s
VIF SVC
Configura el tiempo necesario para acelerar
la frecuencia de salida de 0,00 Hz a la
F0122 | ACC frecuencia de referencia. Depende del
i Oi16 Ti 1 1s~65000s (F01.21=0) modelo (0.01s~| RUN
iempo
(0x0116) P 0.1s~6500.0s (F01.21=1) 650.00s)
0.01s~650.00s (F01.21=2)
VIF SVC
] ] Depende del
F01.23 DEC Establece el tiempo necesario para
. . . . modelo (0.01s~| RUN
(0x0117) | Tiempol | disminuir la frecuencia de salida 650.009)
desde la frecuencia de referencia a '
0.00Hz.
VIF SVC
) . . Depende del
F01.24 ACC Configura el tiempo necesario para
. . . modelo (0.01s~| RUN
(0x0118) | Tiempo2 | acelerar la frecuencia de salida de 0,00 Hz 650.005)
.00s
a la frecuencia de referencia.
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VIF SVC
FO1.25 DIC Establece el tiempo necesario para Depende del
' . desacelerar la frecuencia de salida modelo (0.01s~ RUN
(0x0119) Tiempo2 | desde la frecuencia de referencia 650.005)
hasta 0.00Hz. '
VIF SVC
FO1.26 ACC Configura el tiempo necesario para acelerar | Depende del
. la frecuencia de salida de 0,00 Hz a la modelo (0.01s~ RUN
(0x011A) Tiempo3 | frecuencia de referencia. 650.005)
VIF SVC
FO1.27 DEC Establece el tiempo necesario para Depende del
. desacelerar la frecuencia de salida desde la | modelo (0.01s~ RUN
(0x011B) Tiempo3 | frecuencia de referencia hasta 0.00Hz. 650.005)
VIF SVC
F01.28 ACC Configura el tiempo necesario para acelerar | Depende del
' . la frecuencia de salida de 0,00 Hz a la modelo (0.01s~ RUN
(0x011€C) Tiempo4 | frecuencia de referencia. 650.005)
VIF SVC
F01.29 DEC Establece el tiempo necesario para Depende del
. desacelerar la frecuencia de salida desde la | modelo (0.01s~ RUN
(0x011D) Tiempo4 | frecuencia de referencia hasta 0.00Hz.
650.00s)
VIF SVC
E0ll30 Curva S Configurar aceleracion/desaceleracion 1
‘ ACC/DE | encurvaS.0: OFF STOP
(Ox011E) (0~2)
C 1:ON
2:Curva S Més suave
F0131 pce VIF SVC 0.20s
' Hora de _ o 5 (0.00s~ STOP
(0x011F) iniciodela | Configura la hora de inicio de la aceleracion
curva’s encurvaensS. 10.00s)
F01.32 AcC VIF SVC 0.20s
' Horade N (0005~ STOP
(0x0120) finalizacion | Establece la hora de finalizacion de la
de lacurva | aceleracion encurva S. 10.00s)
S
F01.33 DEC VIF SVC 0.20s
' Horade | - L | (0005~ STOP
(0x0121) iniciodela | Ajusta lahora de inicio de la desaceleracion
curva’s encurvaenS. 10.00s)

30




Function Table AC10 Series AC Drive Manual

DEC 0.20s
F01.34 Horade | VIFSVC 000 srop
(0x0122) finalizacion | Establece la hora de finalizacion de la '
delacurva | desaceleracion en S. 10.00s)
S
o 0.00H
Tiempo 12| \/F sy .00Hz
F01.35 | Frecuencia . ) (0.00_Hz~,
(0x012 de Tumo | Configura la frecuencia de Frecuencia max), RUN
3) cambio entre el tiempo de
aceleracion 1y 2.
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F01.4x: Control PWM

Codigo . Predetermi Propiedad
(Direccion) Nombre Contenido hado
(Rango)
— Portadora | V/F SVC (Ej)elpende
g . . - e
Frecuen | ajusta la frecuencia de conmutacién del modelo RUN
(0x0128) cia i .
madulo IGBT del variador. (1.0kHz~
16.0kHz)
Bit de cientos:
activacion aleatoria
del PWM
VIF SVC 0: Invalido
(E:"t del unos: e | L Validoenmodo
orrelacién entre
portador y de control VV/F
temperatura 2:Valido en
0: Irrelevante modo de control
FOL41 PWM | L:Relevante | Vectorial Modo 1111
Tens-bit: de modulacién RUN
(0x0129) Modo _ PWM de miles (0000~1211)
Frecuencia de de bits
salida del 0: Solo modulacion
portador trifésica
correlacion 1:Cambio
0: Imelevante automatico de
1: Relevante modulacion
bifasica/trifésica
Banda
F01.43 muerta V/IF SVC 306 RUN
(0x012B) Ganancia | Ajusta la ganancia de compensacion de (0~512)
de zona muerta.
compensac
ion
VIF SVC
FO1.46 PWM . Cuanto mas alto sea el punto de ajuste, 0
' aleatorio | mavor sera la fluctuacion del portador RUN
(0x012E) Profundi | cyando se active el PWM aleatorio. (0~20)

dad
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4.5 F02: Parametros del Motor 1

F02.0x: Parametros bésicos y autoajuste

Codigo . Predetermin .
(Direccion) Nombre Contenido ado (Rango) Propiedad
VIF SVC
Configura el tipo de motor:
F02.00 , 0
Type 0:Motor asincrono (AM) READ
(0x0200) i o (0-1)
1: Motor sincrono de iman permanente
(PM)
F02.01 ; VIF SVC 4
NUmero de . } STOP
(0x0201) noste Configura el numero de polos del (2~998)
motor.
. Depende del
F02.02 Potencia VIF SVC modelo (0.1kW~
nominal - : ; ' STOP
(0x0202) Configura la potencia nominal del 1000.0kW)
motor.
Depende del
F02.03 Frecuencia | VIF SVC modelo
nominal ) - . (0.01Hz~ STOP
(0x0203) Configura la frecuencia nominal del Max.
motor. frecuencia)
. Depende del
F02.04 \Velocid V/IF SVC
lad . . . modelo (Orpm~ STOP
(0x0204) . Ajusta la velocidad nominal del motor.
nominal 65000rpm)
F02.05 \Voltaje VIF SVC Depende del STOP
(0x0205) nominal Ajusta la tensién nominal del motor. modelo
(0V~2000V)
. Depende del
F02.06 Corriente VIF SVC delo (0.1A sTOP
i modelo (0.1A~
(0x0206)  [nominal Ajusta la corriente nominal del motor.

3000.0A)
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F02.07
(0x0207)

VIF SVC

establecerd en "0" automaticamente.

Autoajuste 0: OFF

1: Autoajuste dindmico
2: Autoajuste estatico

Después de que se termine el ajuste
automatico de parametros, [F02.07] se

(0-3)

STOP

Nota: Cuando F02.00 [Tipo de Motor] es un motor sincrono, F02.04 [Velocidad Nominal del Motor] se calcula
a partir de F02.01 [Polos del Motor] y F02.03 [Frecuencia Nominal del Motor], por favor ajusta los
parametros correspondientes correctamente. La férmula de calculo es: F02.04 [Velocidad Nominal del

Motor]= 60* F02.03[Frecuencia Nominal del Motor]/(F02.01[Polos del Motor]/2)

Codigo ) Predeter  |Propiedad
(Direccién) Nombre Contenido minado
(Rango)
. V/IF SVC Depende del
F02.10 Corriente | Ajusta la corriente sin carga para los modelo STOP
(0x0204) | Envacio motores asincronicos. (0.1A~
3000.0A)
) | VIFsvcC Depende del
Fo211 Resistencia | Ajusta la resistencia del estator para modelo STOP
(0x020B) | delestator | matores asincronicos. (0.01mQ~
60000.00
mQ)
) | VIFsvcC Depende del
Fo2.12 Resistencia | Ajysta la resistencia del rotor de los motores modelo STOP
(0x020C) | del rotor asincronos. (0.01mQ~
60000.00
mQ)
Estator VIF SVC Depende del
i Inductancia | Ajusta la inductancia de fuga del estator para modelo STOP
(0x020D) de fuga motores asincronas. (0.01mH~655
35.00mH)
| VIFSVC Depende del
F02.14 Inductancia | Ajysta la inductancia del estator para modelo STOP
(0x020E) | delestator | motores asincronos. (0.01mH~
65535.00
mH)
Resistencia | \//r sv/C
e porunidad | Ajusta la resistencia del estator por unidad D?ggg& el READ
(0x020F) | Jelestator | nara jos motores asincronos. (0.01%~
50.00%)
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Resistencia | \//F svC

Depende del
F02.16 . .
de! éoaor por Configura la resistencia por unidad del rotor modelo READ
(0x0210) | umaa . (0.01%~
para motores asincronicos. 50.00%)
F02.1x: Pardmetros avanzados de AM
Inductancia
FO2.17 de fuga del VIF SVC Depende del
: estator por | configura la inductancia de fuga del estator modelo READ
(0x0211) | unidad por unidad para motores asfncronos. (0.01%-~
50.00%)
Inductancia | v/ svC
Depende del
F02.18 del estator | configura la inductancia del estator por modelo READ
(0x0212) | Porunidad | ynidad para motores asincronos. (0.1%~
999.0%)
F02.11~F0
E02.19 214 VIF SVC 0x0000
: - i 0x0000~ sTOP
Punto Ajusta el punto decimal de los cuatro (
(0x0213) parametros de F02.11 a F02.14. 0x2222)

decimal
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F02.2x: Parametros PM Avanzados

Codigo Predetermi
(Direccion) Nombre Contenido nado .
(Rango) Propiedad
Depende
VIF SVC del modelo
F02.20 . . Ajusta la resistencia del estator (0.01
(O0x0214) Resistencia del | nara motores sincronos de iman mQ STOP
estator permanente. ~60000.00
mQ)
Depende
VIF SVC del modelo
F02.21 Inductancia Ajusta la inductancia del eje D (0.001
(0x0215) del eje D para los motores sincronos de mH STOP
iman permanente. ~6553.500
mH)
Depende
VIF SVC del modelo
F02.22 Inductancia Configura la inductancia del eje Q (0.001
(0x0216) del eje Q para motores sincronos de iman mH STOP
permanente. ~6553.500
mH)
V/F SVC
Configura la fuerza Depende
F02.23 ; del modelo
Fuerza contraelectromotriz para motores STOP
(0x0217)  |contraelectromotriz | sincronos de iman permanente. (v~
Solo se reconoce la autoajuste 1500V)
dinémico.
V/F SVC
F02.24 Configura el angulo de instalacion Depende del
Angulo del del codificador para motores RUN
(0x0218) | codificador sincronos de iman permanente. modelo

(0.0°~360.0°)

F02.3x~F02.4x: Reservado
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VIF SVC Hasta el
F02.25 Resistencia del Configura la resistencia del estator por maosdzlz
estator por unidad unidad para los motores sincronos de READ
(0x0219) iman permanente. (Valores
monitoreado
s)
V/F SVC Hasta el
; asta e
F02.26 Inductancia en el !Establece _eI valo_r por unidad de la modelo
) . inductancia del eje D para motores READ
(0x021A) eje Dporunidad | sincronos de iman permanente. (Valores
monitoreado
s)
VIF SVC Hasta el
; asta e
F02.27 Inductancia en el !Establece _eI valo_r por unidad de la modelo
. . inductancia del eje Q para motores READ
(0x021B) eje Qporunidad | sincronos de iman permanente. (Valores
monitoreado
s)
V/F SVC Configura el coeficiente Deende del
epende de
F02.28 Coeficiente de dfz ancho de puls/o para motores rFrllodeIo
(0x021C) ancho de pulso sincronos de imén permanente. (00,00~ STOP
99.99)
V/F SVC Configura el punto 0x0000
F02.29 F02'20~F_02'22 decimal de los tres parametros de (0X0000~ READ
(0x021D) Punto decimal F02.20 a F02.22.
0x2222)
F02.5x~F02.6x: Aplicacion de motor
Caodigo Predetermi
(Direccion) Nombre Contenido nado Propiedad
(Rango)
V/F SVC 0: Invélido
. 1: Solo ajuste sin
F02.50 Autoajuste de Ia actua'izar sTOP
(0X0232) resistencia del > 1: AJ uste y (O"‘3)
estator actualizacion
. . V/F SVC Configura el
F02.51 Coeficiente de Ajuste de coeficiente de ajuste de la RUN
(0x0233) | Resistenciadel Estator1 | registencia del estator a1. | (0~1000)
F02.52 | Coeficiente de Ajuste de VIF SVC Configura el 0.00%
g 1cH Ju coeficiente de ajuste de la
; ; -20.00%~ RUN
(0x0234) | Resistenciadel Estator2 | yegistencia del estator a 2. ( ;
20.00%)
. . . V/F SVC Ajusta la
F02.53 |Ajuste de laresistencia del resistencia del estator RUN
(Ox0235)  estator Coefficient 3 coeficiente de (0~65535)
afinacion 3.
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V/F SVC Bit de unos:

Reservado Bit de decenas:

FvC
0: OFF
1:ON
2:ONdurante el
F02.60 h . primero 0010
Busqueda de Pole Position . STOP
(0x023C) | g4e PMm potenciador (0000~3223)
Hundreds-bit: V/F
0: OFF
1:ON
2:ONdurante el
primer encendido
} L V/F SVC Establece el 0.0%
F02.61 Blsquedade Posicionde | ya10r de Ia corriente de (0.0%-~ STOP
(0x023D) | Pole Actual blsqueda de polo.
6553.5%)
4.6 FO3: Control de vectores
F03.0x: ASR (Regulador de velocidad automatico)
Cédigo Predetermin
L Nombre Contenido ado (Rango) Propiedad
(Direccion)
SVC Configura el nivel de rigidez.
F03.00 Nivel de rigidez Cugnto _més alto sea el nivel, mejor 32 RUN
(0x0300) sera larigidez. (1~128)
. _, 0x0000
F03.01 SVC Configura el modo de rigidez
00301 I\/!om_nlo de del ASR. (0x0000~ RUN
(X0300 1 Rigidez 0x1111)
. . . 10.00
F03.02 Ganancia SVC Ajusta la ganancia .01 RUN
OX0302 proporcional 1 | proporcional ASR 1. :
( ) 100.00)
- ) . . 0.100s
F03.03 Tiempo SVC Configura el tiempo integral
(0x0303) | Integral 1 del ASR 1 (0.000s~ RUN
6.000s)
) . ) 0.0ms
F03.04 . . SVC Configura el tiempo del filtro
Tiempo de filtro] agR 1 (0.0ms~ RUN
(0x0304) 1 :
100.0ms)
. ) . 0.00Hz
F03.05 Frecuencia SVC Configura la frecuencia de
(0x0305) | decambiol  cambio de ASR 1 (0.00Hz~ RUN

Frecuencia max.
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10.00
F03.06 Ganancia SVC Ajusta la ganancia
roporcional proporcional de a2. -
(ox0306) | P ional ional del ASR a 2 (0.01~ RUN
2 100.00)
0.100s
F03.07 Tiempo SVC Ajusta el tiempo integral del
(Ox0307) | Integral 2 ASR a2, (0.000s~ RUN
6.000s)
0.0ms
F03.08 . . SVC Configura el tiempo del filtro
(0x0308) Tiempo de filtro 2| aAgRr en 2 (0.0ms~ RUN
X .
100.0ms)
0.00Hz
F03.09 Frecuencia SVC Configura la frecuencia de
(0x0309) | decambio2 | cambio ASR 2. (0.00Hz~ RUN
Frecuencia max.)
F03.1x: ACR (Regulador Automatico de Corriente) y Limite de Par
Codigo Predeterminado
. g - Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
Eje D svC 1.000
F03.10 y . ) ) .
(0X030A) Ganancia Ajusta la ganancia proporcional (0.001~ RUN
X
Proporcional del eje D para el lazo de 4.000)
corriente.
. SvC 1.000
FO3.11 Ganancia Ajusta la ganancia integral del eje D (0.001~ RUN
(0x030B) Ilgtegral del Eje para el lazo de corriente. 4.000)
Eje Q SvC 1.000
F03.12 Ganancia Ajusta la ganancia proporcional 0,001~ RUN
(0x030C) ional del eje Q para el lazo de (
Proporciona Cortianis, 4.000)
F03.13 | Ganancia Sve 1.000
' ! Ajusta la ganancia integral del eje Q
; 0.001~ RUN
(ox030D) | Integral del Eje | para el lazo de corriente. (
Q 4.000)
SvC 250.0%
F03.15 | Limite de Establece el limite de torque © 0%~0 RUN
(0x030F) | PPar motor durante la conduccién normal del '
motor. 400.0%)
F03.16 Generando Sve 250.0%
: Establece el limite de torque en
Limite de o que e (0.0%~ RUN
(0x0310) modo de generacion de energia.
Par 400.0%)
SvC 0.0%
F03.17 | Limitedepar | Eqiaplece el Iimite de torque © O(V:~ RUN
(0x0311) | 'egeneralivo | regenerativo a baja velocidad. '

400.0%)
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Limite de par SvC 6.00Hz

F03.18 regenerativo Establece el rango de frecuencia (0.00HZ~ RUN
(0x0312) Frecuencia limitado por el torque cuando esta a X

. . 30.00Hz)

baja velocidad.

SvC

Bit de uno: Fuente del limite de
torque mientras conduces
0: Teclado numérico

1:Potenciémetro
2:Terminal de
1A

3: Reservado
4: Reservado

5:terminal PUL

6: Comunicacion RS485

(0x3014)

7:Reservado

Tens-bit: Fuente del limite de torque
durante la generacion

0: Teclado numérico

. - 0x0000
F03.19 1:Potenciometro
Limite de torque | 2: i 0x0000~ RUN
(0x0313) que| 2:Terminal de (
1A 0x0177)

3: Reservado
4: Reservado

5: Terminal PUL

6: Comunicacion RS485
(0x3014)
7:Reservado

Centenas-bit: C00.06 muestra
0: El limite de torque
durante

1:El limite de par durante la
generacion

Miles de bits: Reservado
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F03.2x: Optimizacion de torque
Codigo Predetermi
(Direici()n) Nombre Contenido Hado Propiedad
(Rango)
SsvC .
F03.20 Corriente de Cuando el modo SVC del PM esta 20.0%
i arrastre PM activado, cuanto mayor es la (0.0%~ RUN
(0x0314) corriente de arrastre, mayor es el
LF : 50.0%)
par de salida.
svC .
F03.21 Corriente de Cuando el modo SVC del PM esta 10.0%
— arrastre HE de | &ctivado, cuanto mayor sea la (0.0%~ RUN
(0x0315) corriente de arrastre, mayor sera la 0
PM . 50.0%)
salida de par.
F03.22 Frecuencia de Sve 10.0%
b El valor establecido 100,0%
' 0.0%~ RUN
(0x0316) | arrastre de PM | oyrresnonde a FO1.10 [Frecuencia (0.0%
Méaxima]. 100.0%)
. 100.0%
F03.23 [Compensacion | SVC (0.0% RUN
U70~
X L onfigura la compensacion de
(0x0317) POr Configura | ion d .
/(iial\s}:lzamlento deslizamiento AM. 250.0%)
0.0%
F03.24 |Pardearranque | SVC .
inicial ) s (0.0%~ RUN
(0x0318) Configura el par inicial de arranque.
250.0%)
F03.3x: Optimizacion de flujo
Caodigo ) Predetermin .
L Nombre Contenido Propieda
(Direccion) ado (Rango) d
Cpeflc:lengg de SVC 10.0%
F03.30 alimentacion -
003 anticipada para Establece el coeficiente de avance (0.0%~ RUN
(Ox031E) debilitamiento de 22 rﬁl control de debilitamiento de 500.0%)
campo Po.
F03.31 Ganancia de Ve 10.0%
: e Ajusta la ganancia de control bajo 0.0%~ RUN
(Ox031F) debilitamientode | control de debilitamiento de campo. (0.0%
campo 500.0%)
F03.32 Limite de corriente Sve 60.0%
g imi ! Establece el limite actual bajo el
it 0.0%~ RUN
(0x0320) en debilitamiento e control de debilitamiento de campo. (0.0%
campo 250.0%)
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Atenuacion de SvC 97.0%
F03.33 campo Ajusta el coeficiente de voltaje (0.0%~ RUN
(0x0321) Coeficiente bajo el control de debilitamiento
de voltaje de campo. 120.0%)
250.0%
F03.34 Limite de potenciade| SVC 0.0 ’ RUN
(0x0322)  salida Configura el limite de potencia de e
salida. 400.0%)
100.0%
F03.35 _ sve ’
Ganancia de . . o (0.0%~ RUN
(0x0323) excitacion Ajusta la ganancia de excitacion. 500.0%)
100.0%
F03.36 e ’
Rango de excitacion L (0.0%~ RUN
(0x0324) Establece el rango de excitacion.
250.0%)
SVC 0:
F03.37 0
Modo ECO OFF RUN
(0x0325) 1:ON (0-1)
Min. ECO svC 50.0%
F03.38 Excitacion Establece el limite inferior de la (0.0%~ RUN
(0x0326) excitacion eco. )
80.0%)
SVvC 0.010s
F03.39 Tiempo de filtro Configura el tiempo de filtro del (0.000s~ RUN
(0x0327) ECO modo eco.
6.000s)
F03.4x~F03.5x: Control de torque
Cadigo . Predetermina .
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) do (Rango)
SvC
F03.40 Modo 0: Limite de torque bajo control de 0(0-1) RUN
(0x0328) de par velocidad 1: Limite de velocidad bajo
control de torque

42




Function Table

AC10 Series AC Drive Manual

Tens-bit:
SVC Fuente B:
Bit de unos: Fuente A: | g mismo
0: Teclado numérico | como la
1: Integrada fuente A
-integ Cientos-b
teclado y potenciometro| eso:
2:Terminal de método de
F03.41 Comando A gombinaci 0000
de par . on (0000~ RUN
(0x0329) 3: Reservado _
4: Reservado 0: Fuente A 0599)
. 1:Fuente B
5: Terminal PUL
2:A+B
6: RS485
3:A-B
7: Reservado .
4:Min. (A,
8: Reservado B)
9: Célculo de tension
5: Max. (A,
F03.42 Teclado . 0.0%
: Ajustar i . (0.0%~ RUN
(0x032A) Configura el torque mediante el )
par teclado. 100.0%)
Limite
inferior de 0.00%
F03.43  lontradade SsvC (0.00%- RUN
(0x032B)  [torque Establece el limite inferior de entrada )
de torque. 100.00%)
Porcentaje
F03.44 ple I|'r_nite SvC 0.00%
' inferior Establece el porcentaje del limite (-250.00%~300. | RUN
(0x032C) inferior de torque. 00%)
Entrada de
par 100.00%
F03.45 SvC _ _ (0.00%~ RUN
(0x032D) Establece el limite superior de entrada 100.00%)
de torque.
Limite
superior
Porcentaje | syc
P 100.00%
F03.46  (del Limite | Estaplece el porcentaje maximo de (-250.00%~300. | RUN
(0x032E)  [Superior entrada de torque. 00%)
Par de SvC 0.100s
FO3.47  torsion Establece el rango de frecuencia (0.000s~ RUN
(0x032F)  [Tiemp limitado por el torque cuando esté a '
o de baja velocidad. 6.000s)
filtro
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F03.52 Comando SVC 150.0%
' de par o (0.0%~ RUN
(0x0334) Limite Establece el limite maximo para el .
superior comando de torque. 300.0%)
0353 Comando sve 0.0%
: de par o (0.0%~ RUN
(0x0335) | Limite Establece el limite inferior para el .
inferior comando de torque 300.0%)
SsvC
0: F03.56;
1: Teclado integrado y
potencidmetro
xF03.56
F03.54 Limite de 2:Alx F03.56 0
(0x033p) | Velocidad 3: Reservado (0-8) RUN
FWD 4: Reservado
5:PULx F03.56
6:RS485 x F03.56
7: Reservado
8: Reservado
SsvC
0: F03.57
1: Teclado integrado y
potenciémetro
xF03.57
F03.55 | Limitede 2: Alx F03.57 0
(0x0337) velocidad 3: Reservado (0-8) RUN
REV 4: Reservado
5:PULx F03.57
6: RS485 x F03.57
7: Reservado
8: Reservado
SvC 100.0%
FO3.56 | v/el. Max. en e Ay ;
(0x0338) : o : Establece el limite maximo de velocidad (0.0%~ RUN
2 march. hacia adelante en el control de torque.
adelante q 100.0%)
Velocidad SvC 100.0%
F03.57 MAX. REV | Establece el limite maximo de velocidad (0.0%~ RUN
(0x0339) en reversa en el control de torque. '
100.0%)
Cambio de 1.00Hz
FO0358 | Gananciade | SVC (0.00Hz~ RUN
(0x033A) | Torque ) Configl_Jra la frecuencia de cambio de 50.00Hz)
Frecuencia ganancia de torque.
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100.0%
F03.59 | svc ’
X038 Ganancia Ajusta ia de torsi6 (0.0%~ RUN
(Ox ) | de torque justa la ganancia de torsion. 500.0%)
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4.7 FO4: V/F Control
F04.0x: V/F Control

Codigo . Predeterminad .
L, Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) 0 (Rango)
VIF
Selecciona el tipo de curva V/F seglin
a diferentes caracteristicas de carga.
0: Curva V/F lineal
F04.00 . 0
Curva V/IF 1~9:1.1-1.9 curves de potencia V/IF STOP
(0x0400) respectivamente (0~11)
10: Curva V/F cuadrada
11: Curva V/F personalizada
VIF Depende del
F04.01 L.
(0x0401) Impulso de par | 0.0%: Aumento automatico de par modelo (0.0%~| RUN
0.1% ~ 30.0%: Impulso de torque manual 30.0%)
VIF .
F04.02 Impulso de par | Eqtahlece el rango del aumento de 100.0%
' DESACTIVA par. El aumento de par se cortard (0.0%~ RUN
(0x0402) DO . cuando la frecuencia de salida supere 100.0%)
Frecuencia este valor. V70
Ganancia de 0.0%
F04.03 ion| VIF
ggmpensauon _ _ ) (0.0%- RUN
(0x0403) . Configura la ganancia de compensacion
deslizamiento | 4 deslizamiento. 200.0%)
Rango de 100.0%
F04.04 | compensacion| VIF
o _ ) 0%~ | RUN
(0x0404) . Configura el rango de compensacion de
deslizamiento | yaslizamiento. 300.0%)
) VIF
Tiempodel | niroduce correctamente los parémetros 0.200s
FO4.05 | filtro de ;
.. | enlaplaca del motor para implementar la (0.000s~ RUN
(0x0405) | compensacio | afinacién de parametros y obtener el
. mejor efecto.
deslizamient
0
VIF
Ajusta este valor para suprimir la 100.0%
F04.06 | Gananciaanti-| resonancia de baja frecuencia, pero no N
(0x0406) oscilacion debe ser demasiado grande o causara (0.0%-~ RUN
inestabilidad. 900.0%)
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F04.07 F"t_rlo a1 e ;.(())s N
(0x0407) OSfCI acion Ajusta el tiempo del filtro anti-oscilacion. (005~
Tiempo 100.0s)
Porcentaje ’ 100.0%
F04.08 i VIF
de vol_taje _ _ _ (25.0%-~ sTOP
(0x0408) | desalida Configura el porcentaje de voltaje de
salida. 120.0%)
F04.1x: Curva V/F Personalizada
codigo Nombre Contenido ez Propiedad
(Direccién) o (Rango) e
F04.10 v VIF 3.0%
: (Voltaje _ o (0.0%~ STOP
(0x040A) | definidopor | Configura el V1 (voltaje definido por el .
el usuario) usuario). 100.0%)
1 1.00Hz
F04.11 . VIF (0.00Hz~
(Frecuencia . . . STOP
(0X040B) | gefinida por Configura el F1 (frecuencia definida por Max.
el usuario) | €l usuario). frecuencia)
F04.12 v VIF 28.0%
o | (Voltae . o (00%~ | STOP
(0x040C) | definidopor | Configura el V2 (voltaje definido por el
el usuario) usuario). 100.0%)
E 10.00Hz
F04.13 . VIF (0.00Hz~
(Frecuencia ) . . STOP
(0x040D) | efinida por Configura el F2 (frecuencia definida por Max.
el usuario) el usuario). frecuencia)
F04.14 he VIF °5.0%
| (voltaje _ o (0.0%~ STOP
(0x040E) | definidopor | Configura el V3 (voltaje definido por el .
el usuario) usuario). 100.0%)
F3 25.00Hz
F04.15 ) VIF (0.00Hz~
(Frecuencia . . . STOP
(0X040F) | definida por Configura el F3 (frecuencia definida por Max.
el usuario) el usuario). frecuencia)
F04.16 v VIF 78.0%
o) | (Voltae 0.0%~ STOP
(0x0410) | gefinido por | Configura el V4 (voltaje definido por el © (;
el usuario) usuario). 100.0%)
E4 37.50Hz
F04.17 . VIF (0.00Hz~
(Frecuencia , o STOP
(0x0411) | definida por Configura el F4 (frecuencia definida por Max.
el usuario) el usuario). frecuencia)
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F04.18 v VIF 100.0%
' (Voltaje _ o (0.0%~ STOP
(0x0412) | definidopor | Configura el V5 (voltaje definido por el .
el usuario). usuario). 100.0%)
50.00Hz
F5
F04.19 . VIF (0.00Hz~
(Frecuencia ) L STOP
(0x0413) | Gefinida por Confl_gura el F5 (voltaje definido por el Max.
el usuario) usuario). frecuencia)
F04.2x: Reservado
F04.3x: ModoECOVIF
C()_digo_ . . Predetermi Propieda
(Direccion) Nombre Contenido
nado d
(Rango)
VIF
F04.30 VIF ECO 0
0: OFF STOP
(0x041E) | Modo 0~1)
1:ON
. VIF 15.0Hz
F04.31 Frfa(:_uenC|a Establece el limite de frecuencia mas _ STOP
(Ox041F) | Minima bajo del modo ECO (0.0Hz
' 50.0Hz)
. VIF 50.0%
F04.32 \n/1?rl1tizrirj1% Establece el limite de voltaje inferior del (20.0%-~ STOP
(0x0420) modo ECO.
100.0%)
Tasa de VIF 0.010V/ms
F04.33 d_|§m:jnu Establece la tasa de disminucion de (0.010V/ms~ RUN
(0x0421) | clonce voltaje en el modo ECO.
voltaje 0.200V/ms)
Aumenta VIF 0.200V/ms
F04.34 [rVQ|ftaJe Configura la tasa de aumento de (0.010V/ms~ RUN
(0x0422) |'arta voltaje en el Modo ECO.
0.200V/ms)
4.8 FO5: Terminal de entrada
F05.0x: DI Terminal
Codigo : Predetermi  propjeda
L Nombre Contenido nado
(Direccion) (rango) d
F05.00 | VIFSVC . 1
X1Funcidn | Mira las funciones del terminal X. STOP
(0x0500) (0~95)
F05.01 | VIFSVC . 2
X2 Funcién | Mira las funciones del terminal X. STOP
(0x0501) (0~95)
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F05.02 .. | VIFSVC 4
X3 Funcién . . . STOP
(0x0502) Mira las funciones del terminal X. (0~95)
F05.03 . V/F SVC 8
X4 Funcién . i . STOP
(0x0503) Mira las funciones del terminal X. (0~95)
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F05.1x: X1~X4 Retraso en la deteccion

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
VIF SVC 0.010s
F05.10 X10N Tiempo de retraso para el terminal X1 de (0.000s~ RUN
(0x050A) | Retraso APAGADO a ENCENDIDO.
6.000s)
V/F SVC 0.010s
F05.11 X10FF Tiempo de retardo para el terminal X1 (0.000s~ RUN
(0x050B) Retraso de ENCENDIDO a APAGADO.
6.000s)
V/F SVC 0.010s
F05.12 X20ON Tiempo de retardo para el terminal X2 (0.000s~ RUN
(0x050C) | Retraso de APAGADO a ENCENDIDO.
6.000s)
V/F SVC 0.010s
F05.13 X2 OFF Tiempo de retardo para el terminal X2 (0.000s~ RUN
(0x050D) | Retraso de ENCENDIDO a APAGADO.
6.000s)
V/F SVC 0.010s
F05.14 X30N Tiempo de retardo para el terminal X3 (0.000s~ RUN
(OX050E) | Retraso de APAGADO a ENCENDIDO.
6.000s)
V/F SVC 0.010s
F05.15 X3 OFF Tiempo de retardo para el terminal X3 (0.000s~ RUN
(0x050F) | Retraso de ENCENDIDO a APAGADO.
6.000s)
V/F SVC 0.330s
F05.16 X40N Tiempo de retardo para el terminal X4 (0.000s~ RUN
(0x0510) Retraso de APAGADO a ENCENDIDO.
6.000s)
V/F SVC 0.330s
F05.17 X4 OFF Tiempo de retardo para el terminal X4 (0.000s~ RUN
(0x0511) Retraso de ENCENDIDO a APAGADO. '
6.000s)
F05.2x: DI Modo Terminal
Codigo Predetermi  |Propieda
] 9 » Nombre Contenido ! o
(Direccion) nado d
(Rango)
VIF SVC
Terminal 0: Dos cables 1
F05.20 Modo 0
1: Dos cables 2 STOP
(0x0514) | de ' (0~3)
control 2: Tres cables 1
3: Tres cables 2
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VIF SVC
0: ENCENDIDO
X1~-Xx4 o cuando esta 0000
F05.22 Caracteristic | cerrado
as del (0000~ RUN
(0x0516) A 1: ENCENDIDO
terminal cuando se abre 1111)
Bit de Uno: X1
Decena-bit: X2
Centenas- bit: X3
Miles- bit: X4
VIF SVC
. 0: Guardado al apagar
F05.25 Terminal ON 0
STOP
(0x0519) UP/DW 1: Guardado al apagar (0-2)
OFF
2: Modificable durante la operacién, se
borra después del apagado
Terminal 0.50Hz
. s
F05.26 ARUABA | viFsve (0.01Hz/s~5
b ; ) 5~
Esal\jl%ﬁ? Ajusta la velocidad de cambio de RUN
(0x051A) T, frecuencia ACC/DEC en el terminal 0.00
aa UP/DW. Hz/s)
) V/F SVC
F05.27 Tiempo de | Egtaplece el tiempo de desaceleracion 1.00s
(OxoélB) parada de | na vez que se da la sefial de paradade |  (0.01s~ RUN
emergencia ; 5 i
DEC? emergencia a través de los terminales. 650.005)
F05.3x: PULTerminal
Cadigo . Predetermina |Propieda
Nombre Contenido
(Direccién) do(Rango)  |d
VIF SVC
Establece la frecuencia minima que 0.00kHz
F05.31 Frecuencia | puede ser aceptada por el terminal '
minima PUL. Si la frecuencia dada es inferior a| (0.00kHz~ RUN
(Ox051F) este valor, el variador sequira 00,00k
funcionando con esta configuracion. 500.00kH2)
Frecuencia | V/F SVC 0.00%
F05.32 Minima Ajusta el porcentaje de la frecuencia (0.00%~ RUN
(0x0520) Porcentaje minima de entrada del terminal PUL.
100.00%)

V/F SVC
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) Configura la frecuencia maxima que 50.00kHz
F05.33 | Frecuencia | puede ser aceptada por el terminal ;
) \ X ' (0.00kHz~ RUN
(0x0521) max. PUL. Si la frecuencia dada esta por 500.00kHz)
encima de este valor, la unidad seguira '
procesando segUn esta configuracion.
Configura la frecuencia maxima que
puede ser aceptada por el terminal
PUL. Si la frecuencia dada esta por
encima de este valor, la unidad seguira
procesando segun esta configuracion.
Frecuencia VIF SVC 100.00%
F05.34 maxima Ajusta el porcentaje de la (0.00%~ RUN
(0x0522) Porcentaje frecuencia maxima de entrada del '
terminal PUL. 100.00%)
V/F SVC
F05.35 Ajusta el tamafio del filtro 0.100s
Tiempo de filtro | aplicado a la sefial de pulso para (0.000s~ RUN
(0x0523) eliminar 9.000s)
interferencia en el
Terminal PUL.
VIF SVC
F0536 | PUL Las frecuencias por debajo de este (880135:'2
parametro ya no son reconocidas . z~ RUN
(0x0524) APAGAPO por la unidad y son procesado como| 1.000kHz)
Frecuencia OHz.
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F05.4x: Parametros de IA

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
y VIF SVC
F05.40 | Seleccion 0: Interruptor DIP 0 RUN
(0x0528) | detipode ' P (0-1)
sefial 1: Reservado
V/IF SVC
F05.41 . . . 0
Tipo de sefial | 0: Voltaje 0OV~10V RUN
(0x0529) (0-1)
1: Actual OmA~20mA
VIF SVC ::ZST A
. it de diez:
E05.43 0: Linea recta Reservado 0000
Curva (predetermina Cientos-bit: (0000~ RUN
(0x052B) do)
1:Curval Reservado 2222)
2-Curva 2 Miles de bits:
Reservado
FO05.5x: Al Parametros lineales
Codigo Predetermi  [Propieda
] 9 » Nombre Contenido P
(Direccion) nado d
(Rango)
V/IF SVC
Define el limite inferior de la sefial 0.0%
F05.50 .. .| recibido por el terminal. Si el voltaje .
(0x0532) Limite inferior dado que esta por debajo de este valor, el (0.0%~ RUN
impulso seguird 100.0%)
proceso por esta configuracion.
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. 0.00%
F05.51 Porcentajede | V/F SVC
(0x0533) | limiteinferior| eqianjece el porcentaje del valor (100.00%-1 | = RUN
€ €l po J 00.00%)
establecido.
VIF SVC
Define el limite superior de la sefial 100.0%
F05.52 Limite recibido por gl termin_al. Si el voltaje (0.0%~ RUN
(0x0534) superior dado que esta por encima de este valor, el
impulso seguira procesar con esta 100.0%)
configuracion.
100.00%
FO0553 | Porcentaje | V/IF SVC 000t ’ SN
(0x0535) | Maximo Ajusta el porcentaje del valor establecido. S
100.00%)
VIF SVC
FO5.54 Define el tamafio del filtro aplicado a 0.100s
iempode | sefial analdgica para eliminar ,000s~
Ti d fial analégi limi (0.000 RUN
(0x0536) filtro interferencias a la terminal de 1A.
6.000s)
F05.6x: Al Curva l
Codigo . Predetermi  |Propieda
o, Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
0.0%
F05.60 VIF SVC
Limite o (0.0%~ RUN
(0x053C) inferior Establece el limite inferior para la 100.0%)
curva 1.
0,
FO561 | Porcentajede | VIF SVC o
0x053p) | limite inferior Ajusta el porcentaje del valor (-100.00% RUN
( ) justa el p j 100.00%)
establecido.
VIF SVC 30.0%
F05.62 Pl%nto_qe . Configura la entrada del punto de (0.0%~ RUN
Ox053E) | !nfiexion inflexion 1 voltaje para la curva 1. '
( ) Voltaje de jep 100.0%)
entrada
Punto de 30.00%
F05.63 VIF SVC
inflexion 1 . . (-100.00%~ RUN
(0x053F) Porcentaje Ajusta e'l porcentaje del valor 100.00%)
establecido.
VIF SVC 60.0%
F05.64 I'::qlanefo'gﬁ ) Ajusta el voltaje de entrada del (0.0%-~ RUN
0x0540) | 'Nfexi unto de inflexion 2 para la curva 1.
(0x0540) Voltaje de P P 100.0%)
entrada
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Porcentaje del 60.00%
FO5. V/F SVC
0565 Punto de / . (-100.00%~ RUN
(0x0541) Inflexién 2 Establece el porcentaje del valor 100.00%)
fijado.
100.0%
F05.66 V/F SVC
Limite o . (0.0%~ RUN
(0x0542) superior Establece el limite superior parala | 100,096)
curva 1.
Porcentaje 100.00%
F05.67 V/F SVC
Méaximo . (-100.00%~ RUN
(0x0543) Establece el porcentaje del valor 100.00%)
fijado.
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FO05.7x: Al Curva 2

Codigo . Predetermi  |Propieda
o Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
Fos70 | VIF SVC (gg’f’ UM
fmite o .0%~
(0x0546) inferior (I:Ej:\a}glgce el limite inferior para la 100.0%)
Porcentaje de 0.00%
F05.71 VIF SVC
limite inferior . (-100.00%~ RUN
(0x0547) Ejs;gt:)lece el porcentaje del valor 100.00%)
. VIF SVC 30.0%
F05.72 | Voltaje de Ajusta el voltaje de entrada del (0.0%~ RUN
(0x0548) gﬂtr:?g?jeen e punto de inflexion 1 paralacurva | 100,006
2.
inflexion 1
Fos.73 | Porcentaiedel | ve sve ( o | ron
unto de -100.00%~
(0x0549) | |nflexion 1 Establece el porcentaje del valor 100.00%)
fijado.
. VIF SVC 60.0%
F05.74 | Voltaje de Configura la entrada del punto de (0.0%~ RUN
(0x054A) Sutr:‘t"‘gg:n el inflexion 2 voltaje para la curva 2. 100.0%)
inflexion 2
e |
(0x054B) | |nflexion 2 IfE__stzblece el porcentaje del valor 100:00%)
ijado.
100.0%
F05.76 VIF SVC
Limite . _ (0.0%~ RUN
(0x054C) superior Establgce el limite superior para la 100.0%)
curva 2.
0,
F05.77 Porcentaje VIF SVC 100'000A)
(0x054D) Ajusta e_I porcentaje del valor 100.00%)
establecido.
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F05.8x: Al as DI Terminal

Codigo i Contenido Predeter Propied
(Direccion) minado ad
(Rango)
Tens-bit:
VIF SVC Reservado 0000
F05.80 AlasDI | 0:ENCENDIDOa| Cientos-bit
(0X0550) Terminal | Do nivel P (0o RN
en alto Reservado
. . 1111
nivel Ones-bit:
IA )
Funcion de
F05.81 | JA(como | v/F svC 0
Terminal X) B ] RUN
(0x0551) Ver funcion del Terminal X. (0~95)
VIF SVC 70.00%
F05.82 De alto nivel | Cualquier valor mas alla de esta (0.00%-~ RUN
(0x0552) configuracidn se considera de nivel '
alto. 100.00%)
V/F SVC 30.00%
F05.83 Bajo nivel Cualquier valor por debajo de (0.00%~ RUN
(0x0553) esta configuracion se considera ) .
de nivel bajo. 100.00%)
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4.9 FO06: Terminal de salida
F06.0x: AO (Salida Analdgica)

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
2:0.00mA~
20.00mA
V/F SVC 3 FM pulso d
0:0V~10V - MIVI puiso de
Fo600 | 1 2.00mA- alta velocidad 0 RUN
(0x0600) 20.00mA Nota: PUL la salida ©-3)
esta soportada para
7.5kWto 22kW.
VIF SVC 10: Potencia de
0: salida
Objetivo 11: Voltaje del
frecuencia bus
L Sal'de.‘ 12:valor de la
frecuencia A
2: Objetivo actual 13R d
F06.01 ) . :Reservado 0
(0X0601) Contenido gh?r/;é;aje de 14: Reservado 0-19) RUN
X
4:Voltaje de salida 15: Entrada PUL
. L. 16: Médulo
5: mecanica
velocidad temperatura 1
6: Par de torsion 17: Médulo
objetivo ) temperatura 2
T Par_de_ salida 18: RS485
8: Objetivo PID | 19: Terminal virtual
vY1l
100.0%
F06.02 VIF SVC
Ganar . . . (0.0%~ RUN
(0x0602) Ajusta el valor de ganancia de la salida
analdgica. 300.0%)
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VIF SVC .
F06.003 Configura el sesgo de la salida 0.0%
’ Bias analdgica. Se usa para ajustar el (-10.0%~ RUN
(0x0603) punto cero de la salida del 10.0%)
terminal. '
V/IF SVC
F06.04 Define el tamafio del filtro aplicado a la 0.010s
Tiempo de sefial analdgica para eliminar (0.000s~ RUN
(0x0604) | filtro interferencias en el terminal AQ. 6.000s)
0.20kHz
VIF SVC
F06.05 AO como . (0.00kHz~10
. Establece AO como el limite inferior de Ia RUN
(0x0605) | FM Limite | frecuencia EM. 0.00
inferior kHz)
50.00kHz
V/IF SVC
F06.06 AO como L. . (0.00kHz~10
EM Limite | Establece AO como el limite superior de RUN
(0x0606) superior la frecuencia FM. 0.00
kHz)
F06.1x: Reservado
F06.2x~F06.2x: DOy RO
Codigo . Predetermi  |Propieda
] » Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
. VIF SVC Tens-bit:RO
Polaridad 0: Positiva terminal 1 0000
F06.20 dela . . i
) 1: Negativo Cientos-bit: (0000~ RUN
(0x0614) | terminal .
de salida Bit de unos: Reservado 1111)
Terminal Y Miles de bits:
Reservado
Fog21 | Terminal 1 \e gyc 1
de Salida . y . RUN
(0x0615) | v Mira la Funcién Y del Terminal. (0~63)
F06.22 RO1 VIF SVC 4 RUN
(0x0616) | (TA-TB-TC) | Ver la funcion del terminal Y. (0~63)
0.010s
F06.25 VIF SVC
Y Retraso ON . . (0.000s~ RUN
(0x0619) Configura el tiempo de retardo cuando Y
se enciende. 60.000s)
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V/IF SVC 0.010s
F06.26 | Relevol Ajusta el tiempo de retardo cuando se (0.000s~ RUN
(0x061A) ON enciende el relé 1.
Retraso 60.000s)
0.010s
F06.29 Y OFF V/IF SVC (0,000 RUN
,000s~
(0x061D) | Retraso Configura el tiempo de retardo cuando Y
se apaga. 60.000s)
| V/IF SVC 0.010s
F06.30 | Relevol Establece el tiempo de retardo cuando (0.000s~ RUN
(Ox061E) OFF se apague el Relé 1.
Retraso 60.000s)
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F06.4x: Deteccion de frecuencia

Cadigo Predetermina | Propi
. g Nombre Contenido do rozleda
(Direccion)
(Rango)
2.00Hz
F06.40 Nivel de V/F SVC (0.00Hz~ RUN
(0x0628) grecuenua Establece el nivel de deteccién de Max.
frecuencia 1. frecuencia)
1.00H
F0641 | Rangode | VIF SVC , SSH § UM
: 00HZz~
(0x0629) | frecuencia | configura el rango de deteccion de (
1 frecuencia 1. Max.
2.00Hz
F06.42 Nivel de VIF SVC (0.00Hz~ RUN
(0x062A) ;recuenaa Configura el nivel de deteccion de Max.
frecuencia 2. frecuencia)
1.00Hz
F06.43 Rango de VIF SVC (0.00Hz~
frecuencia ; iA RUN
(0x062B) ? Configura el rango de deteccion de Max.
frecuencia 2. frecuencia)
2.00Hz
o Rango de VIF SVC (0.00H
' .00HZ~
llegada d_e Ajusta el rango de deteccion de la RUN
(0x062C) | frecuencia frecuencia objetivo. Max.
frecuencia)
F06.5x: Monitoreo de Comparadores
Codigo . Predetermi  |Propied
L Nombre Contenido
(Direccion) nado ad
(Rango)
VIF SVC
Bits de unidades y decenas: Establece 0001
F06.50 CP1 Item 00~63 a yyy en el pardmetro del monitor (0000~ RUN
(0x0632) Cxx.yy
Bits de centenas y millares: Establece 0763)
00~07 a xx en el parametro del monitor
Cxxyy
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F06.51 | CP1Limite | V/FSVC (Hasta RUN
(0x0633) | Superior Establece el Iimite superior del F06.50)
comparador 1.
Fog52 | CP1Limite | \/k syc (Hasta
inferior L RUN
(0x0634) Establece el limite inferior del F06.50)
comparador 1.
F06.53 . V/F SVC (Hasta
CP1 bias ) L RUN
(0x0635) Ajusta la polarizacion del comparador 1|  F06.50)
bia.
VIF SVC
0: Continuar operacion (solo en
terminal DO)
F06.54 1: Informar alarma y parada 0
(0x0636) CP1 Modo libre 0-3) RUN
2: Informar advertencia y
continuar operacion
3: Parada de fuerza
V/IF SVC
Bit de unidades y decenas: Ajusta 00~63 0002
F06.55 CP2 Item a yyy en el parametro del monitor Cxx.yy (0000~ RUN
(0x0637) Bit de centenas y millares: Ajusta 00~07 a 0763)
xx en el parametro del monitor Cxx.yy
F06.56 | CP2Limite | V/F SVC (Hasta RUN
(0x0638) | Superior Establece el Iimite superior del F06.55)
comparador 2.
Foe57 | CP2Limite | \//F sy (Hasta
inferior . RUN
(0x0639) Establece el limite inferior del F06.55)
comparador 2.
F06.58 . VIF SVC (upto
CP2 Bias . . RUN
(0x063A) Configura el comparador 2 bias F06.55)
VIF SVC
0: Continuar operacion (solo en
terminal DO)
F06.59 1 Informar alarma y parada 0
CP2Modo | libre RUN
(0x063B) 2: Reporta la advertencia y (0-3)
continda con la operacion
3: Forzar detencion
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F06.6x~ F06.7x: Terminal de E/S Virtual

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
F06.60
(0x063C) vX1~ vX4
~ Funcién VIF SVC 0 STOP
F06.63 terminal Mira las funciones de la terminal X. (0~95)
(0x063F)
VIF SVC Un solo bit:
0: Interna vX1
conexion con Diez bits
. 0000
F06.64 vX Estado vYnterminal vX2
- . ) (0000~ RUN
(0x0640) | Fuente 1: fisica Cientos de bits: 9999
conexién con Xn vX3 )
terminal Miles de bits:
2:Codigo de funcion| vX4
VIE SVC Diez bits:
VXEstado | - OpF vX2 Cientos 0000
F06.65 de : de bits: vX3
O0641) | Funcion | O Miles de bits: (0000~ RUN
Unos-bit: vX1 vX4 111)
F06.66
(0x0842) | \y1-wva | viF svc 0 RUN
Foe.69 | Funcion Ver la funcién del terminal Y. (0~63)
(0x0645)
F06.70
VIF SVC 0.010s
(0x0646) | \y1-yy4 e
~ ON Configurar tiempo de retraso desde OFF (0.000s~ RUN
F06.73
Retraso toON of vY1~vY4. 60.000s
(0x0649) )
F06.74
V/F SVC 0.010s
(0x064A) VY1~ Y4 ' '
~ OFF Configurar tiempo de retraso desde ONto| ~ (0.000s~ RUN
FOB.77 | Retraso OFF of vY1~ vY4. 60.000s)
(0x064D)
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4.10F07: Control de Operaciones

F07.0x: Iniciar control

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
V/F SVC
0: Comienza en la frecuencia inicial
1: Comienza con el frenado por corriente
FO7.00 continua y luego en frecuencia inicial 0
Modo de 2: Comienza por la identificacion de la STOP
(0x0700) inicio trayectoria y direccion de vuelo ©-2)
Nota: T/S2 los modelos no soportan el
seguimiento de vuelo.
V/IF SVC
Solo los motores asincronos en SVC 0.00s
F07.01 | Horade soportan la pre-excitacién. Nota: Los (0.00s~ sTOP
inicio de 5 ‘
(0x0701) modelos T/S2 no soportan este pardmetro.
la 60.00s)
excitacion
0.50Hz
VIF SVC (0.00Hz~Up
FO07.02 | Frecuencia | Mantenteen estadodeesperaen lugarde | Paralimitar la
(oxo702) | inicial iniciar cuando la frecuencia dada sea | frecuencia | STOP
menor que este valor. desde el
teclado)
V/IF SVC
0: OFF
1:ON
Un solo bit: ON cuando terminales debajo
salida anormal
. Diez bits: ON cuando se ejecutan 0111
F07.03 | Proteccion | terminales bajo una salida anormal (0000~ STOP
(0x0703) | determinal | Cientos de bits: ON cuando orden la fuente
cambid a terminales 1111)
Miles de bits: Reservado
Nota: La proteccion del terminal esta
activada por defecto cuando el
comando de parada libre, parada de
emergencia o parada forzada es valido.
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VIF SVC
Bit de unos: 1: Solo FWD
Operacion comando permitido
Direccion 2:Solo REV
0: Mantén la comando permitido
direccion
1: Invertir Cientos de bits:
direccion Basado en
frecuencia
00 Direccion d Tens-bit: control de 0000
d ireccion de P
operacion | Operacion direccion (0000~ STOP
(oxo705) | OP desacti 0:ON 1191
esactivar 1: OFF )
direccion
0:FWD yREV Miles de bits:
los comandos Reservado
estan permitidos
en ambos
los comandos
estan permitidos
en ambos
Nota: Este valor no se restablecera
durante la inicializacion; y el valor de
un bit no se cambiara después de la
descarga del parametro.
V/IF SVC
F07.06 Poder -OFF | 0: Invalido 0 STOP
(0x0706) | Reiniciar 1: Empieza desde la pista de vuelo 0~2)
2: Comenzar como configuracion de
modo startup
Poder -OFF
F07.07 Reiniciar V/IF SVC 0.50s
Esperando | Configura el tiempo de espera para (0.00s~ STOP
(0x0707) Tiempo reiniciar después de un corte de 60.009)
energia.
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F07.1x: Detener control

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
VIF SVC
F07.10 0
PR Modo de paro| 0: Frenada -1 RUN
X |~
( ) 1: Parada libre 1)
V/F SVC 0.50Hz
F07.11 Frecuenci En el modo de parada por (0.00Hz~
(oxo70B) | ade desaceleracion, el variador se detendra si Frecuencia RUN
parada la frecuencia de salida es menor que este méxima)
valor.
F07.12 | Reiniciar | V" SVC 0.000s
] Establece el tiempo de espera para (0.000s~ STOP
(0x070C) | tiempo L ) .
L reiniciar después de pausar la operacion. 60.000s)
minimo
V/F SVC
Modo de 0: Ejecutar comando de
Frecuencia .
F07.15 ; ; 2
por Debajo frecuencia RUN
(0x070F) | del Limite 1. Paraday pausa gratis ©-3)
Inferior 2: Funciona a frecuencia minima
3: Corre a velocidad cero
V/IF SVC
Par de f | . q q | 60.0%
F07.16 torsién d_e Con |g_u'ra a corrlent_e e par durante la (0.0%-~ RUN
(0x0710) | frecuencia | operacion a frecuencia cero, 100.0% de la
cero . . . . 150.0%)
corriente nominal del accionamiento.
Par de
Fo717 | frecuencia VIF SVC 0.0s
: cero Configura el tiempo de retencion para la (0.0s~ RUN
(0x0711) Tiempo operacion a frecuencia cero. 6000.05)
FED/REV | VIF SVC 0.0s
F07.18 Tiempo Establecgzr el tiempo de retenciQn de (0.0~ STOP
(0x0712) | de banda frecuencia cero durante el cambio
muerta FWD/REV. 120.05)
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F07.2x: DC Pista de Frenar y Volar

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
. V/F SVC .
Iniciar El 100.0% de la corriente nominal del 60.0%
F07.20 corriente de o i i
motor, el limite superior de la corriente de|  (0.0%~ STOP
(0x0714) | frenode CC | frenado es la corriente nominal del
. . 150.0%)
accionamiento.
Iniciar 0.0s
FO7.21 | retencion de| V/F SVC (005~ SToP
(0x0715) | freno de CC| Establecer el tiempo de frenado por CC
Tiempo antes del arranque. 60.0s)
Freno de 1.00Hz
FO7.22 | ¢ VIF SVC
. . . (0.00Hz~ STOP
(0x0716) Frecuencia | Establece la frecuencia de inicio del
frenado en CC. 50.00Hz)
V/F SVC .
F07.23 Corriente La referencia es Iq co_rri_ente nominal 60.0%
del motor, y esta limitada por la (0.0%~ STOP
(0x0717) | de freno corriente nominal del variador. 150.0%)
de CC
Detener 0.0s
F07.24 retencion del V/F SVC (0,05~ STOP
(0x0718) | freno de CC| Establece el tiempo de frenado de CC
Tiempo durante la parada. 60.0s)

67



Function Table

AC10 Series AC Drive Manual

DEC

VIF SVC
Bit de unos:
Modo de 1:ON
busqueda ;
0: Buscar desde C_|er1tos e
. bits:  Buscar 0000
F07.25 la frecuencia fuente
Rastrode | maxima ) (0000~ STOP
frecuencia de 1: Hardware )
parada Rastro Miles de bits:
de Vuelo -bit: Reservado
Busqueda
inversa
0: OFF
0.50s
F07.26 Tiempode | V/FSVC (0,005 J—
(0x071A) | Vuelo Configura el tiempo de seguimiento del '
vuelo. 60.00s)
1.00s
F07.27 Retrasode | V/IF SVC
o . . (0.00s~ STOP
(0x071B) | seguimien | Configura el retraso de parada de la pista
to de de la mosca. 60.00s)
vuelo
120.0%
F07.28 Rastreode | V/F SVC (0.0% STOP
(0x071C) | vuelo Establece la corriente del rastro de =
actual vuelo. 400.0%)
F07.3x: Trotar
Co_dlgo_ ) Nombre Contenido Predetermi  |Propieda
(Direccion) nado d
(Rango)
5.00Hz
F07.30 Frecuenci | V/IF SVC (0.00Hz~ RUN
(0x071E) | adetrote Ajusta la frecuencia de carrera. Max.
frecuencia)
FO7.31 | Tiempo | VIFSVC (é%ggf SN
(0x071F) | de Establece el tiempo de aceleracion al :
. 650.00s)
aceleraci trote.
on de
avance
F0732 | Tiempo | VIFSVC (to(')%zi N
(0x0720) de Configura el tiempo de desaceleracion 656 00s
recorrido | €n modo de jogging. 00s)
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F07.33 Trote S/_/gFIS:VC 1 RUN
(0x0721) | en : (0~1)
1:ON
curva S
F07.34 Modo VIF SVC 0
0: Igual que el modo en F07.10 RUN
(0x0722) de . 0~1)
d 1: Solo parada de
parada desaceleracion
de trote
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FO07.4x: Frecuencia de Mantener y Saltar durante Inicio/Parada

Codigo . Predetermi  |Propieda
L Nombre Contenido
(Direccion) nado d
(Rango)
0.50Hz
VIF SVC (0.00Hz~Up
F07.40 Iniciar Es més alta que la frecuencia inicial y | Para limitar la
frecuencia . . . frecuencia STOP
(0x0728) de mas baja que la frecuencia del limite desde el
retencion | superior establecida desde el teclado. teclado)
VIF SVC
F07.41 Comenzar | £| yalor establecido deberfa ser mayor 0.00s
) Mantener | que Ja frecuencia inicial, y si es menor, (0.00s~ STOP
(0x0729) | Frecuenci | comienza con la frecuencia inicial. 60.00
a Tiempo 00s)
0.50Hz
(0.00Hz~Up
FO7.42 | Frecuenci | VIF SVC para limitar la
ade ) . ., frecuencia STOP
(0x072A) Configura la frecuencia de retencion de desde el
parada de parada
espera : teclado)
VIF SVC
Invélido durante el frenado de CC
terminal y el avance a pasos. Cuando el
frenado de CC de parada esta activo, es
Detener invalido cuando la frecuencia de retencién 0.00s
FO7.43 | Mantener | de parada es menor que la frecuencia de
. . (0.00s~ STOP
(0x072B) Erecuenci frenado de CC de parada. Cuando esté
aTiempo | inactivo, es invalido cuando la frecuencia 60.00s)
de retencion de parada es menor que la
frecuencia de frenado de CC de parada.
. 0.00Hz
Frecuencia
F07.44 VIF SVC (0.00Hz~
de salto 1 . . RUN
(0x072C) Configura la frecuencia de salto en 1. Max.
frecuencia)
0.00Hz
Rango de
F07.45 frecuencia VIF SVC (0.00Hz~ RUN
(0x072D) | de saltos Establece el rango de frecuencia de salto. Max.
frecuencia)
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. 0.00Hz
Frecuencia de
FO7.46 | galt02 VIF sVC (0.00Hz~ RUN
(0x072E) Configura la frecuencia de salto en 2. Max.
frecuencia)
0.00Hz
FO7.47 Rango de VIF SVC 0.00H
: frecuencia de (0.00Hz RUN
(0x072F) | salto Configura el rango de frecuencia de Max.
saltos. frecuencia)
4.11 F08: Control auxiliar
F08.0x: Contando y Cronometrando
Cadigo Predetermina | Propi
. g Nombre Contenido do ropéleda
(Direccion)
(Rango)
V/IF SVC .
F08.00 Fuente . 1: PUL terminal 0
de 0: Terminal X RUN
(0x0800) , 2: Reservado 0~2)
contado comun
r
F08.01 Divisiénde | VIF SVC 0 RUN
(0x0801) Contra Configura la divisién de conteo para la (0~6000)
ataque entrada.
VIF SVC
F08.02 Conteo . . 1000
L Configura el valor maximo para el RUN
(0x0802) | Méaximo . (0~65000)
circuito de conteo.
. VIF SVC
F08.03 | Objetiv Establece el valor objetivo para el 500 RUN
(ox0803) | 0de circuito de conteo. (0~65000)
contraat
aque
VIF SVC 1000m
F08.05 Longitud | Aumenta la longitud de salida, mientras se (om-~ STOP
(0x0805) reinicia cuando se alcanza la longitud de
un terminal. 65535m)
. Om
F08.06 Longitud VIF SVC
) ) (Om~ STOP
(0x0806) | actual Sin almacenamiento al apagar.
65535m)
F08.07 . VIF SVC 1: Minuto (min) 0
Unidad de STOP
(0x0807) temporizado 0: segundos (s) 2: Hora (h) 0~2)
F08.08 Temporizad| V/IF SVC 0 sTOP
(0x0808) | °F Establece el valor objetivo para el tiempo. | (0~65000)
Objetivo
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F08.1x~F08.2x: Reservado

F08.3x: Control de frecuencia de oscilacion

Codigo R Contenido Predetermi Propie
(Direccion) nado dad
(Rango)
Control V/E
F08.30 de ] 0(0~1)
(OX0B1E) frecuen SVC 0: STOP
ciasin OFF
tambale 1:ON
0
VIF SVC
Bit de unos: 1: Max.
Meétodo de frecuencia-
inicio basada 0000
F08.31 . Cientos -
Modo 0-Auto N (0000~ STOP
(Ox081F) 1: Manual bit: _ 0111)
via terminal Preajust?
Tens-bit: Rango frecuencia 0:
de frecuencia de deshabilitad
oscilacion a
0: Centro L _
basado en la frecuencia| Activado
Miles de
bits:
Reservado
0.00Hz
F08.32 [Frecuencia | V/FSVC (0.00Hz~ STOP
(0x0820) gggblecida Ajusta la frecuencia de oscilacion Max.
preestablecida. frecuencia)
. VIF SVC 0.0s
F08.33 [Tiempo . .
; Ajusta el tiempo de espera de la (0.0s~ STOP
(0x0821) preajust
ado frecuencia de oscilacion preajustada. 3600.0s)
10.0%
F08.34 VIF SVC ’
Gama . (0.0%~ STOP
(0x0822) Configura el valor del rango de .
frecuencia de oscilacion. 50.0%)
10.0%
F08.35 |Alcanc VIE SVC 0 ’ <rop
(0x0823) |ede Configura el rango de salto de la ' 00
salto frecuencia de oscilacion. 50.0%)
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F08.36 VIF SVC 5.00s
i Tiempo Configura el tiempo ACC para el (0.00s~ STOP
(0x0824) | acc . Lo
control de frecuencia de oscilacion. 650.00s)
F08.37 VIF SVC 5.00s
i Hora DEC | Ajusta el tiempo DEC para el control (0.00s~ STOP
(0x0825) . L
de frecuencia de vibracion. 650.00s)
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4.12 F09: Control Auxiliar 2

F09.0x: Mantenimiento

Codigo . Predeterm .
. : » Nombre Contenido [ Propiedad
(Direccion) inado
(Rango)
V/F SVC
Bit de unos: Ventilador
de enfriamiento
_ 0:OFF 0X0000
F09.02 Advertencia de 1:ON
- . . (0x0000~ RUN
(0x0902) mantenimiento | Tens-bit: Relé
principal 0x1111)
0: OFF
1:ON
Cientos de bits:
Reservado
Miles de bits: Reservado
. V/F SVC 0
F09.03 Mantenimiento
. Ponlo en 0 cuando reemplaces con un 0~ STOP
(0x0903) del ventilador .
ventilador nuevo, en horas. 65535)
L VIF SVC 0.0%
F09.04 Mantenimiento i
. Ponlo en 0.0% al reemplazar el relé (0.0%~ STOP
(0x0904) del relé principal| . .
principal 150.0%)
4.13 F10: Parametros de proteccion
F10.0x: Proteccion actual
Codigo . Predeterm .
. ., Nombre Contenido I Propiedad
(Direccion) inado
(Rango)
VIF SVC
Configura el limite automatico por
debajo del punto de supresion de
F10.00 Funcion sobrecorriente establecido para evitar 0
(0x0A00) Anti-OC fallos provocados por corriente excesiva. 0~ RUN
0: Supresion ACTIVADA
1: Supresion ACTIVADA durante la
aceleracion y desaceleracion y
DESACTIVADA a velocidad constante
0,
F10.01 Corriente VIF SVC . oo . 160.0%
OXOAOL ANti-OC Establece el nivel de limite de corriente de (0.0%~ RUN
(6 ) : carga, 100% de la corriente nominal del 300.0%)
motor.
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F10.02
(0X0A02)

Ganancia
Anti-OC

VIF SVC
Configura el efecto de respuesta de la
supresion de sobre corriente.

100.0%
(0.0%~
500.0%)

RUN
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VIF SVC
Activar/desactivar la proteccion relacionada
con la corriente. Bit Ginico: CBC
0: OFF
1:ON
Tens-bit: Proteccion contra interferencias
para OC
0: Normal
1: L1 supresion de
Proteccié interferencias 0001
FI0.03 1 | actual 1 | 2 L2 supresion de (0000~ STOP
(0x0A03) interferencias
Cientos de bits: Proteccion contra F221)
interferencias para SC
0: Normal
1: L1 supresion de
interferencias
2: L2 supresion de
interferencias
Miles de bits: Retardo de reinicio de fallo
SC/OC/OU
0: OFF; 1:ON
VIF SVC
Un hit: Proteccion por suma de corriente
trifasica
0: OFF
F10.04 Proteccio 1:ON 0001
' n Actual Tens-bit: Deteccion de desequilibrio de (0000~ STOP
(0x0A04) ) corriente trifasica, informe E. oLF4. 0011
0: OFF )
1:ON
VIF SVC
Umbral Compara la relacion entre la fase mas 160%
F10.05 | 4e grande y la mas pequefia de la corriente )
(0X0A05) | desequili trifasica con el valor establecido aqui (0%~ STOP
brio para ver si hay un desequilibrio de 500%)
actual corriente.
Tiempo | v/F svc
F10.06 | de ) . 2.0
desequili Aumenta este pardmetro bajo STOP
(0X0A06) Seq i _ (0.0~60.0)
brio fluctuaciones altas de corriente.
actual
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F10.1x: Proteccion contra voltaje

Codigo . Predetermin Propie
L Nombre Contenido
(Direccion) ado (Rango) dad
VIF SVC
Si el voltaje del bus es mas alto que
el punto anti-OU, la aceleracion y la
desaceleracion se desaceleraran o se
cancelaran para evitar fallas por
sobretension. Bit Gnico: Anti-OU
=00 Protecci 0011
5 on de 0: OFF (0000~ STOP
(OXOAOB) barra 1:ON
colectora . o, 0021)
anti-ouU Tens-bit: Sobreexcitacion
0: OFF
1: ON durante la desaceleracion
2: ON durante la operacién
VIE SVC T3:750V
Configura el valor de voltaje del S2:310V
Punto de bus para activar la funcién anti- (T3:650v~800V
F10.12 b Ou. S2: 340V~380V)
(Ox0AOC) | 2ma Nota: T3 punto de sobretension: Simultaneamente | STOP
anti-OuU | gr0v/ (750V/~840V) . limitado por
S2 punto de sobretension: puntos de
400V (360V~410V) sobrevoltaje.
Barra de VIF SVC 100.0%
F10.13 . .
bus anti- Configura el efecto de respuesta de la (0.0%~ RUN
(0x0AOD) ou funcion anti-OU. 500.0%)
Ganancia
VIF SVC
Enciende o apaga el freno
F10.14 F_rerlo_ dinamico. 2 RUN
(OXOAOE) | dinamico 0: OFF 0~2)
1: ON, con la funcién anti-OU
desactivada
2: ON, con la funcion anti-OU
activada

77




Function Table AC10 Series AC Drive Manual

VIF SVC T3: 740V
Ej:_or]fig_ura el voltaje del_freno S2: 360V
indmico para que empiece )
. : (T3:650v~800V
Voltaje cuando el voltaje del bus sea
F10.15 de frejno mayor que esteranr. 5_2: 350V~390V) RUN
(OXOAOF) | namico | Nota: T3 punto de sobretension: Simultaneamente
820V (750V~840V) limitado por
S2 punto de sobretension: 400V puntos de
(360V~410V) sobrevoltaje.
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VIF SVC

Ajusta automaticamente la
frecuencia de operacion cuando el
voltaje del bus sea menor que el

0: OFF
1:ON

F10.16 Funcién . ! 0
Anti-LU punto anti-LU para prevenir fallos STOP
(0x0A10) por bajo voltaje (0-1)
0: OFF
1:ON
VIE SVC T3:430V
S2: 240V
Establece el_valor de vo_I’taje dt_al (T3: 350V~450V
bus para activar la funcion anti- S2: 180V~260V)
F10.17 | Voltaje LU. ) . Simultaneamente
(0x0ALY) Anti-LU Nota: T3 punto de sobretension: limitado por STOP
S2 punto de sobretension: sobrevoltaje.
400V (360V~410V)
. V/IF SVC 100.0%
F10.18 Si]nat?-a Configura el efecto de respuesta de la (0.0%~ RUN
(0x0A12) funcion anti-LU.
LU 500.0%)
VIF SVC )
Configura el voltaje limite T3_~ 320V
inferior permitido del bus, _32' 190v
informa un fallo por bajo (T?. 300V~400V
LU voltaje cuando esté por debajo S2: 16(,]V~240V)
F10.19 . de este valor Simultdneamente
Voltaje de ‘ i limitada por STOP
(0x0A13) roteccion | Nota: T3 punto de sobretension:
P 820V (750V~840V) puntos de
- bretension
S2 punto de sobretension: 400V S0 '
(360V~410V)
F10.2x: Proteccion Auxiliar
Codigo . Predetermin Propied
. » Nombre Contenido
(Direccion) ado (Rango) ad
VIF SVC
Activa o desactiva la
. funcion de proteccion
£10.20 Proteccio | contra pérdida de fase de 0021
: ncontra | g (0000~ STOP
(0x0A14) | pérdida Un bit: Proteccién contra pérdida de 1121)
de fase fase de salida.
en E/S
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Tens-bit: Proteccion contra pérdida
de fase de entrada

0: OFF

1: ON, informe A.iLF cuando se
detecte pérdida de fase en la entrada,
contindie operando

2: ON, reportar E.iLF cuando se
detecte pérdida de fase en la entrada,
detener libre

Cientos de bits: Reservado

Miles de bits: Reservado

F10.21
(OXOA15)

Umbral de
Pérdida en
la Fase de
Entrada

V/F SVC

Ajusta el porcentaje de deteccion de
voltaje para la deteccion de pérdida
de fase de entrada, 100% del voltaje
nominal del bus.

10.0%
(0.0%~
30.0%)

STOP

F10.22
(OXOAL6)

Protecci6
n de suelo
corta

VIF SVC
Ajusta la salida del drive y el
ventilador de enfriamiento para la
proteccién contra cortocircuito a tierra
activada/desactivada. Un bit:
Proteccion de salida contra
cortocircuito a tierra
0: OFF

1:ON
Tens-bit: Proteccion contra cortocircuito,
del ventilador a tierra
0: OFF

1:ON
Cientos de hits:

Reservado

Miles de bits: Reservado

11
(00~12)

STOP

F10.23
(0x0A17)

Ventilad
or
ON/OFF

Configura el modo de
funcionamiento del ventilador de
enfriamiento del disco.

0: El ventilador funciona después de
que se enciende el disco;

1: El ventilador funciona segun la
temperatura y funciona con la
conduccién;

2: El ventilador funciona durante el
tiempo establecido de F10.24 y luego
se detiene. Esta relacionado con la
temperature.

0-2)

RUN

F10.24
(0X0A18)

Retraso del
ventilador

VIF SVC

Ajusta el tiempo desde que se
ejecuta el comando de liberacion
hasta que se detiene el ventilador de
enfriamiento.

30.00s
(0.00s~
600.00s)

STOP
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F10.25
(0X0A19)

Alarma
de
Unidad
OH
Nivel 1

VIF SVC
Establece el valor para

80.0°C

sobrecalentamiento, informa una (0.0°C~100.0°C)

alarma cuando esté por encima de
este valor.

RUN

F10.3x: Proteccién de carga

Codigo
(Direccion)

Nombre

Contenido

Predeterm
inado
(Rango)

Propied
ad

F10.32
(0X0A20)

Cargar
modo
de
alarma

VIF SVC

Configura el modo de deteccion de carga del
disco y el modo de advertencia en este
momento.

Un bit: Funcion de alarma de

carga 1

0: OFF

1: Detectar sobrecarga

2: Detectar sobrecarga solo a velocidad
constante

3: Detectar carga insuficiente

4: Detectar subcarga solo a velocidad
constante

Tens-bit: Cargar modo de alarma 1
0: Continda la operacion, informa A.
LD1

1: Parada libre, informe E. Ld1
Centenas-bit: Cargar alarma 2
funcion

0: OFF

1: Detectar sobrecarga

2: Detectar sobrecarga solo a velocidad
constante

3: Detectar carga insuficiente

4: Detectar subcarga solo a velocidad
constante Funcion de alarma de carga 2 de
miles de bits

0: continda la operacion, informa A. LD2

1: Parada libre, informe E. LD2

0000
(0000~
1414)

STOP

F10.33
(0x0A21)

Cargar
Alarma
Nivel 1

VIF SVC

Configura el valor de la alarma de carga 1
para la deteccion. Para el control V/F, es el
100 % de la corriente nominal del motor;
para el control vectorial, es el 100 % del par
de salida nominal del motor.

130.0%
(0.0%-~
200.0%)

STOP
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VIF SVC
Cargar Configura la duracion de deteccion de la 5.0s
F10.34 hora alarma de carga 1. Si la carga supera eI_
(0x0A22) | de umbral de alarma de carga durante el tiempo (0.0s~ STOP
establecido aqui, se reportara la alarma de 60.0
alarma 5)
1 carga 1.
V/IF SVC
Configura el valor de la alarma de carga 2
F10.35 Cargar para la deteccion. Para el control V//F, es el 30.0%
Alarma 100 % de la corriente nominal del motor; (0.0%~ STOP
(0x0A23) | Nivel 2 para el control vectorial, es el 100 % del par | o1 oo,
de salida nominal del motor. 0%)
VIF SVC
Cargar Configura la duracion de deteccion de la 5.0s
F10.36 hora alarma de carga 2. Si la carga supera el
(0x0A24) | de umbral de alarma de carga durante el tiempo (0.0s~ STOP
alarma establecido aqui, se reportara la alarma de 60.0s)
2 carga 2.
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F10.4x: Proteccion contra pérdida de sustentacion

Codigo . Predeterm  [Propied
L Nombre Contenido I
(Direccion) inado ad
(Rango)
SsvC
Configura el modo de
deteccion y el modo de
alarma para la desviacion
B excesiva entre la velocidad
Protecci0 | establecida del motor y la
F10.40 g contra | velocidad de 00 STOP
BSVIACI0 | retroalimentacion.
(00A28) | n de ) Bit de unos: funcién de (00~12)
velocidad | geteccién
excesiva 0: OFF
1: Detectar solo a velocidad
constante
2:ON
Tens-bit: Modo de alarma
0: Parada gratis y reportar error
1: Reporta la alarma y contintia operando
omralde | vir sve
lesviacion . 10.0%
F10.41 de velocidad Estat_)le(_:{e el valo_r de deteccm_)n para
OXOAZ9) | Excesiva desviacion excesiva de velocidad, 100% (0.0%~ STOP
X o
( ) de FO1.10 [Frecuencia Max.]. 60.0%)
V/F SVC
Establece la duracion para detectar
Tiempo desviaciones excesivas de velocidad. Si la
F10.42 de desviacion entre la velocidad dada y la 2.0s
' Desviaci¢ | velocidad de retroalimentacion es mayor (0.0s~ STOP
nde que F10.41 y se mantiene durante este
(Ox0A2A) F10.41 iene d 60.05)
Velocidad | tiempo, se reporta una advertencia de :
Excesiva desviacion excesiva de velocidad.
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VIF SVC
Configura el modo de deteccion y el modo
de alarma. Un bit: funcion de deteccion

0: OFF
F10.43 Proteccién 1: Detectar solo a velocidad 02
0 OA.\ZB) contra constante 00-12) STOP
X )~
excesode | 2:ON
velocidad | pjez bits: Modo de alarma
0: Parada gratis y reportar error
1: Reporta la alarma y contintia operando
VIF SVC 110.0%
F10.44 | Umbralde | gqiaplece el valor de la deteccion de (0.0%- | STOP
(0x0A2C) | €xeesode | soprevelocidad, 100% de FOL.10
velocidad | [Frecuencia maxima). 150.0%)
VIF SVC
Configura la duracion de la deteccion de 0.100s
F10.45 | Tiempode | sobrevelocidad. Sila velocidad de '
(0x0A2D) | excesode retroalimentacion es mayor que F10.44 y (0.000s~ | STOP

velocidad | dura el tiempo establecido aqui, se reportara 2.000s)
una advertencia.

F10.5x: Error de reinicio y sobrecarga del motor

Codigo . Predeterm  [Propied
L Nombre Contenido [
(Direccion) inado ad
(Rango)
VIF SVC
. Establece el nimero de veces que se permite
F10.50 Elftlgrlr%gc realizar el reinicio automético por error. 0 sTOP
(0x0A32) o No. Nota: 0 indica que la funcion de reinicio (0-10)
automatico esta desactivada; de lo contrario,
esta activada.
'”éer"a' VIF SVC 1.0s
F1051 | ode Establece el tiempo de espera después de (005~ STOP
(0x0A33) | r&Inicio que ocurra un error hasta el reinicio.
automa 100.0s)
tico
Realizado | VIF SVC
F10.52 Reini Indica las veces que ya se ha realizado el 0 STOP
(0x0A34) | cio reinicio de errores del auto, solo lectura.
auto
matic
0
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VIF SVC
. 0: Mator comin
F10.55 Tipo . 0
de 1: Motor de frecuencia RUN
(0x0A37) motor variable(50Hz) (0~3)
2: Motor de frecuencia variable
(60Hz)
3: Motor sin ventilador de enfriamiento
V/IF SVC
F10.56 Clase de 0: Clase A 1: Clase E 3
aislamiento STOP
(0x0A38) 2: Clase B;3: Clase F (0~5)
4: Clase H; 5: Clase especial S
V/F SVC
F10.57 Modo 0-1: S1 patr6n (operacion continua) 0
de . ) STOP
(0x0A39) . 2:S2 patrén (0~9)
gabal 3-9:$3-59
V/F SVC .
F10.58 oL Configura el umbral de sobrecarga del 105.0%
motor. Registra la cantidad de sobrecarga (0.0%~ STOP
(0x0A3A) | Umbral cuando la corriente real sea mayor que el 130.0%)
valor aqui. '
Coeficiente| \//r svC 100.0%
F1059 | demotor | corriente de sobrecarga del motor = (0.0%~ STOP
(0x0A3B) oL corriente actual * coeficiente de ' .
sobrecarga del motor. 250.0%)
2.1 F11: Parametros del teclado
Codigo . Predetermin Propie
. » Nombre Contenido
(Direccion) ado (Rango) dad
V/F SVCO:
OFF
1: Pardmetro de bloqueo modificado a través
F11.00 del teclado 0
i Cerraduracon | 2: Bloguear pardmetros funcionales y teclas RUN
(0x0B00) llave que no sean de inicio/detencion ©-3)
3: Bloquea todos los parametros y llaves
funcionales
VIF SVC
F11.01 Contrasefia Usa con cerradura de llave; por favor recuerda la 0
’ de blogueo contrasefia después de configurarla, de lo RUN
(0x0BO1) do llave contrario no se podré usar si esta bloqueada. (0~65535)
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VIF SVC
0: Invalido
1:REV
2. FWD trote
3:REVtrote
Accién de . i
F11.02 ecla 4: C_omando enviado desde el teclado a la 0
| terminal STOP
(0x0B02) | multifuncion | 5: Comando de fuente desde el teclado a la (0-7)
comunicacion
6: Comando de origen desde la terminal a
comunicacion
7: Comandar la fuente al teclado, terminal
y comunicacion de manera circular
VIF SVC
0: Modo de control sin teclado no valido
F11.03 1: Configuracién de modo paso a paso para el 0
(0x0B03) STOP Llave | modo de control sin teclado 0~2) STOP
2: Detenerse como parada libre para el modo de|
control sin teclado
VIF SVC
Bit de uno: funcién de modificacion UP/DW 0
Invalido
1. Modifica FO1.09 ingresado por el teclado
2: Modifica F13.01 a través del teclado y PID
3:  Modificar Funcode mediante las teclas
UP/DW del teclado Bit de decenas: Guardar al
apagar
ARRIBA/A | 0:OFF 0011
F11.04 BAJO LON 0000 STOP
(oxoo4) | (Perilla Cientos de bits: Limite de accion0: (
) Ajustable durante la operacion y el 0213)
Accion apagado
dela 1: Ajustable solo durante la operacion, mantener
tecla durante el apagado
2: Ajustable durante el funcionamiento, claro
durante el apagado
Miles de bits: Reservado
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ARRIBA/A VIF Sve
BAJO Bits de unidades y decenas: Ajusta 00~99 0109

F11.05 ayy en el parametro de funcion Fxx.yy (0000~ RUN

Tecl . . .
(0x0B05) eC@PAA | Bits de centenas y millares: Ajusta 00~15 2099)

modificac p iy
i6n a xx en el pardmetro de funcion Fxx.yy

VIF SVC

Bits de unos: teclas de comando

internas/externas (EJECUTAR, DETENER y

REINICIAR).

0: Primero lo externo, cuando lo externo es

valido, lo interno es invalido.

1: Primero interno; cuando lo interno es

valido, lo externo es invalido. 0000
F11.06 Tecla 2: Cuando tanto interno como externo son

(0X0B0B) | Comando vélidos, primero el comando STOP/RESET;| (0000~ STOP

cuando tanto adelante como atras son 2122)

validos, el comando es invalido.

Decenas - bit: Reservado

Cientos de bits:

Reservado

Miles de bits: Reservado

F11.1x: Monitoreo ciclico de la interfaz de estado

Cadigo ) Predeter |Propied
(Direccion) Nombre Contenido minado ad

(Rango)

VIF SVC

Unos-bit: Tecla de desplazamiento a la
izquierda para ajustar la primera fila de
monitoreo

0: OFF

F11.10 ;ﬁ;!ta 1:ON

@20 Izquierda
/Derecha

0011
0000~ STOP
Tens-bit: Tecla de desplazamiento a la (
derecha para ajustar la segunda fila de 0011)
monitoreo
0: OFF

1:ON
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Parametr | V/IF SVC

0 1 de la Bit de unidades y decenas: Ajusta 00~63 a 0000
Fi1111 ]Erllmera yyy en el parametro del monitor Cxx.yy (0000~ RUN
(0x0BOB) Ia?] tg?{: Bit de centenas y millares: Ajusta 00~07 a
pant xx en el pardmetro del monitor Cxx.yy 0763)
ciclica
Parametr V/F SVC
02dela it del idades v d - Aiust
F111p | Primera E&Etég as unidades y decenas: Ajusta 0001
. fila para a yyy en el pardmetro del monitor (0000~ RUN
(0x0BOC) | pantalla | OXX.Yy
ciclica Bit de las centenas y unidades de mil: 0763)
Ajusta 00~07 a xx en el parametro del
monitor Cxx.yy
Parametr V/F SVC
03dela . . .
primera Bit de las unidades y Qecenas: Ajusta 0002
F11.13 fila para 00~63 a yyy en el parametro del monitor (0000~ RUN
(0xOBOD) | pantalla | CXX.Yy
ciclica Bit de las centenas y millares: Ajusta 0763)
00~07 a xx en el parametro del monitor
CXX.yy

Primer VIF SVC

paéérretr Bit de unidades y decenas: Ajusta 00~63a| 0011
F11.14 | odela yyy en el parametro del monitor Cxx.yy

primera (0000~ RUN
(OXOBOE) | fijapara | Bit de centenas y millares: Ajusta 00~07 a
" . . 0763)
Ciclo xx en el parametro del monitor Cxx.yy
Pantalla
Segundo | v/ svc
pardmetro . . .
de la Bit de las unidades y decenas: Ajusta 0002
F11.15 ~ 4 i
segunda OCO 63 a yyy en el parametro del monitor (0000~ RUN
(OxOBOF) | fila para XX.yy
visualizaci | Bit de las centenas y millares: Ajusta 0763)
on ciclica | 00~07 a xx en el parametro del monitor
Cxx.yy
Segundo | V/F SVC
parametro | Bit de las unidades y decenas: Ajusta 0004
F1116 | gela 00~63 a yyy en el parametro del monitor (0000 RUN
(0x0B10) | segunda | Cxx.yy
filapara | Bit de las centenas y millares: Ajusta 0763)

visualizaci | 00~07 a xx en el parametro del monitor
onciclica | Cxx.yy
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Segundo | V/F SVC
parametr | Bit de las unidades y decenas: Ajusta 0010
FIL17 | odela 00~63 a yyy en el pardmetro del monitor (0000~ RUN
(0x0B11) | segunda | Cxx.yy
filapara | Bit de las centenas y millares: Ajusta 0763)
Ciclo 00~07 a xx en el parametro del monitor
Pantalla CXX.yy
Fila 2 VIF SVC
Parametr . . .
04 para Bits de unidades y decenas: Ajuste el 0012
F11.18 . lor 00~63 en del pardmetro de
Visualiza | Valor 00~03 en yyy del p (0000~ | RUN
(0x0B12) | ci6n monitorizacién Cxx.yy
Ciclica Bits de centenas y millares: Ajuste el valor 0763)
00~07 en
xx del paréametro de monitorizacion
Cxx.yy
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F11.2x: Visualizacion de parametros de monitorizacion

Codigo . Predeterm Propi
L Nombre Contenido I
(Direccion) inado eda
(Rango) d
VIF SVC
Bit de unidades: Visualizacion de frecuencia
de salida O: Frecuencia objetivo
1: Frecuencia de operacion
>=2: Frecuencia de operacion. Cuanto
mayor sea el valor, més profundo seré el
filtro.
. Elemen Decenas de bits: 0x0002
: to de Reservado
X ~ RUN
(0x0B14) | pantalla 0: Invalido (0x0000
del 1:Potencia activa descontando las Ox111F)
teclado pérdidas por resistencia del estator
Digito de las centenas:
Indicador de potencia
0: En porcentaje (%)
1: En kilovatios (kW)
Posicion de los millares: Reservado
F11.21 Coeficient | VIF SVC 100.0%
' ede | Configure el parametro de velocidad de (0.0%~ RUN
(0x0B15) YISU&|IZ&CI monitoreo para que se muestre en factor | g 0%)
on de de escala. '
velocidad
Indicad V/F CVS 100.0%
F1122 | o ge ) Conf_igure el pardmetro de potencia de (0.0%~ RUN
(0x0B16) | potenci monitoreo para que se muestre en el .
a factor de escala. 500.0%)
Coeficiente
VIF SVC
Bit de las unidades:
F11.23 | Grupode Reserveco 0x0000
- u 0: OFF
; : 0x0000~0 | RUN
(0x0B17) | Parametro | 4. N (
s , XFFFF)
Decenas de bits: C05
0: Conmutacion automatica con
modos de control
1: V/F parametros relacionados con
el modo
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2:V/C parametros relacionados
con el modo
Digito de las centenas:
C00.40~C00.63 0: OFF
1:ON
Posicion de los millares: Reservado
VIF SVC 00002
X
F11.24 Visuali Bit de unos: ON
(0X0B18) zacion 0~F: Cuanto mayor sea el valor, mas (0x0000~0 | RUN
de profunda serd la filtracion. x000F)
filtros
V/F SVC
Motor 0:ON
Fi1.25 1: OFF 0 RUN
Pantalla de :
0x0B19 . 0~1
( ) autoajuste Note: T/S2 Los modelos no admiten @1
este parametro.
Bit de unidades: Mostrar el error durante
F11.27 Visuali el restablecimiento del error. 0x0001
: 0: OFF ~
(0x0B1B) 7acién - (0x0000 RUN
de 1:ON 0x0001)
errores
F11.3x: Funciones especiales del teclado
Co_dlgo_ ) Nombre Contenido Predetermi  [Propied
(Direccion) nado ad
(Rango)
VIF SVC
0: RS485 comunicacion
1: Teclado externo
F11.30 Funcion del RS485 El bus y el teclado externo 0 STO
(OXOB1E) puerto serie son mutuamente excluyentes. EI bus (0~1) TOP
AC10 RS485 (maestro/esclavo) no esta
disponible cuando se selecciona y
conecta el teclado externo.
V/F SVC
F1131 Limite inferior | Para definir el valor limite inferior de la 0.50Vv
: de voltaje del | tension proporcionada por el (0.00V~ RUN
(0x0B1F) potenciémetro | potenciémetro del teclado, cualquier 3.00V)
valor inferior se trata como tal.
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Limite inferior
F11.32 de voltaje del VIF SVC . . . 0.00%
potenciometro Establecer el porcentaje del limite de voltaje|  (0.00%~ RUN
() Porcentaje inferior del potenciémetro del teclado 100.00%)
V/F SVC
Limite Para definir el valor limite superior de 2.80V
F11.33 superior de | latension proporcionada por el (0.00V~ RUN
(0x0B21) | voltaje del | potenciémetro del teclado, cualquier 3'00\/)
potenciomet | Vvalor superior se trata como tal. '
ro
Limite
F11.34 superior de VIF SVC . o 100.0%
x0B22) | Voltaje del Establezca el porcentaje del limite (0.0%-~ RUN
( potenciomet | Superior de voltaje del 100.0%)
ro potenciometro del teclado.
Porcentaje
V/F SVC
F11.35 | Potenciémetr| Configure la fuente del 0 STOP
(0x0B23) | o de teclado potenciometro del teclado. (0~1)
0: Potencidmetro integrado
1: Potenciémetro del teclado externo

92




Function Table

AC10 Series AC Drive Manual

2.2 F12: Parametros de comunicacion
F12.0x: Parametros de esclavo Modbus

Codigo . Predetermi  |Propied
L Nombre Contenido
(Direccion) nado ad
(Rango)
VIF SVC
F12.00 Maestro/Escl 0
avo 0: Esclava STOP
(0x0C00) (0-1)
1: Maestra
F12.01 Direccid | vk svc 1
n L L STOP
(0x0CO01) Modbus Establecer la direccion de comunicacion esclava (1~247)
Modbus.
VIF SVC 3:9600 bps
F12.02 . 0: 1200 bps 4:19200 bps 3
Velocidad de | ) STOP
(0x0C02) baudios 1: 2400 bps 5:38400 bps (0~6)
2:4800 bps 6: 57600 bps
V/IF SVC 3:(N, 8, 2)sin
0:(N, 8, 1)sinparidad | paridad
Bit de datos: 8 Bit de datos:8
Bit de parada:1 Bit de parada:2
1:(E, 8, 1)paridad 4:(E, 8, 2)paridad
— e Formato ( )P ( )P 0
d ar ar
de Datos P . P ] STOP
(0x0C03) Bit de datos:8 Bit de datos:8 (0~5)
Modbus . .
Bit de parada:1 Bit de parada:2
2:(N, 8, Dparidad | 5:(0, 8, 2)paridad
impar impar
Bit de datos:8 Bit de datos:8
Bit de parada:1 Bit de parada:2
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Respuest VIF SVC
F12.04 aModbus | 0: ON a operacion en 0 RUN
(0x0C04) | Modo blanco (0~1)
1: OFF operacion de
escritura
VIF SVC
Retraso . . Oms
F12.05 de Configura el intervalo entre completar la (0 RUN
ms~
(0x0C05) Respuest recepcion de datos y responder al maestro
aModbus 5000ms)
con los datos de respuesta.
Fallo de VIF SVC 1.0s
F12.06 Modbus El tiempo entre dos comunicaciones para (0.1s~ RUN
(0x0C06) | Tiempode | determinar una desconexion de
espera comunicacion. 100.0s)
.| VIFSVC
Desconexi B
6n de 0: Deteccion de horas extras
F12.07 . 0
comunicac | OFF RUN
(0x0cC07) ion 0~3)
1: Informar error y detener
gratis
2: Informar advertencia y continuar operacion
3: Forzar cierre
VIF SVC
F12.08 Sesgo de Ajusta el valor de sesgo para la frecuencia de 0.00
@ OéOS) ‘Egecgggg')a comunicacién (100.00 corresponde a (-100.00~ RUN
X X
100.00Hz). 100.00)
V/IF SVC
Ganancia Ajusta la ganancia para la frecuencia de 100.0%
F12.09 de comunicacion. .
(0X0C09) frecuencia | Dada la frecuencia = Comunicacion real (0.0%~ RUN
(0x3000) dando valor x Ganancia + Sesgo 500.0%)
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F12.1x: Parametros del Maestro Modbus

Codigo . Predeter |Propiedad
L Nombre Contenido .
(Direccion) minado
(Rango)
VIF SVC
Se pueden configurar los
bits de unidades, decenas, | 6:Par de salida
centenas y miles con: 7: Reservado
0: ninguna
8: Reservado
1: Comando maestro L. 0x003
F12.10 Texto . 9: Objetivo PID
2:Frecuencia objetivo 1 RUN
(OXOCOA) | maestr . . 10:
3: Frecuencia de salida Retroalimentacion| (0000
° 4: Limite superior PID 0~
frequency .
5- Par dado E Reservado x(éCC
Componente de )
corriente activa
Frecuencia VIF SVC
F12.11 definida por | Configura este parametro a un 0x0000
el usuario valor distinto de cero para (0x0000~ RUN
(0x0COB) | Direccion reemplazar la direccién de OXFFFF)
frecuencia de comunicacion
0x3000 0 0x2000.
Comando VIF SVC
F12.12 Definido Configura este parametro con un valor 0x0000
por el distinto de cero para reemplazar la (0x0000~ RUN
(0x0C0C) | Usuario direccion de frecuencia de comunicacion | g erep)
Direccion 0x3001 0 0x2001.
VIF SVC
F12.13 FWD Configura este parametro para 0x0001
Valor de reemplazar los datos de (0Ox0000~ RUN
(0x0COD) | comando configuracion del comando de OXFFFF)
comunicacion 0001H: operacidn
hacia adelante.
VIF SVC
F12.14 REV Configura este parametro para 0x0002
Valor del reemplazar los datos de configuracion (0x0000~ RUN
(0x0COE) | comando del comando de comunicacion 0002H: OXFFFF)
operacion inversa.
VIF SVC
F1215 Valor de Configura este pardmetro para reemplazar| 00005
comandode | |os datos de configuracién del comando de|  (0x0000~ RUN
(0XOCOF) | parada comunicacién 00025H: parada por OXFFFF)
deceleracion.
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V/IF SVC
F12.16 Restablecer | configura este parametro para 0x0007
o valor del ~
reemplazar los datos de (0x0000 RUN
(0x0C10) | comando configuracion del comando de OXFFEF)
comunicacion 0007H: reinicio de
error.

VIF SVC
F12.19 Comando Configura el comando 0

(0x0C13) Maestro maestro (0~1) RUN

0: Enviar comando en

ejecucion

1. Enviar estado de ejecucion
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F13: PID Control
F13.00~F13.06: PID Objetivo y retroalimentacion del PID

Codigo . Predeterm  |Propieda
L, Nombre Contenido I
(Direccion) inado d
(Rango)
4: Reservado
VIF SVC .
5:PUL terminal
0: Teclado ]
PID numériCO 6:RS485
F13.00 1: 7: Reservado 0
Fuente del : _, ) . RUN
(0x0D00) | controlador Potencul)metr 8: Terminales 0~9)
0 de teclado 9: Comunicacion
2 IA_‘ de dando corriente
corriente/volt .
aje analdgico activa
3: Reservado
Teclado Ajustar
F1301 ObjetivoPID | v/F SVC 50.0%
i {?ﬁtroahmentac Este parametro es valido cuando F13.00 (0.0%~ RUN
(0x0D01) 0 F13.03 esta configurado en [0: 100.0%)
Teclado]. '
ObjetivoPID | VIF SVC 1.00s
F13.02 Cambiar Configura el tiempo requerido (0.00s~ RUN
(0x0D02) | tiempo cuando el objetivo del PID aumente
del 0,0% al 100,0%. 60.00s)
VIF SVC
0: Teclado 5: PUL terminal
numérico 6: RS485
PID 1:
F13.03 : ., 7: Reservado 2
Fuente de Potenciometr . RUN
(0x0D03) | Retroaliment | o de teclado 8: Terminales (0~9)
acion 2:1A de 9: Corriente
corriente/volt activa local
aje analdgico
3: Reservado
4: Reservado
. VIF SVC
Tiempo de Cuanto mas tiempo dure el filtrado, 0.010s
F13.04 Filtro de 5 ;
: mayor serd el efecto anti- (0.000s~ RUN
(0x0D04) | Retroaliment | ineerferencia, pero la respuesta seré 6.0005)
acion mas lenta. '
F13.05 (Gananciade VIF SVC 100
: ! Ajustado para la regulacion proporcional
i i . 0.00~ RUN
(0xoDos) fretroalimentaci | Jinga| de la sefial de entrada de (
on retroalimentacion. 10.00)
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VIF SVC 100.0
F13.06 Rango de =
retro%limenta El rango de la sefial de _ (00~ RUN
(0x0D06) - retroalimentacion PID es en unidades
cion adimensionales que se utilizan 100.0)
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F13.07~F13.24: Objetivo PID

Codigo . Predetermi  |Propied
L ombre ontenido
Nomb Contenid
(Direccion) nado ad
(Rango)
VIF SVC
Bit de unos: propiedad de
retroalimentacion
0: Positivo 0100
F13.07 Propiedadde | 1:Negativo (0000 RUN
(0x0D07) control PID | Bit de decenas:
Reservado 1111)
Bit de centenas:
Reservado
Bit de millares: Regulacion
diferencial
0: Diferencial para desviacién
1: Diferencial para retroalimentacion
VIF SVC 100.0%
AE Ajuste Cuando se inicia la operacion PID, la (0.0%~ RUN
0x0D08 i salida sera segun la configuracion
o o | previa. ’ 100.0%)
VIF SVC
F13.09 Tiempo Configura_el tiempo para la saIiQa 0.0s
preajustad predeterminada del PID, y funciona (0.0s~ RUN
Ox0D09) | D como el objetivo normal del PID 6500.05)
después de que termina. '
PID V/IF SVC 0.0%
F13.10 Limite de Establece la desviacion maxima de la (0.0%~ RUN
(0XODOA) | Desviacio retroalimentacion del PID respecto al ' .
n objetivo del PID. 100.0%)
. V/IF SVC 0.100
F1311 Ganancia Ajusta la ganancia proporcional del (0000~ RUN
(oxopo) | Proporcional | g0 de parametros PID 1. '
P1 4.000)
. VIF SVC 1.0s
F13.12 Efe';‘gfl’ Ajusta el tiempo integral del grupo de (0.0s~ RUN
0x0DOC arametros PID 1.
(0x0D0C) ) |y P 600.05)
. VIF SVC 0.000s
F1313 Tiempo Ajusta el tiempo diferencial del grupode | (g 05 RUN
(oxopop) | diferencial | yarametros PID 1. '
D1 6.000s)
. VIF SVC 0.100
F13.14 Ganancia Ajusta la ganancia proporcional del (0000~ RUN
(0xoDOE) | Proporcional | o 06 e parémetros PID 2.
P2 4.000)
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. VIF SVC 1.0s
F13.15 Tiempo Ajusta el tiempo integral del grupo de (0.05~ RUN
Integral : :
(0x0DOF) parametros PID 2.
12 600.0s)
- B VIF SVC 0.000s
g 1Empo Ajusta el tiempo diferencial del grupo de
6 diferencial pz:rémetros PIIF:)) 2. I (0.000s~ RUN
(0x0D1 D2 6.000s)
0)
V/F SVC
F131 | Condicic | 0:OFF 0
1:ON via terminal DI RUN
7 n de . o (0-2)
cambio 2:ON segun la desviacion
(0x0D1 | de PID
1)
Desviaci VIF SVC 20.0%
F131 | 6nde Se usa 1 parametro de ganancia cuando la (0.0%-~ RUN
8 turno desviacion del PID es menor que este ' .
(OXOD]_ Ba]a VaIOr. 1000 /0)
2)
Desviaci VIF SVC 80.0%
F13.1 | onAlta Se usa el parametro de ganancia 2 cuando (0.0%~ RUN
9 de Turno la desviacion del PID es mayor que este
(OXOD]. Va|0r. 1000%)
3)
F13.2 | Rangode VIF SVC >0%
: ) A Este pardmetro se usa para ajustar el rango 0.0%~ RUN
1 diferenciaci | e |5 salida diferencial del PID. (0.0%
(0x0D1 on 100.0%)
5)
, 100.0%
F13.2 PID max. VIF SVC 0.0% RUN
2 Salida Establece el limite superior de salida del =7
(0x0D1 PID. 100.0%)
6)
0.0%
F132 | Min.PID | VIF SVC °
. L . (-100.0%~F RUN
3 Salida Establece el limite inferior de salida del
PID. 13.22)
(0xoD1
7)
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. 0.000s
F13.2 | Tiempode VIF SVC
. . . . . (0.000s~ RUN
4 Filtro PID Configura el tiempo de filtrado de salida
del PID. 6.000s)
(0xoD1
8)
F13.25~F13.28: Desconexion de retroalimentacion PID
Codigo . Predetermi  |Propied
] 9 » Nombre Contenido P
(Direccion) nado ad
(Rango)
VIF SVC
0: Continuar la operacion PID sin
reportar error
E13.25 Modo de 1. Detente y reporta el error 0
' Desconexion | . contingia la operacién del PID y STOP
(0x0D19) | de reporta la alarma 0-3)
Retroalimenta . .
cién 3: Ejecutaa la frecuencia actual y reporta la
alarma
. VIF SVC 1.0s
F1326 | Tiempode | configura la duracion de la (0.0s~ RUN
(0xOD1A) | descansopara | geteccion de desconexion del '
comentarios | faadback del PID. 120.0s)
. VIF SVC .
F13.27 Limite Si la sefial de retroalimentacion supera este 100.0%
Superiorde | \alor y continta durante F13.26, se (0.0%~ RUN
(0x0D1B) R_e;troallmenta considera que el sensor esta desconectado. 100.0%
cion .0%)
L VIF SVC .
F13.28 Limite Si la sefial de retroalimentacion es menor 0.0%
inferior de que este valor y continlia durante F13.26, se (0.0%~ RUN
(0x0D1C) | ruptura de considera que el sensor est4 desconectado. 100.0%
retroaliment .0%)
acion
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F13.29~F13.33: Suefio PID

Codigo . Predetermi  |Propie
L, Nombre Contenido
(Direccion) nado dad
(Rango)
V/F SVC
F13.29 ) 0
Dormir 0: OFF RUN
(0x0D1D) (0-1)
1:ON
VIF SVC
Cuando la funcidn de suefio es valida, la 10.00Hz
F13.30 Frecuenci frecuencia de salida del PID es menor que|  (0.00Hz~
(OXOD1E) ade [F13.30] y contintia durante F13.31 Frecuenci RUN
suefio [Retraso de suefio], entonces la funcion de )
suefio funciona. amax.)
60.0s
F13.31 VIF SVC
(0xOD1F) Relraso para Configura el tiempo de retraso para (0.0s~ RUN
dormir
dormir. 3600.05)
o V/F SVC 5.0%
F13.32 | Desviaci Cuando la retroalimentacion PID es (0.0%-~ RUN
(0xoD20) | Onde menor/mayor que (caracteristica .
Desperta positiva/caracteristica negativa) objetivo 50.0%)
r PID menos/plus (caracteristica
positiva/caracteristica negativa) F13.32
[Desviacidon de Despertar] y contintia
durante F13.33 [Retraso de Despertar], el
F1333 | Ret accionamiento sale del estado de 1.0s
: d: 1as0 suspension y comienza la operacion (0.0s~ RUN
0x0D21 normal.
( ) desperta 60.0s)
r

102



Function Table

AC10 Series AC Drive Manual

2.3 F14: Simulacion de PLC para control multifrecuencia
F14.00~F14.14: Control multifrecuencia

Codigo
(Direccion)

Nombr
e

Contenido

Predeter
minado
(Rango)

Propied
ad

F14.00
(OXOEQ0)
F14.14

(OXOEOE)

Multi-
frecuencia
1~15

VIF SVC

[FO1.02] Fuente de consigna de frecuencia 9:
controlada por programa (PLC); la frecuencia
y el sentido de giro del variador se controlan
mediante el PLC integrado, permitiendo
controlar hasta 15 segmentos de frecuencia;
el modo de funcionamiento se define en el
ajuste [F14.15]. Si el tiempo de ejecucion de
un segmento se establece en "0", dicho
segmento se omite durante la ejecucion del
programa. [F01.02] Fuente de consigna de
frecuencia 11: la frecuencia de consigna se
selecciona mediante los "terminales de
multifrecuencia”, mientras que el sentido de
giro y los tiempos de
aceleracién/deceleracion se configuran en
[F14.31~F14.45]. Si ninguno de los
terminales de multifrecuencia esta activo, la
consigna de multifrecuencia se establece en
cero. Para la configuracion de los "terminales
de multifrecuencia”, consulte los parametros
[F5.00 a F5.03].

Los valores predeterminados se establecen tal
como se indica a continuacion:

F14.00 Multifrecuencia 1=10.00Hz F14.08
Multifrecuencia 9= 10.00Hz F14.01
Multifrecuencia 2= 20.00Hz F14.09
Multifrecuencia 10= 20.00Hz F14.02
Multifrecuencia 3=30.00Hz F14.10
Multifrecuencia 11= 30.00Hz F14.03
Multifrecuencia 4= 40.00Hz F14.11
Multifrecuencia 12= 40.00Hz F14.04
Multifrecuencia 5= 50.00Hz F14.12
Multifrecuencia 13=50.00Hz F14.05
Multifrecuencia 6= 40.00Hz F14.13
Multifrecuencia 14= 40.00Hz F14.06
Multifrecuencia 7= 30.00Hz F14.14
Multifrecuencia 15= 30.00Hz

PLC Multifrecuencia 8= 20.00Hz

Veael lado
izquierdo
(0.00Hz~
Frecuenc

ia
méxima)

RUN
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F14.15: Modo PLC

(s/m/h))

Codigo . Predeterm | Propi
. J ., Nombre Contenido [ P
(Direccion) inado edad
(Rango)
VIF SVC .
o Bits de centenas:
Ones-hit: Ciclo Guardado al
modo apagar
0: Detenerse 0 OFF
después de 1-,O_N
iclo Gni Digito de los
ciclo unico millares: Modo de
1: Ciclo inicio
continuamente | 0: Reiniciar desde
PLC 2: Mantener la primera etapa 0000
F14.15 | Modode | hastael final 1: Reiniciar desde 000~ | RUN
(OXOEOF) | funcionamient valor tras una la etapa donde se
o} sola operacion detuvo la dltima 2122)
ciclo Tens-bit: vez.
Temporizacié 2: Continte la
n unidad operacion durante el
0: Segunda (s) | restode laetapa de
1: Minuto (m) | Parada.
2: Hora (h)
F14.16~F14.30: Entorno de ejecucion de PLC
Codigo . Predeterm  |Propied
L, Nombre Contenido [
(Direccion) inado ad
(Rango)
10.0
F14.16
. (s/m/h)
(0x0E10) | Multifrecuenc
_ ia 1~15 VIF sVC 0.0 RUN
Tiempo de Configure el tiempo de ejecucion de los (s/m/h)~
F14.30 ejecucion segmentos 1 a 15. 6500.0
(OXOELE)
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F14.31~F14.45: Direccion del PLC y tiempo de aceleracion/desaceleracion

Predeter
Codigo i Propied
; g y Nombre Contenido minado P
(Direccion) (Rango) Pd
VIF SVC
Bit de unidades: Direccion de la etapa actual
(en comparacion con la orden de operacion)
0: La misma
Direccion Yy 1: Opuesta
F14.31 :g::;eeﬁg?;?éd Decenas de bits: tiempo de
leracion/declinacion de la corriente
n para 1~15 ace nari
multifrecuen esce_ arlo » L
(OXOELF) | cias 0: Tiempo de aceleracion/declinacion 1 0000
= Tiempo 1: Tiempo de aceleracién/declinacion 2 (0000~ RUN
F14.45 2: Tiempo de aceleracion/declinacion 3 0031)
(0x0E2D) 3: Tiempo de aceleracién/desaceleracion 4
Posicion de las centenas: Reservado
Posicion de los millares: Reservado
2.4 F15: Reservado
2.5 F25:Correccion de Aly AO
Este grupo de codigos de funcidn y descripciones se detalla en los manuales técnicos
correspondientes..
2.6 COx: Parametros de monitoreo
C00: Monitoreo bésico
Codigo Caodigo Codigo
L Nombre L Nombre . » Nombre
(Direccion) (Direccion) (Direccion)
. Terminal de -
C00.00(0x2 | Frecuencia C00.14 entrada X C00.28 Version
dada del
100 0x210E Estado 0x211C
) ( ) ( ) software
C00.01(0x2 | Frecuencia C00.15 Termina C00.29
' de salida ' | de salida ' Reservado
101) (0x210F) Y (0x211D)
Estado
c00.02 | Corriente C00.16 IA C00.30 | Grabacion
de salida programada
(0x2102) (0x2110) Valor (0x211E)
C00.03(0x2 | Voltaje de C00.17 C00.31 _
entrada Reservado Salida PID
103) (0x2111) (0x211F)
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. Potenciometr Software
C00.04(0x2 Voltaye de C00.18 o del teclado C00.32 para
104) salida (0x2112) Entrada (Ox2120) variador
de CA
Subversion
C00.05(0x2 | Velocidad C00.19 PUL C00.33
P Reservado
105) mecanica (0x2113) Entrada (0x2121)
C00.06(0x2 | Datos C00.20 C00.34
Valor AO Reservado
106) Para motor (0x2114) (0x2122)
C00.07(0x2 Salida C00.21 C00.35
Reservado Reservado
107) Para (0x2115) (0x2123)
C00.08(0x2 | _ . . co0.22  |Registrodel C00.36 -
Objetivo PID contador Cadigo de error
108) (0x2116) (0x2124)
. Consumo total
C00.09(0x2 PID C00.23 Encendido C00.37 de energia
109)  |Retroalimentad  (0x2117) actual (0x2125) (Bajo)
ion
Consumo total de
C00.10(0x2 | Potencia C00.24 Duracion C00.38 energia (alto)
10a) | desalida (0x2118) total (0x2126)
C00.11(0x2 _ coo.25 | Potenciadel c00.39 | Angulo del factor
Voltaje del bus accionamient de potencia
10B) (0x2119) ode CA (0x2127)
Temperatura
C00.12(0x2 |del mddulo 1 C00.26 Tensiéon nominal
10C) (0x211A) del variador de
CA
Temperatura .
C00.13(0%X2 | el médulo C00.27 Corriente
10D 2 0x211B nominal del B )
) (0x ) variador de CA
CO01: Monitoreo de errores
Caodigo Cadigo Codigo
L Nombre ., Nombre . ., Nombre
(Direccion) (Direccion) (Direccion)
Error X Anterior 1
C01.00(0x2 Tipo de error C01.08 Terminal C01.16 Error Mddulo
200) (0x2208) Estado (0x2210) Temp.
Informacion Error Y Anterior 1
C01.01(0x2 | del codigo de C01.09 Terminal C01.17 Error de
201) error (0x2209) Record (0x2211) unidad
Estado
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Salida de . Anterior 1
C01.02(0x2 error C01.10 An_terlor 1 C01.18 Error X
202) Frecuencia (0x220A) Tipo de (0x2212) Estado del
error terminal
Error de Anteri_qr 1 Error anterior
C0L103(0x2 | voltaje de co1.11  |Informacion del|  c01.19 | 1y estado del
203) salida (0x220B) cddigo de error (0x2213) terminal
Salida de Anterior 1 Error .
C01.04(0x2 error C01.12 de salida C01.20 Tipo de error
204) Actual (0x220C) Frecuencia (0x2214) 2 anterior
Anterior 1 L,
C01.05(0x2 Erro_r de C01.13 Error de voltaje C01.21 Inform,ac_lon de
205) | volt@edel | (g990p) desalida | (0x2215) |05 2 codigos de
bus error anteriores
Error Temp. Anterior 1 .
C01.06(0X2 del médulo C01.14 Salida de error C01.22 TIpO de error
206) (Ox220E) Actual (Ox2216) | @anterior3
Anterior 1 Error

C01.07(0x2 |Estado de error C01.15 de voltaje del bus C01.23 Informacion de

207) de la unidad (0x220F) (0x2217) los 3 cc')dig_os de
error anteriores

Nota: Significado del bit de estado de error de la unidad:
Bit de unidades: Direccion de operacién 0: Avance;

1: Retroceso Bit de las decenas: Estado de
funcionamiento 0: Parada; 1: Velocidad constante
2:ACC; 3: DEC

Digito de las centenas: OV/OC 0: Normal 1: OV

2: OC 3: OV/OC (Posicion de los millares: Reservado C02: Monitoreo de aplicaciones)

Cadigo (Direccion) Nombre Codigo (Direccion) Nombre
- C02.13 (0x230D) ~
C02.00(0x2300) Objetivo PID ( ) Reservado
C02.14 (0x230E)
Sobrecarga del
C02.01(0x2301) Retroalimentacion PID C02.15(0x230F) accionamiengt]o Factor

de temporizacion

Sobrecarga del motor

C02.02(0x2302) Salida PID C02.16(0x2310) Factor de
temporizacién
C02.17 (0x2311) ~
C02.03(0x2303) Estado del control PID ( ) Reservado
C02.18(0x2312)

C02.05(0x2305) Etapa de operacion del PLC| C02.19(0x2313) CBC Contar
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. C02.20 (0x2314) ~
C02.06(0x2306 Frecuencia de etapa del PLC Reservado
(0x2306) P C02.31(0x231F)
2 32 (0x2320) ~ Guardar parametros 1|
C02.07(0x2307) |Tiempo de ejecucion de la etapa €02.32 (0x2320) a 16 al apagar
del PLC C02.47(0x232F)
C02.48 (0x2330) ~
C02.08(0x2308) Comando Reservado
ADELANTE/RETROCESO | ©02.49(0x2331)
) ) C02.50 (0X2332) - Registro de caché
C02.09(0x2309) Comando de jogging 0~9
C02.59(0x233B)
Voltaje/corriente antes de la C02.60 (0x233C) ~
C02.10(0x230A) correccion por 1A Reservado
C02.61(0x233D)
Teclado externo
C02.11(0x230B) Reservado C02.62(0x233E) .
Version
Tension/Corriente antes de la
C02.12(0x230C) correccion AO - -
C03: Mantenimiento y monitoreo de la tensién
Cadigo (Direccion) Nombre Cadigo (Direccion) Nombre
C03.00(0x2400) Tiempo de ejecucion actual | C03.23(0x2417) Reservado
C03.01(0x2401) Duracién total (horas) | C03.24(0x2418) Reservado
C03.02(0x2402) Tiempo total de encendido | C03.25(0x2419) Reservado
(horas)
C03.03(0x2403) Tiempo total de encendido | C03.26(0x241A) Reservado
(min)
C03.04(0x2404) Tiempo de funcionamiento| C03.27(0x241B) Reservado
del ventilador
C03.05(0x2405) Mantenimiento del C03.28(0x241C) Reservado
ventilador
C03.06(0x2406) Reservado C03.29(0x241D) Reservado
C03.07(0x2407) Mantenimiento del relé | C03.30(0x241E) Reservado
principal
C03.08 (0x2408)~ C03.31 (0x241F)~
Reservado Reservado
C03.19(0x2413) C03.39(0x2427)
C03.20(0x2414) Reservado C03.50(0x2432) Cddigo maquina 1
C03.21(0x2415) Reservado C03.51(0x2433) Cddigo maquina 2
C03.22(0x2416) Reservado C03.52(0x2434) Cddigo maquina 3

108



Function Table

AC10 Series AC Drive Manual

2.7 Funcién de E/S de terminal

X Descripcion X Descripcion X Descripcion
. . . Fuente de comandos
0 Ninguna; 24 | Cambio de consigna PID 1 48
al teclado
. . Origen del comando
1 FWD 25 | Cambio de consigna PID 2 49 .
a laterminal
. . Fuente de mando
2 REV 26 | Cambiode consignaPID3 | 50 L
a la comunicacion
- Conmutacion de
Control de operacion . -
3 de tres hFi)Ios 27 | retroalimentacion PID 1 51 Reservado
4 |Avance manual (Jog)| 28 Conmutacion de 52 Operacion
retroalimentacion PID Desactivacion
5 Reversa 29 Conmutacién de 53 | Operacion de avance
retroalimentacion PID
6 Parada libre 30 | Pausa del programa (PLC) 54 Operacion REV
7 Molestar 31 Reinicio del programa 55 Reservado
(PLC)
Restablecimiento de Tiempo de
8 error 3o |aceleracion/desaceleracion -|  sg Reservado
Terminal 1
Entrada de error Tiempo de
9 externo 33 |aceleracion/desaceleracion—| 57 Reservado
Terminal 2
Aumento de
10 frecuencia (UP) | 34 Pausa ACC/DEC 58 Reservado
Disminucion de la Disparador de frecuencia de
11 | frecuencia (DW) 35 oscilacion 59 Reservado
Restablecimiento de Conmutacion de
12 frecuencia 36 Pausa de frecuencia de 60 control de
(Restablecimiento oscilacién velocidad/par
UP/DW)
De la Fuente A Restablecimiento de la Limite de frecuencia
alaFuente B 37 frecuencia de oscilacion 62 de par segun la
frecuencia de
13 marcha a impulsos
(jog)
Fuente de
frecuencia Verificacion del teclado y la
14 |combinada a fuente | 38 pantalla 63~87 Reservado
A
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Fuente de
frecuencia Medicién de
15 combinada a la 39 frecuencia x4 88 Reservado
fuente B
Terminal Terminal de activacion del
16 multifrecuencia 1 40 temporizador 89 Reservado
Multifrecuencia Termtlgrf:]lpdoerirze;(rj]g:rlo del
17 Terminal 2 41 90 Reservado
Multifrecuencia Entrada de sefial de contador
18 Terminal 3 42 Terminal 91 Reservado
Terminal
19 | Multifrecuencia4 43 Terminal de reinicio de 92 Reservado
contador
Control PID Cancelar|
20 44 | Comando de freno de CC 93 Reservado
Pausa del control PID| Terminal de comando de
21 45 excitacion 9 Reservado
Conmutacién de
22 propiedades PID 46 Reservado 95 Reservado
Cambio de
23 parametros PID 47 Reservado — —
Y Descripcion Y Descripcion Y Descripcion
o Limite superior de frecuencia Parada de
0 Sin salida 13 P 26 emergencia
de llegada
y Llegada a la frecuencia de Advertencia de
1 Operacion de 14 o 27 sobrecarga 1
accionamiento limite inferior
Entrada para Finalizacion del ciclo del Advertencia de carga
2 vehiculos 15 programa 28 insuficiente
Operacion REV 2
Conduccion en Finalizacion de la etapa del )
3 | modo de traccion | 16 programa 29 Advertencia de
delantera (FWD) entrada de vehiculos
Error de alarma de
disparo 1 (reportado Retroalimentacion PID Direccion: 0x3018
4 durante el 7 por encima del limite 30 Salida de control
restablecimiento superior
automatico)
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Error de alarma de Retroalimentacion PID
5 | disparo2(sin 18 | por debaio del limite 31 | Sobrecalentamiento
informe durante el por debajo ¢ de la unidad
restablecimiento inferior
automatico)
Parada por error Fallo del sensor de
6 P 19 | retroalimentacién PID 32 Reservado
externo
7 Accionamiento de 20 Reservado 33~36 Reservado
baja tension
. . . Comparador 1
8 Listo para conducir | 21 | Temporizador de llegada al 37 .
objetivo Deteccion
Deteccion de L y
g |frecuenciadesalida | oo Llegada maximaal 38 Deteccion del
1 (FDT1) contador comparador 2
Deteccion de
10 |frecuenciadesalida | 53 | Contrarrestar la llegadadel | 39~63 Reservado
2(FDT2) objetivo
Frecuencia de
11 llegada dada 24 Frenado dindmico - -
Frecuencia cero En
12 funcionamiento 25 Reservado - -

2.8 Lista de cddigos de error

Nota: Los nimeros entre corchetes en la columna de codigo son cddigos de error y codigos
de advertencia. (DIC. indica decimal).

Pantalla Tipo de Pantalla Tipo de
(DEC)) Nenmiare error (DEC.) Nemlie error
Fallo del sistema
E.SC1(1) | durantela Error E.Ld2 (80) Proteccién de lacarga| Error
aceleracion 2
Fallo del sistema Tiempo de espera de la
E.SC2(2) | durantela Error E.CPu (81) CPU Error
deceleracion
Fallo del sistema Reservado
E.SC3(3) a velocidad Error (82-84) Reservado Error
constante
Fallo del sistema .
E.SC4 (4) durante la parada Error E.LoC (85) Chip blogueado Error
Sobreintensidad Error al guardar
E.oC1(5) | durantela Error E.EEP(86) pardmetros Error
aceleracion
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Sobreintensidad
E.0C2 (6) | durantela Error Reser)vado (8796 Reservado Error
deceleracion
Sobreintensida Error del
E.oC3(7) 206:1 ;/;Ir?tceldad Error E.CP1(97) comparador 1 del Error
monitor
Sobrecorriente Error del
E.oC4 (8) del software Error E.CP2 (98) comparador 2 del Error
AC10 monitor
Sobretension
E.oul (9) durante la Error E. dAT (99) Error de parametro Error
aceleracion
Sobretension
E.ou2 (10) | durantela Error (ngirl\ggo Reservado Error
deceleracion
Sobretension a
. Reservado para
E.ou3 (11) ZSL(;?;?]?S Error E.FA1 (110) expansion 1 Error
Reservad Reservado Error E.FA2 (111) Reserv,_sm’do para Error
0(12) expansion 2
Baja tension Reservado para
E.Lu (13) durante el Error E.FA3(112) expansion 3 Error
funcionamiento
E.oL1(14) | Sobrecarga del Error E.FA4 (113) Reservggio para Error
motor expansion 4
E.oL2 (15) | Sobrecarga del Error E.FA5 (114) Reservggio para Error
accionamiento 1 expansion 5
E.oL3(16) | Sobrecarga del Error E.FA6 (115) Reservgldo para Error
accionamiento 2 expansion 6
E.oL4 (17) | Sobrecarga del Error E.FA7 (116) Reservgfj o para Error
accionamiento 3 expansion 7
E.iLF (18) | Pérdida de fase de Error E.FA8 (117) Efsznr\sl?g:gam Error
entrada
E.oLF (19) :ﬁrlil(sjgl %eafase Error E.FrA(118) Fractura del material|  Error
trifasica
E.OLF1 (20) | Pérdida de fase U Error Alarma
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EOLF2 (21) | PérdidadefaseV |  Eror | AlLul(128) ?ﬂ:;;“s'on durante la - Ajarm
E.OLF3 (22) | Pérdida de fase W Error A.ou (129) EOF?;?;ZZS'W durante Alarm
Reservado ;
(23-29) Reservado Error AlLF (130) Alarm
Sobrecalentamient . Desconexion de la
E.0H1 (30) 0 del mddulo Error APid (131) retroalimentacion PID Alarm
rectificador
Sobrecalenta Alarma de
E.oH2 (31) miento del Error A.EEP (132) quardado de Alarm
modulo parametros
IGBT
Reservad Desviacion excesiva
0(32) Reservado Error A.dEF (133) de la velocidad Alarm
E.EF(33) | Errorexterno Error A.SPd (134) | Sobrevelocidad / Alarm
Pérdida de fase de
entrada
Error de
E.CE(34) | comunicacion Error AGPSL Blogueo de GPS Alarm
(135)
Modbus
E.HAL1 | Gran deriva de A.GPS2 ol
(35) ceroen la fase U Error (136) Desconexion del GPS| Alarm
. Desconexion de la
E.g%LZ cGerr%ne?]e;svgs;e Error A.CE (137) | comunicacion Alarm
Modbus
Suma de
E.HAL (37) | corrientes de Error A.Ld1(138) | Protecciondelacarga| Alarm
las tres fases 1
distinta de cero
EHAL3 Gran deriva de Error A.Ld2 (139) | Protecciondelacarga| Alarm
(38) ceroen la fase 5
w
Reserv)ado(39 Reservado Error Reservz;do(140 Reservado Alarm
E.SGxx (40) Cortocircuito Error A.0H1 (141) | Sobrecalentamiento Alarm
amasa del modulo
E.FSG (41) | Cortocircuito en el Error Reservzildo(142 Reservado Alarm
ventilador
E.Pid (42) Desconexion Error A.runl(143) Alarma 1 Alarm
de la durante el
retroalimenta funcionamient
cion PID 0
E.CoP(43) Errgr de copia de Error APA2 (144) Desconexidn del Alarm
pardmetros teclado externo
Configura Alarma de copia de
E.PG(44) cion de PG Error A.CoP (145) parametros Alarm
incorrecta
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Reservado Monitor de alarma
(45-49) Reservado Error A.CP1 (146) del comparador 1 Alarm
Error de la Monitor comparador
E.bru (50) unidad de Error A.CP2 (147) de 2 alarmas Alarm
frenado
Reservad Alarma 2
0 (51) Reservado Error A.run2 (148) durante el Alarm
funcionamiento
. Alarma 3
E.TExx (52) | Error de autoajuste Error A.run3 (149) durante el Alarm
funcionamient
0
Reserv Reservado Error AFA1 (150) Reservggo para Alarm
ado(53 expansion 1
~70)
EiAEL (77)| Erorde Ermor | AFA2(151) | Reservadopara Alarm
ajuste del expansion 2
angulo del
motor 1
. Error de Reservado para
E.IAE2 (72) ajuste del Error AFA3(152) expansion 3 Alarm
angulo del
motor 2
. Error de Reservado para
E.IAE3 (73) ajuste del Error AFA4 (153) expansion 4 Alarm
angulo del
motor 3
EPSTL(74)| Pérdidadepaso| Error | AFAS(154) | Reservadopara Alarm
expansion 5
del motor paso a
paso 1
E.PST2 (75) | Pérdida de pasos|  Error AFA6 (155) EES:nns/?gr? éoara Alarm
del motor paso a Xpanst
paso 2
E.PST3(76) | Pérdida de pasos|  Error A.FrA(157) | Fractura del material Alarm
del motor paso a
paso 3
Desviacion :
E.dEF (77) excesiva de la Error A.161(161) | De un equipo Alarm
velocidad
E.SPd (78) | Exceso de Error A.163(163) | Tramo del relé Alarm
velocidad principal
E.Ld1 (79) | Proteccionde la Error - - -
cargal
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3 Inspeccién y mantenimiento periodicos

3.1 Inspeccion
Los variadores constan de dispositivos semiconductores, componentes electronicos pasivos y dispositivos
de movimiento; todos ellos tienen una vida Util y, aun en condiciones normales de funcionamiento, sus
propiedades pueden alterarse o pueden llegar a fallar si se supera dicha vida Util. Para evitar fallos de
funcionamiento, es necesario realizar inspecciones preventivas y tareas de mantenimiento, tales como
inspecciones diarias, inspecciones periodicas y la sustitucién de componentes. Se recomienda realizar
inspecciones cada 3 0 4 meses tras la instalacion de la méaquina.
Inspeccién diaria: Para evitar dafios en el variador y la reduccion de su vida Util, verifique diariamente los
siguientes puntos.

Item Contenido Soluciones
Verifi latension limentacién
Fuente cuem Iguceoﬂulf)sarée u?s(i)toge a Ue ﬁot?](; Oa Resuelva el problema de acuerdo con
de érd?da de fase enqla alime);?acién ¢ los requisitos de la placa de
aliment P : caracteristicas.
acion

IAlrededores

Verifique si el entorno de instalacion cumple con
los requisitos.

Confirma la fuente y resuélvelo
adecuadamente.

Verifique si existe un calentamiento anormal o

Verifique si existe sobrecarga, si el

Sistema decoloracién en el variador y el motor, y disipador de calor esta sucio y el
de . compruebe el estado de funcionamiento del ventilador blogueado, y apriete los
refrigerac | ventilador. tornillos.
ion
. Lo Apriete las conexiones mecanicas y
Motor Cc_>mpruebe si el motor presenta vibraciones o eléctricas y lubrique las piezas
ruidos anormales. mecAnicas.
Verifique si la corriente de salida del variador es | Confirme que no se ha producido
Carga superior al valor nominal del motor y si este una sobrecarga y que el modelo del

funciona durante un cierto periodo de tiempo.

variador es correcto.

e Inspeccion periddica: Por lo general, es conveniente realizar inspecciones periddicas cada 3 0 4
meses; no obstante, se debe determinar el intervalo de inspeccion especifico para cada maquina
en funcidn de su uso y entorno de trabajo.

Item Contenido Soluciones
Ajustar las piezas y reemplazar las
En general Ve(if_icagi,én de la resistencia de aislamiento; dgfequmas; _
verificacion del entorno. Limpiar y mejorar el entorno
operativo.
e | 0s cables y las conexiones no o Reemplace los cables dafiados;
presentan decoloracion, o Apriete los terminales flojos y
Conexion aislamiento roto, grietas ni reemplace los dafiados;
eléctrica signos de deterioro; e Mida la resistencia de puesta a
o |os terminales de conexion no estan tierra y apriete los terminales de
desgastados, dafiados ni flojos; tierra correspondientes.
o Verificacion de la conexidn a tierra.
Conexion e Compruebe si hay vibraciones y ruidos e Apriete y lubrique las piezas, y
mecanica anormales, asi como fijaciones flojas. reemplace las defectuosas.
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Dispositivos
semiconductor
es

e Compruebe si hay suciedad y polvo;
e Compruebe si hay cambios visibles en el
aspecto.

e Limpie el entorno operativo;
e Reemplace las piezas dafiadas;

o Verifique si hay fugas de liquido,

Condensador decoloracién, grietas y valvulas o Reemplace las piezas dafiadas;
electrolitico expuestas, expandidas, rotas o con fugas. ’
Proteccion de | e Inspeccion del aspecto y el aislamiento e Limpie el entorno y reemplace las
periféricos de los equipos periféricos. piezas dafiadas.
Pl e Verifique si hay olor, decoloracion y * Fije I(.JS conectores;
acade L . e Limpie la placa de circuito
S oxidacion severa, y si los conectores son - .
cireuito los adecuados v fiables MPreso;
impreso ) e Reemplace la placa de
circuito impreso dafiada.
o Revise el ventilador de refrigeracion en busca
de dafios y obstrucciones;
Sistema e Compruebe si hay suciedad y polvo en los e Limpie el entorno operativo;
de disipadores de calor; e Reemplace las piezas dafiadas;
refriger o \erifique que los puertos de entrada y
acion salida de aire no estén obstruidos ni
contaminados con materias extrafias.
Teclado o Revise el teclado en busca de dafios y e Reemplace las piezas dafiadas;
numérico obstrucciones;
] o Apriete las conexiones mecanicas
Motor o Compruebe si el motor presenta y eléctricas y lubrique las piezas
vibraciones o ruidos anormales. mecanicas.

1\ CAUTION

No realice trabajos con la fuente de alimentacidn conectada, ya que existe riesgo de descarga
eléctrica y muerte. Antes de realizar cualquier operacion, desconecte la fuente de alimentacion y asegurese
de que la tension de CC en el circuito principal haya descendido a un nivel seguro, esperando para ello 15
minutos.

3.2 Mantenimiento

Todos los equipos y componentes tienen una vida Util; un mantenimiento adecuado puede
prolongarla, pero no repara los dafios que estos presenten, por lo que se ruega sustituirlos segin los
requisitos establecidos.

Nombre Vida Nombre Vida Nombre Vida
Fan 2~3afios  (Condensador 4~5afos  |Placade circuito | 8~10afios
electrolitico impreso

La sustitucion de otros componentes requiere conocimientos técnicos y del producto, ademas
de pruebas rigurosas antes de su puesta en funcionamiento; por ello, no recomendamos a los
usuarios que reemplacen otros componentes internos. Si fuera necesario realizar una sustitucion,
le rogamos que se ponga en contacto con el distribuidor al que adquirié el producto o con nuestro
Departamento de Ventas.
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3.3 Garantia del producto

1. Si el producto presenta un fallo de funcionamiento durante el periodo de garantia, consulte las
condiciones de cobertura detalladas en la tarjeta de garantia.

2. Las tareas iniciales de resolucion de problemas correrdn a cargo de su empresa; no obstante,
VEICHI o su red de servicio técnico podran prestar dicho servicio previo pago y a peticion suya.
Si se determina que la causa del fallo es responsabilidad de VEICHI, el servicio sera gratuito,
previo acuerdo entre ambas partes.

3. Exencidn de responsabilidad: VEICHI no se hara responsable de los inconvenientes ocasionados
a suempresa 0 a sus clientes debido a fallos en los productos de VEICHI, ni de los dafios causados
a productos ajenos a VEICHI, independientemente de si estos se encuentran o no dentro del
periodo de garantia.
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Apéndice I: Protocolo de comunicacion Modbus

e Estructura de la trama de comunicacion
El formato de datos de comunicacion es el siguiente:

Composicion de los bytes: bit de inicio, 8 bits de datos, bit de paridad

Bit de

. Bitl
inicio

Bit2 | Bit3

Bit4

Bit5

Bit6

Bit7

y bit de parada.
. Bitde |Bitde
Bitg paridad |parada

La informacién de una trama debe transmitirse en un flujo de datos continuo; si transcurre un intervalo
superior a 1,5 bytes antes de finalizar la transmision de toda la trama, el dispositivo receptor descartara
dicha informacién incompleta e interpretara erréneamente el siguiente byte como el campo de direccion
de una nueva trama. Del mismo modo, si el inicio de una nueva trama se produce tras un intervalo
inferior a 3,5 bytes respecto a la trama anterior, el dispositivo receptor lo considerard una continuacion
de la trama precedente. El valor de CRC final sera incorrecto debido a la desalineacién de la trama, lo
gue provocara un error de comunicacion.
Descripcion de la direccion de grupo del parametro de control de comunicacion

Propi
Funcion Direccion Descripcion edad
R/W
Frecuenciade | 0X30000r |, 50 corresponde a 0.00Hz~500.00Hz WIR
emision de 0x2000
comunicaciones
0000H: 0005H: Parada del
Ninguna DEC
Comando de 0X3000 or
icacio 0001H: FWD 0006H: Parada libre WIR
comunicacion 0x2001 0002H: REV 0007H-
0003H: FWD correr Restablecimiento de
0004H: REV correr errores
0008H: Operacién
desactivada
0009H: Operacion ON
Bit0 0: Stop 1: Operante
0:
Bitl ] » 1: Aceleradora
Sin aceleracion;
0:
Bit2 . » 1: Desacelerando
Sin desaceleracion;
Bit3 0: Adelante; 1:1 R
Estado de la 0x3002 or I - —— ;
- 0x2002 Bit4 0:Noerror; 1: Error de unidad
unidad
. 0: GPRS
Bit5 1: GPRS blogueada
desbloqueado;
Bit6 0: Sin previo aviso; | 1: Advertencia de
entrada de vehiculos
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0: Operacién no

Bit7 permitida 1: Operacién permitida
Cadigo de error de la 8XSOOO or Cadigo de error actual (consulte la lista de codigos R
. x2003

unidad de error)
Comunicacion que
indica la frecuencia | 9%30040r| 35000 corresponde a 0.00Hz~320.00Hz WIR
limite superior 0x2004
Eg‘;ﬂf‘fgg:te e 8?2388;) O | 0~1000 corresponde a0.0%-~100.0% WIR
comunicacion
Limite superior de 0x300
frecuencia en 6or 0~1000 corresponde a 0.0%~100.0% W/R
sentido directo 0x200
(FWD) en modo par 6
Limite superior de 0x300
frecuencia REV en 7or 0~1000 corresponde a 0.0%~100.0% W/R
modo de par 0x200

7
Comunicacion que 0x300
proporciona el Sor 0~1000 corresponde a 0.0%~100.0% WI/R
objetivo PID 0x200

8
Comunicacion para 0x300
proporcionar 0~1000 corresponde a 0.0%~100.0% WI/R
retroalimentacion sobrel 9 O
el PID 0x200

9
Lectura de 0x301 Del 0 al 63 son codigos R
codigos de Oor de error; a partir del 64
error/alarma 0x201 son codigos de alarma.

0

. . BIT1-TAL-TB1
Estado del terminal 0x301 Ter_mlnalgs de salida de -TC1
de salida 8or accionamiento ocupados BIT2-TA2-TB2- w
externamente, BITO-Y

0x201

8
A0 0x301 0~10000 corresponde a la salida 0V~10V, W

9or OmA~20mA

0x201

9
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Nota: Otras direcciones de cddigos de funcion se indican en la columna "Direccion de comunicacion™ de

la lista de codigos de funcion.

®  Cuando se utiliza el comando de escritura (06H) para escribir los parametros FOO~F15, si el bit
maés significativo del campo de direccion del parametro del codigo de funcién es 0, el valor se
escribe Unicamente en la RAM del variador y no se guarda al apagar el equipo; si el semibyte
superior del campo de direccion del pardmetro del cddigo de funcion es 1, el valor se escribe en
la EEPROM, es decir, se guarda al apagar el equipo. Por ejemplo, para FO0: 0x00XX (escritura
en RAM), 0x10XX (almacenamiento en EEPROM).

® Cuando se utiliza el comando de escritura (06H) para escribir los parametros F16~F29, si el bit
maés significativo del campo de direccion del parametro del codigo de funcién es 5, el valor se
escribe tinicamente en la RAM del variador y no se guarda al apagar el equipo; si el semibyte
superior del campo de direccion del parametro del codigo de funcion es D, el valor se escribe en
la EEPROM, es decir, se guarda al apagar el equipo. Por ejemplo, para F16: 0x50XX (escritura
en RAM), 0xDOXX (almacenamiento en EEPROM); para F17: 0x51XX (escritura en RAM),
0xD1XX (almacenamiento en EEPROM).

® Significado de los cadigos de error en los mensajes de respuesta anémalos del esclavo

Codigo  [Descripcién | Error Descriotion Error Descrincion
de error Code P Code P
1 ({:Ec':(r:ici)rg?je 3 Error de 4 Direcci6n no valida
comgn 40 paridad CRC
Parametros Conducir ocupada
5 Datos 6 que no deben 8 (quardar en P
ilegales modificarse EgEPROM)
durante el
funcionamie
nto
. Parametros
9 Pardmetr 10 reservados: 1 Errgr al leer los bytes de
o fuera no parametro
de rango modificable
S.
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Apéndice I1: Dimensiones y modelos del teclado externo

® Externo de doble fila y dimensiones de apertura

Modelo: KBD300-25 (Nota: Las dimensiones externas y las dimensiones de apertura de los
teclados LCD y LED son totalmente compatibles; unidad en el plano: mm).
Dimensiones del teclado externo de doble fila AC10
62 N 16 _,

Use self-tapping screws
ST3%

ST3%6

7.5

494

1 | [ . Panel opening dimensions
L 356 L 49. 4

Dimensiones de apertura y del hueco para el teclado externo de doble fila AC10

77 20.8 i
= =
Panel pocket
I opening
dimensions

119

119mm *70mm

132

A IR

1.8

® Teclado externo de una fila y dimensiones de apertura

Modelo: KBD10-15 (Nota: dimensiones de la abertura de la placa de montaje: 61 mm x

36 mm; unidad en el dibujo: mm)
5

~

38.3 60.6
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Registro de cambios de version

Fecha

Version

Contenido

2018.12

V1.0

Primera version emitida

2019.02

V11

1. Se modifico el diagrama de cableado estandar.

2. Se elimino parte del contenido de la seccidn de disposicion del
teclado e instrucciones de funcionamiento.

3. Se cambiaron los iconos y los términos de los modos de control.

4. Se modificd el parametro de nota a propiedad.

5. Se eliminaron los parametros F01.42, F05.30 y F11.24.

6. Descripciones modificadas para F06.60-F06.63, F06.70-F06.77.

7. Se afadieron descripciones de parametros para F11.21, F11.22,

F12.01, F12.05, F12.06, F12.08, F12.09, F13.08-F13.16, F13.20-

F13.24, F13.26-F13.28.

8. Descripciones modificadas para F14.00-F14.14, F14.16-F14.30,
F14.31-F14.45.

9. Se eliminaron los niveles de sefial para la salida anal6gica
multifuncion de los parametros de monitoreo.

2019.08

V12

Se ajustd la fuente y se estandarizo la terminologia.

2024.11

V13

1. Se modificaron las especificaciones técnicas y las descripciones de las

funciones de proteccién.

2. Se cambi6 la corriente nominal para 380 Vy 4 kW a 10 A.

3. Pardmetros modificados F10.32, F07.34, F01.10, F02.0x, F00.05,

F00.06, F05.31, F05.33.

4. Se modificaron las descripciones de las alarmas de fallo en la

pantalla del teclado.

5. Se modificd el tiempo de capacidad de sobrecarga.

6. Se modificaron las descripciones de las especificaciones

recomendadas para la resistencia de frenado.

7. Se modifico la proteccion por desviacion de velocidad excesiva

F10.40 para que sea efectiva Unicamente en modo SVC, y se elimind

el control VF.

8. Se eliming la capacidad de salida del terminal auxiliar y se afiadié

la capacidad de salida del circuito de control.

9. Se modificaron los atributos de los pardmetros F02.19 y F02.11-
F02.14 de "LECTURA" (READ) a "PARADA" (STOP), y se
elimind la descripcion de "solo lectura” para dichos parametros.

10. Se modificé el diagrama de cableado estandar y sus explicaciones.

11. Se modificaron las explicaciones de los modos de control del motor.

12.Se afiadieron explicaciones sobre las conexiones de los
terminales del circuito de control y del circuito principal.

13. Se afiadieron descripciones relacionadas a los pardmetros técnicos.
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