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1 Capitulo 1 — General

1.1 Precauciones de seguridad

Para garantizar el uso seguro y adecuado de este producto, lea y comprenda completamente las precauciones de seguridad descritas en
este manual antes de utilizarlo

Signos y significados
Los siguientes signos se utilizan en este manual para destacar los aspectos clave relacionados con la seguridad. El incumplimiento de estas

indicaciones puede provocar dafios al producto y al sistema asociado, e incluso lesiones personales.

Danger PELIGRO: Una operacién incorrecta puede provocar la muerte o incidentes graves relacionados con la
seguridad.
f/ u\ Cantian PRECAUCION: Una operacion incorrecta puede provocar lesiones leves.
Operador

Este producto debe ser instalado, operado y mantenido por profesionales capacitados. Se entiende por “profesionales capacitados’ al personal que trabaja
con este producto y que cuenta con formacion y conocimientos especializados sobre la instalacion, el cableado, la operacién y el mantenimiento del
equipo, de modo que pueda responder correctamente ante las diversas situaciones de emergencia que puedan surgir durante su uso.

Guia de seguridad

Las normas de seguridad y las sefiales de advertencia presentadas en este manual tienen como objetivo prevenir lesiones personales y dafios al
producto y a los sistemas asociados. Lea atentamente este manual antes de utilizar el producto y siga estrictamente las normas de seguridad y las
sefiales de advertencia indicadas en él.

@ El transporte, almacenamiento e instalacion correctos, asi como la operacion y el mantenimiento adecuados, son esenciales para garantizar
el funcionamiento seguro del variador de CA. Durante el transporte y el almacenamiento, es fundamental proteger el variador de CA
contra golpes y vibraciones. Ademas, debe almacenarse en un ambiente seco, libre de gases corrosivos y polvo conductor, a una
temperatura inferior a 60 °C.

@ Este producto esta equipado con tensiones peligrosas para controlar mecanismos de movimiento potencialmente peligrosos. El incumplimiento
de las normas o de las instrucciones de este manual puede provocar dafios al producto y a los sistemas asociados, asi como lesiones personales e
incluso la muerte.

@ No realice trabajos de cableado mientras la alimentacion eléctrica esté conectada, ya que existe riesgo de muerte por descarga eléctrica. Antes
de realizar trabajos de cableado, inspeccién, mantenimiento, etc., desconecte la alimentacion eléctrica de todos los equipos asociados y
asegurese de que la tensioén de CC del circuito principal haya disminuido hasta un nivel seguro durante al menos 5 minutos.

@ Los cables de alimentacion, los cables del motor y los cables de control deben estar firmemente conectados, y el terminal de puesta a tierra
debe estar conectado a tierra con una resistencia inferior a 10 Q.

@ Laelectricidad estatica del cuerpo humano puede causar dafios importantes a los dispositivos intemos sensibles. Por lo tanto, es fundamental que los
profesionales cumplan con las medidas y procedimientos establecidos en las directrices de Prevencion de Descargas Electrostaticas (ESD) antes de
comenzar atrabajar con los variadores de CA.

@ Debido a la forma de onda de impulsos de la tensién de salida del variador de CA, es necesario retirar los condensadores de mejora del factor de
potencia, los varistores de proteccion contra rayos u otros dispositivos instalados en el lado de salida del variador de CA, o trasladarlos al lado
de entrada.

@ No instale dispositivos de conmutacién, como interruptores automaticos o contactores, en el lado de salida del variador de CA. (Si fuera
necesario conectar dispositivos de conmutacién al lado de salida, asegarese de que la corriente de salida del variador de CA sea cero cuando el
interruptor se conecte o desconecte).

@ Una falla del dispositivo de control podria provocar la interrupcion de la produccion y accidentes graves. Por lo tanto, deben
implementarse las medidas de proteccion externas necesarias o dispositivos de respaldo

@ Este producto esté destinado exclusivamente a los usos especificados por el fabricante. Queda estrictamente prohibido utilizarlo para

aplicaciones no autorizadas, como sistemas de emergencia, rescate, aplicaciones maritimas, médicas, aeronduticas o relacionadas con
1
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instalaciones.
@ El mantenimiento de este producto solo puede ser realizado por VEICHI o por profesionales autorizados y certificados por VEICHI. Las
modificaciones no autorizadas o el uso de accesorios no autorizados pueden provocar fallas del producto. Cualquier dispositivo defectuoso

detectado durante el mantenimiento debe ser reemplazado oportunamente.

1.2 Antes del uso
Al recibir los productos solicitados, compruebe si el embalaje exterior presenta algin dafio. A continuacion, inspeccione el producto en su interior

para verificar que no presente dafios, rayaduras ni suciedad.
Nota: Los dafios ocasionados durante el transporte no estan cubiertos por la politica de garantia de Tres Garantias.
Si el producto ha sufrido dafios durante el transporte, péngase en contacto inmediatamente con nosotros o con la empresa de transporte.

Si todo se encuentra en buenas condiciones, vuelva a comprobar que el nimero de modelo del variador recibido coincida con el indicado en la

orden de compra.
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Modelo y descripcion del variador

AC310 - T3- 011GOISP - B

Product
serics

[ 5 ]

Brake unt.

Code Load kvel

G Heavy duty

P Light duty

Corriente de salida nominal del variador

Tension de entrada
)
220 380 660

Corriente de salida(A)

Potencia (kW)

0.75 4 3 -
i1 7 4 -
22 10 6 -

4 16 10 -
55 20 13 -
[45) 30 17 -
11 42 25 -
15 55 32 -

185 70 38 -
22 80 45 28
30 110 60 35
37 130 75 45
45 160 90 52
55 200 110 63
75 260 150 86
90 320 180 98
110 380 210 121
132 420 250 150
160 550 310 175
185 600 340 198
200 660 380 218
220 720 415 235
250 - 470 270
280 - 510 330
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315 - 600 345
355 - 670 380
400 - 750 430
450 - 810 466
500 - 860 540
560 - 990 600
630 - 1200 690
710 - 1340 760
800 - 1500 860
900 - 1620 932
1000 - 1720 1080
1120 - 1980 1200

1.3 Especificaciones tecnicas

Item Especificacion
Voltaje y frecuencia. S2: Monofésico 200 V~240 V, 50 Hz/60 Hz.; T2: Trifésico 200 \V~240 V, 50
5 Hz/60 Hz.,
é T3: Trifasico 380 VV~480 V, 50 Hz/60 Hz.; T6: Trifésico 660 \V~690 V, 50
= Hz/60 Hz
g Variacion permitida T/S2:-10%~10%; T3:-15%~10%; T6:-10%~10%
3 Tasa de desequilibrio de tension: <3 % Frecuencia: +5 % Tasa de distorsion: de acuerdo con lanorma
@<
= IEC 61800-2.
u Corriente de impulso de . .
., < Corriente nominal
conmutacion.
Voltaje de salida Salida en condiciones nominales: trifasica, 0 V ~ tension de entrada, tolerancia <5 %.
Rango de frecuencia de salida
P OHz~599Hz
Precision de la frecuencia de . .
3 i +0,5 % de la frecuencia maxima
3 salida
. G:150 % de la corriente nominal durante 89 s, 180 % de la corriente nominal durante
Capacidad de sobrecarga i i
10 sy 200 % de la corriente nominal durante 3 s.
P: 120 % de la corriente nominal durante 35 s, 140 % de la corriente nominal durante
75y 150 %dela corriente nominal durante 3 s.
. Motores asincronos trifasicos, motores sincronos de imanes permanentes (onda sinusoidal) y
Tipo de motor , K
motores sincronos de reluctancia.
Modo de control Control VIF, SVC, FVCy control de conversion de tension-frecuencia
Modulacion PWM
Frecuencia portadora 1.0kHz~16.0kHz
. SVC: Carga
Rango de control de velocidad | g
B nominal
& 1:200
o
3 FVC: Carga
g_ nominal 1:200
‘S | Precision de estabilizacién de | SVC:+0.5% (Trifasico AM), 0.1% (PM)
g' velocidad FVC:+0.02%
f—;’, SVC: 150 % del par nominal del motor a
= Par de arranque
g 0,25 Hz.
§ FVC: 200 % del par nominal del motor a
0 Hz.
Respuestade par SVC:<10ms; FVC:<5ms
Precision del par SVC:+5%; FVC:+2.5%
Precision de frecuencia Configuracion digital: Frecuencia maxima x (+0,01 %). Configuracion analégica: Frecuencia

méaxima x (0,2 %).
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Resolucién de frecuencia Configuracion digital: 0,01 Hz.
Configuracién analégica: Frecuencia méxima x +0,05 %.
Torque control Célculo del pary limite de velocidad en modo de par.
Frecuencia de inicio: 0,00 Hz ~ 50,00 Hz. Tiempo de frenado: 0,0 s~60,0s. Corriente de frenado: 0,0
Frenado por CC % ~ 150,0 % de la corriente nominal.
;% Refuerzo de par Refuerzo automatico de par: 0,0 % ~ 100,0 %., Refuerzo manual de par: 0,0 % ~ 30,0 %.
Ee)
5 4 patrones: Curva de par lineal, Curva V/F definida por el usuario, Curvas de reduccion de par
g | VIFCuna (potencia de 1,1 ~ 2,0).
[ Curva V/F cuadrética.
2 patrones: Aceleracion/desaceleracion lineal y en curva S. 4 conjuntos de tiempos de
ACC/DEC curva aceleracion/desaceleracion. Unidad: 0,01 s; maximo: 650,00 s.
X . . Con la funcién de compensacion de la tension de alimentacion, se puede ajustar entre 50 % y 100
Voltaje de salida nominal . i i .
%, tomando como 100 % la tensién nominal del motor (la salida no puede superar la tension de
entrada).
Regulacion automética de ) . - ;
~, La tension de salida puede mantenerse automéaticamente constante durante las fluctuaciones de la
tension tension de la red
Modo ECO automatico La tension de salida se optimiza autométicamente de acuerdo con la carga en el modo de control
V/F para ahorrar energia
Limite automético de corriente | El limite automéatico de corriente funciona durante la operacion para evitar disparos frecuentes
debido a fallas por sobrecorriente
Modo de corte instantaneo 5 . . . -
) Se logra un funcionamiento ininterrumpido mediante el control de la tension del bus de CC en caso
de energia de una pérdida instantanea de energia
Control PID, seguimiento de velocidad y reinicio después de un corte de energia, frecuencia de
salto, control de los limites superior/inferior de frecuencia, operacién programada, velocidad
Funcién estandar multisegmento, RS485, salida analdgica, salida de pulsos de frecuencia, configuracion del nivel de
acceso a los parametros, configuracion de parametros comunes, salida del comparador de
monitoreo, conteo y temporizacion, y frecuencia de oscilacion
. Configuracion digital mediante el panel, potenciémetro del panel, terminales de
Fuente de frecuencia . ’g . 9 L P P o p ” .
tension/corriente analdgica All y Al2, comunicacion, combinacion de terminales y
combinacién de fuentes de frecuencia
Fuente de entrada de y - . — .
i . Configuracion mediante Al1 y Al2, comunicacion y terminal PUL
realimentacion
Fuente de comandos Configuracion mediante el panel de operacion, terminales externos y comunicacion
Sefial de comando de entrada Arranque, parada, avance y retroceso, jog (marcha a impulsos), velocidad multisegmento, parada
libre, reinicio, tiempo de aceleracion/desaceleracion, seleccion del método de ajuste de frecuenciay
alarmas de fallas externas.
Sefial de salida 1 x salida de relé, 1 x salida de colector abierto y 1 x salida analégica, que puede seleccionarse
como 0 V~10V, 0 mA~20 mA 0 4 mA~20 mA, o como salida de pulsos de frecuencia.
Protecccion Sobretension, subtension, limite de corriente, sobrecorriente, sobrecarga, relé térmico
electronico, sobrecalentamiento, prevencion de blogueo por sobretension, proteccion de
datos, proteccion contra sobrevelocidad y proteccién contra pérdida de fase de entrada/salida.
Panel integrado: Display digital de 5 digitos| Para monitorear el estado de 1 variador de CA.
Pantalla LED de unasola linea.
Panel externo: Display digital de 5 digitos,| Dos lineas para monitorear el estado de 2 variadores de
de una o dos lineas. CA.
T
' . La informacién de los cadigos de funcion del variador de CA puede cargarse y descargarse para
§_ Copia de pardmetros X o o ) P ey Garsep
3 realizar una copia rapida de los parametros
% Todos los parametros del grupo de pardmetros de monitoreo incluyen: frecuencia de salida, frecuencia
§ Monitoreo del estado de referencia, corriente de salida, tensién de entrada, tension de salida, velocidad del motor,
realimentacion PID, referencia PID, temperatura del médulo, par de referencia, par de salida, etc.
. OV, UV, OC, SC, pérdida de fase, OL, OT, blogueo por sobretension, limite de corriente, datos
Advertencia de falla . . s i K queo po o
dafiados, condiciones de funcionamiento de las fallas actuales e historial de fallas
e » Altitud: <1000 metros; por encima de 1000 m, reducir la capacidad nominal un 1 % por cada 100 m
£ Instalacion de incremento.
S .
0 Condiciones ambientales: Sin condensacion, formacién de hielo, lluvia, nieve, granizo, etc.;
radiacion solar inferior a 700 W/m?, presién atmosférica de 70 kPa~106 kPa.




AC310 Manual del variador de frecuencia

Instalacion

Temperatura y humedad.

Temperatura: -10 °C ~ +50 °C; reducir la capacidad nominal por encima de 40 °C; méximo 60 °C (sin
carga).
Humedad: 5 % HR ~ 95 % HR (sin condensacion).

Vibracion

5.9m/s? (0.6G) at 9Hz~200Hz

Temperatura de almacenamiento | -30°C~+60°C

Método de instalacion Montaje en pared

Proteccion P20

Clase de contaminacion nivel 2

Meétodo de refrigeracion Refrigeracion por aire forzado
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Instalacion

Capitulo 2 Instalacion

Para garantizar la seguridad personal, maximizar el rendimiento del producto y asegurar un funcionamiento confiable del variador, utilice los

productos siguiendo estrictamente los requisitos ambientales, de cableado y ventilacién descritos en este capitulo.

Dimensiones externas del variador de CA (plastico).

o<

1=

F IR

Wz

e

H2

Aperture

Modelo del variador

Dimensiones exteriores (mm)

Diemensiones de instalacion (mm)

H H1 D D1

w1

W2 H2 A

Diametro
del orificio|

AC310-T/ S2-R75G-B

AC310-T/ S2-1R5G-B

76

200 192 155 149

65

65 193 55

3-M4

AC310-T/ S2-2R2G-B

AC310-T/ S2-004G-B

100

242 231 155 149

84

86.5 2315 8

55

3-M4

AC310-T3-R75G/ 1R5P-B

AC310-T3-1R5G/ 2R2P-B

AC310-T3-2R2G-B

76

200 192 155 149

65

65 193 55

3-M4

AC310-T3-004G/ 5R5P-B

AC310-T3-5R5G/ 7R5P-B

100

242 231 155 149

84

2315 8

55

3-M4

AC310-T3-7R5G/ 011P-B

AC310-T3-011G/ 015P-B

AC310-T/ 2-5R5G-B

116

320 307.5 175 169

98

100 307.5 9

3-M5
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D _ Aperture
¥ - ‘ Il t’ r—“’]—'-"! S +
1 [ f M, Ay
[8BBAAIL i L | & IIB l.
®EE L
= == o0 0
s
O
I Kl i H2
o —
s==
& e
— = 0
& I 1] I
L_wg_z-
5 X Dimension exterior (mm) Dimensiones de instalacion (mm)
Modelo de accionamiento Apertura
W H H1 D D1 W1 W2 H2 B
AC310-T/ S2-7R5G-B
142 383 372 225 219 125 100 372 6 4-M5
AC310-T/ S2-011G-B
AC310-T/ S2-015G
AC310-T2-018G 172 430 - 225 219 150 150 416.5 75 4-M5
AC310-T2-022G
AC310-T3-015G/ 018P-B
AC310-T3-018G/ 022P-B 142 383 372 225 219 125 100 372 6 4-M5
AC310-T3-022G/ 030P-B
AC310-T3-030G/ 037P
172 430 - 225 219 150 150 416.5 75 4-M5
AC310-T3-037G/ 045P
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Dimensiones externas del variador de CA (acero)

] , ) ) . ) i " Aperture
(a7 '..ﬁa, ¢ ¥ ;
L] - e q
1 ; LI 9 1]
=
A=
1 . R | I ) A J
= == = . = =] = === =
Dimension exterior Posicién del agujero
Modelo de accionamiento Apertura
w H H1 D W1 H2
AC310-T2-030G
AC310-T2-037G 240 560 520 310 176 544 4-M6
AC310-T2-045G
AC310-T2-055G 270 638 580 350 195 615 4-M8
AC310-T3-045G/ 055P
AC310-T3-055G/ 075P
AC310-T3-075G/ 090P
AC310-T6-022G/ 030P
AC310-T6-030G/ 057P 240 560 520 310 176 544 4-M6
AC310-T6-037G/ 045P
AC310-T6-045G/ 055P
AC310-T6-055G/ 075P
AC310-T6-075G/ 090P
AC310-T3-090G/ 110P
AC310-T3-110G/ 132P
AC310-T6-090G/ 110P 270 638 580 350 195 615 4-M8
AC310-T6-110G/ 132P
AC310-T3-132G/ 160P-L
AC310-T3-160G/ 185P-L
350 738 680 405 220 715 4-M8
AC310-T6-132G/ 160P-L
AC310-T6-160G/ 185P-L
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AC310-T3-185G/ 200P-L

AC310-T3-200G/ 220P-L

AC310-T3-220G/ 250P-L

360 940 850 480 200 910 4-M16
AC310-T6-185G/ 200P-L

AC310-T6-200G/ 220P-L

AC310-T6-220G/ 250P-L

AC310-T3-250G/ 280P-L

AC310-T3-280G/ 315P-L

370 1140 1050 545 200 1110 4-M16
AC310-T6-250G/ 280P-L

AC310-T6-280G/ 315P-L

AC310-T3-315G/ 355P-L

AC310-T3-355G/ 400P-L

AC310-T3-400G/ 450P-L

400 1250 1140 545 240 1213 4-M16
AC310-T6-315G/ 355P-L

AC310-T6-355G/ 400P-L.

AC310-T6-400G/ 450P-L

AC310-T3-450G/ 500P-L

AC310-T3-500G/ 560P-L

AC310-T3-560G/ 630P-L

460 1400 1293 545 300 1363 4-M16
AC310-T6-450G/ 500P-L

AC310-T6-500G/ 560P-L

AC310-T6-560G/ 630P-L
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Dimensiones exteriores del variador de CA (gabinete).

i 13

-
HI
I

|
ﬁ
I |

w2 Wi Wi W oo

D2

Modelo del "|___Outer Dimension Posicion de los
variador ! orificios (mm) Abertura
W H H1 D WA W2 D1 D2

AC310-T3-630G/ 710P-LD

AC310-T3-710G/ 800P-LD

AC310-T3-800G/ 900P-LD

AC310-T3-900G/ 1000P-LD

AC310-T3-1000G/ 1120P-LD

AC310-T3-1120G-LD
1200 2200 2080 800 520 54 494 1085 014

AC310-T6-630G/710P-LD

AC310-T6-710G/800P-LD

AC310-T6-800G/900P-LD

AC310-T6-900G/ 1000P-LD

AC310-T6-1000G/ 1120P-LD

AC310-T6-1120G-LD

1
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Requisitos de espacio para la instalacién

2 T T O O T o o T T
by o e e e Ly
i
'EE Alr direction T
2 -
= i —
Ty
i
[T TT
a.Unlimited left and right space —_— T
(no communication expansion board ) s
&
y
Y
g L
(e Conz T
[
Z =
=N .
= E | Alr direction
EE.
o i
po]

b.Parallel nstallation space A = 50mm (with communication expansion board) Top/Bottom spacc

12
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Cableado estandar
Extemal braking unit
_ﬂ R|  Extenal Estemal DC reactor
n braking
,1 Tesistor
5 N - @ &—8—=@ -
E Breaker Contactor l.nput reactor © @ & B ® 4 (3"11:!\.11 reactor
o R - - I R e SooTos
=
2 s - - - s vo—&
Z
5 T - - = 1 e—
5 N Shielded or armored cable
24V AC Drive { Ground the end nearthe drive)
£24V 8 )
E L—:LL‘ + (Ground r.msmnﬁ;’-o]
coM - o
- AC220V Max. contact output A
2 Al 3A240VAC o9
g (FWD) - x1 BT SA/30VDC ;:
I TB o'
a ®E) 2 o TER g¢
Z c Z|
g (FWD jogging) - X3 AT J{({_ﬂ\; ﬁ
Z (Reverse Jog) - X4
= L] +24 Fam o)
= (Free stop) - x5 TRAT il
o PUL Y =
B 2a
- COM Twisted shielded pair { Ground the end | & &5
= - 0) exthe dive)| 5
Z RS485 differential A TNote =K
g communication [:l 1200 1. Max. output of +24V port: DC24V/100mA; 2
- B- 2. Max output of ¥ port: DC24 mA "
Note: Brackets indicate the factory valy

wisted shielded pair {Ground the end near the gdfive ”
2 +10V A Z
& Analog input of voltage/current ?
< All = 2
] . oa
4 Analog input of voltage‘current AT2 AD E‘I =
o e GNTS Twisted shielded paif 5 g
< o el G
= GND (Ground the end near the drive) 5 5
2 / £
S| Note:l. 50mA max. output from + 10V port Note: Max. output 2mA when ;
2. 100kY intemnal resistance of ATI/AI2 voltage type AO is used for frequency sigmls o
3. 50001 intemal resistance of AII/AL current type
Legend-
1. Symbol @represents the main circuit terminals
2 Symbol © represents the control circuit terminals.
Nota:

1. Los modelos T3-22 kW e inferiores cuentan con unidades de frenado integradas, las cuales deben conectarse a resistencias de frenado
segUn sea necesario. Para los modelos que no cuentan con unidad de frenado integrada, se puede instalar una unidad de frenado externa segiin
sea necesario.

2. Los terminales (X1~X5/PUL) admiten como entradas sefiales de transistores NPN o PNP. La tensién de polarizacién puede
seleccionarse desde la fuente de alimentacion interna del variador de CA (terminal +24 V) o desde una fuente de alimentacion externa

(terminal PLC).

13
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o Capacidad de salida de los terminales auxiliares.

Terminal Definicion Salida maxima

Salida de alimentacion auxiliar de 10 V,

+10V formando un circuito con GND (tierra). 50mA
Salida de monitoreo analégico, formando un circuito

AO con GND (tierra) Salida maxima de 2 mA para sefiales de tension

Salida de alimentacion auxiliar de 24 V,

124V formando un circuito con COM 100mA
Salida de colector abierto; la funcién de activacion

v puede configurarse mediante el software. DC24V/50mA
Salida de contacto pasivo; la funcién de activacion 3A240VAC
TA/TBITC puede configurarse mediante el En el software se

pueden configurar la salida de contacto y el objeto 5A/30VDC

de accion.

o Leyenda y descripcion de las funciones de los interruptores

| Tag Posicion

Descripcion

485 Resistencia de terminacion.

RS485 en posicion ON; el circuito de comunicacion
queda conectado a una resistencia de terminacion de 120
Q.

RS486 OFF (0| Ol Salida de frecuencia de 0,0 kHz~100,0 kHz desde la interfaz
AOF OFF |02 Ol AO. Con AO-F en posicion ON, la tension debe

AQ-l OFF || Ol AO- Frecuencia. incrementarse mediante la adicién de dispositivos externos
AOU OFF || 0i (normalmente conectados a una resistencia de 5,1 kQ)

Al U0l

Al2 (i) mmm}y AO- Corriente AO-I en posicion ON para obtener una salida de corriente de 0

mMA~20 mA 04 mA~20 mA.

AO- Voltaje

AO-U en posicion ON para obtener una salida de tensién de 0
V. ~10V

Al1- Corriente/Voltaje

Al en posicion I: para introducir una corriente de 0 mA~20
mA.

Al2- Corriente/Voltaje

A2 en posicion I: para introducir una corriente de 0 mA~20
mA.

A2 en posicién U: para introducir una tensién de 0 VV~10 V.

14
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Panel Layout and Operation Instructions

Capitulo 3: Disposicion del panel e instrucciones de operacion.

o Nombre del panel

Panel integrado (modelos de 37 kW o inferiores).  Panel de doble linea (modelos de 37 KW o superiores).

C
Marca Panel de unasola ‘ Panel de doble Funcién
linea linea
. . Hz: Frecuencia; A: Corriente; V: Voltaje; V/A: Voltaje o corriente; RPM:
A Indicador de unidad . ) ! !
Velocidad; %: Porcentaje
B Indicador de estado ON: Avance; Flash: Retroceso; OFF: Parada
Programa Programa Acceda al menu de funciones en modo de espera o en funcionamiento;
C ﬁ pulselo para salir durante la modificacion de parametros; manténgalo
pulsado (1 segundo) en modo de espera o en funcionamiento para acceder
a lainterfaz de estado.
Establecer/Cambiar Set: Pulse la tecla para confirmar la modificacion.
D s s% - Shift: Mantenga pulsada la tecla (1 segundo) para cambiar entre los bits de
operacion; manténgala presionada para desplazarse de forma ciclica.
ARRIBA, ABAJO
E u n - La tecla UP aumenta el valor y la tecla DOWN disminuye el valor
CORRER CORRER Cuando el control de marcha/parada (Run/Stop) se realiza desde el panel,
pulse esta tecla para hacer que el variador de CA funcione en sentido
RUN <> @ RUN directo. El indicador de estado permanece encendido durante el
E funcionamiento en sentido directo y parpadea durante el funcionamiento
en sentido inverso
Parar/Reiniciar Parar/Reiniciar | cyando las 6rdenes se emiten desde el panel, pulse esta tecla para detener el
STOP
RESET @ variador de CA; defina si otros métodos de emision de 6rdenes son validos o
no mediante el pardmetro F11.03 [Panel STOPY]; pulse esta tecla para
restablecer el variador de CA en caso de fallo.
Potenciémetro: Girelo en sentido horario para aumentar el valor y en sentido
antihorario para disminuirlo.
(0] ¢
G Confirmar: Después de la modificacion, presioénelo para confirmar.
Izquierda, derecha
Desplaza el bit hacia la izquierda y hacia la derecha.
H Jas de funcio Las funciones de la tecla se seleccionan mediante el pardmetro F11.02 [Tecla
- Teclasdefuncion | e funcign del panel].

15
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o Establecer los pardmetros basicos

Tomemos como ejemplo FO1.22 [Tiempo de aceleracion] =10,00 s.

PRG short
! press — Up
| — Yy — ot
L | Fou _— o
press PRG shert T¢ SET
press
Fl'l 1L
(S RE]N
Down T¢ Up
Up e — SET
| - ] |~ — i
{000~ 600/~ [F0:122
own SET

SET
Nota: Para modificar los digitos de las decenas, centenas y millares de un parametro, pulse Shift para un posicionamiento rapido..

o Verifique el estado de la supervision.

Given l- |-|
L

el Ty §
l-l U <— Input voltage

frequency : SET l
i SET SET
Output l-l '-' l-l SET Output current

men | LI

Nota: Pulse Izquierda para recorrer la primera fila de parametros de monitorizacion y Derecha para recorrer la segunda fila cuando se trate de un
panel externo.

® \Verifique los parametros de monitoreo
o Tomemos como ejemplo la etapa C02.05 [Etapa de operacion del PLC].

PRG long
SO00=—[ LOO--[ [0d
i P N

0= L0205 < [L8cuD
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Capitulo 4 Lista de parametros

Esta seccion solo ofrece una breve lista de funciones. Por favor, consulte el manual técnico del AC310 o péngase en contacto con nuestra
empresa para obtener informacion detallada.

4.1 Términos y marcas

@ Marcas y términos de los modos de control

Marca Contenido
V/IF Pardmetros vélidos bajo control \/f para motores asincronos (AM)
SVC Pardmetros vélidos bajo control vectorial de lazo abierto para motores asincronos (AM)
FVC Pardmetros vélidos para el control vectorial en lazo cerrado de motores asincronos (AM)
PMVF Parametros vélidos bajo control V/F para motores sincronos de imanes permanentes (PM)
PMSVC Pardmetros vélidos para el control vectorial en lazo abierto de motores sincronos de imanes permanentes (PM)
PMFVC E’F?’a;netms validos para el control vectorial en lazo cerrado de motores sincronos de imanes permanentes

Nota: Las marcas sin sombrear indican que el parametro no es vélido en determinados modos de control.

@ Marcas y términos de los modos de control

Mark Contentido

RUN Parametros que se pueden modificar durante el funcionamiento

STOP Parametros que no pueden modificarse durante el funcionamiento

READ El pardmetro solo se puede leer, no modificar (el LED muestra cinco guiones «-» durante la
modificacion).

I

2 Lista de parametros

@ Tipos de cddigo para este producto

Coédigo Nombre Cadigo Nombre

F00.0x Configuracion del entomo FO07.0x Iniciar control

F00.1x Parémetros comunes F07.1x Iniciar control

FO1.0x Comandos basicos F07.2x DC seguimiento de frenado y velocidad

FO1.1x Comandos de frecuencia F07.3x Sacudida

FO1.2x Tiempo de aceleracion/desaceleracion FO07.4x Retencion y salto de frecuencia de arranque/parada

FO1.4x PWM control F08.0x Conteo y cronometraje

F02.0x Parametros basicos del motor y autoajuste F08.3x Frecuencia de oscilacion

F02.1x Parametros avanzados para AM F09.0x Funcién de mantenimiento

F02.2x Parametros avanzados para PM F10.0x Proteccién contra sobreintensidad
F02.3x- F02.4x Parametros del codificador F10.1x Proteccion de woltaje

F02.5x Parametros de aplicacion del motor F10.2x Proteccion subsidiaria

F03.0x Bucle de velocidad F10.3x Proteccion de lacarga

FO03.1x Bucle de corriente y limite de par F10.4x Proteccion contra el bloqueo

F03.2x Optimizacion del par F10.5x Recuperacién ante fallos y proteccion

contra sobrecarga del motor

F03.3x Optimizacion del flujo F11.0x Operacion clave
F03.4x- F03.5x | Control de par F11.1x Monitoreo ciclico de la interfaz de estado

F03.6x Inyeccién de alta frecuencia PM F11.2x Parametros de monitoreo

F03.7x Compensacion del puesto F11.3x Funciones especiales del panel

F03.8x Expansiones F12.0x Parametros de esclavo Modbus

F04.0x V/F control F12.1x Parametros del maestro Modbus

F04.1x Curvas V/F personalizadas F12.2x Funciones especiales de Modbus

F04.2x VIF separacion F12.3x Parémetros PROFIBUS-DP

F04.3x V/F ECO control F12.4x Pardmetros CAN open

F05.0x Terminal de entrada de digitos F12.5x~F12.6x Comunicacién de expansion EX_A, EX_B

F05.1x X1-X5 Terminal de entrada de digitos F13.00~F13.06 Ajuste y retroalimentacion PID

F05.2x Modo de terminal de entrada de digitos F13.07~F13.24 Ajuste PID

17
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F05.3x PUL terminal F13.25~F13.28 Desconexién de la retroalimentacién PID
F05.4x Procesamiento de tipo 1A F13.29~F13.33 Dormir
F05.5x Procesamiento lineal por IA F14.00~F14.14 Velocidad/frecuencia multisegmento
F05.6x Procesamiento Al Curve 1 F14.15 PLC modo
F05.7x Procesamiento Al Curve 2 F14.16~F14.30 PLCtiempo de ejecucion
F05.8x IA como terminal de DI F14.31~F14.45 PLC direccién y tiempo de
aceleracion/desaceleracion
F06.0x Salida analégica F16.0x Control de tension
F06.1x Expansion de la AO C00.xx Monitoreo basico
F06.2x~F06.3x | Salida digital y de relé COL.xx Monitoreo de fallas
F06.4x Deteccion de frecuencia C02.xx Monitoreo de aplicaciones
F06.5x Comparador de supervision C03.xx Mantenimiento y monitoreo de la tensién
F06.6x~F06.7x | Terminalesde E/S virtuales - -
4.3 FOO: Parametros ambientales
F00.0x: Configuracién del entorno
Coédigo : Predeterminado i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el nivel de acceso del
parametro de acuerdo con la restriccion
F00.00 va,el de acceso al de acceso. 0 (0-3) CORRER
(0x0000) parametro 0: Parametros estandar (Fxx.yyy,
Cxx.yyy); 1:Pardmetros comunes
(F00.00, Pxx.yyy); 2:Parametrosde
monitorizacién (F00.00, Cxx.yyy);
3: Parametros modificados (F00.00, Hxx.yy)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F00.01 . AC Las unidades pueden configurarse 0 (0~1)
Objetivo L L DETENER
(0x0001) para el propdsito especifico. 0: General;
1:Ventilador, bomba
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el modo de inicializacion
BT Inicializacion de la unidad.0: Iniciali’zacién, OFF,; 0 0-3)
(0%0003) 11: Establezca los parametros segln las DETENER
necesidades reales. (parametros del motor (excl.).);
22:Todos los parametros inicializados;
33:Borrar registros de fallos
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F00.04 Panel de copiade 0:Ninguna 0 (0~30)
, , DETENER
(0x0004) parametros 11: Cargar parametros al panel;
22: Descargar parametros al
variador
F00.05
Reservada - Reservado Reservada
(0x0005)
F00.06
Reservada - Reservado Reservada
(0x0006)
F00.07 , . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Parametro libre 1 § L L L CORRER
(0x0007) Configure los codigos de maguina o cdigos de (0~65535)
propdsito cuando haya varios
F00.08 , . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Parametro libre 2 § L L L CORRER
(0x0008) Configure los codigos de maguina o cdigos de (0~65535)
propésito cuando haya varios
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F00.1x~F00.3x: Parametros comunes

Cédigo
(Direccion)

Nombre

Contenido

Predeterminado
(Rango)

Propiedad

F00.10~F00.39

(0x000A~0x0027)

Comtn

Direccion del
parametro

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bits de unidades y decenas: Establezca el valor de 00 a
99 para «yy» en Fxx.yy.

Bits de centenas y millares: Establezca el valor de 00 a
31 para «xx» en Fxx.yy.

Hasta F0001
(0000~2999)

CORRER

4.4 FO1: Configuracion bésica

FO01.0x: Comandos bésicos

Codigo
(Direccién)

Nombre

Contenido

Predeterminado
(Rango)

Propiedad

F01.00
(0x0100)

Modo de control
del motor 1

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el modo de control para

el Motor 1. Modos de control para

motores de induccién (AM):

0: AM-V/F: Control V/F;

1: AM-SVC: Control \ectorial en

lazo abierto, control de corriente

en lazo cerrado;

2: AM-FVC: Control vectorial en

lazo cerrado. Modos de control

para motores de imanes

permanentes (PM):

10: PM-V/F: Control V/F;

11: PM-SVC: Control vectorial en

lazo abierto; 12: PM-FVC:

Control vectorial en lazo cerrado.

POTENCIA:

20: V/F-SPLIT: Conversion

tension-frecuencia.

Nota: La funcion de separacion V/F solo es compatible
con motores T3 (7,5 kW o superior) y motores T2 (5,5
KW o superior).

(0~20)

DETENER

F01.01
(0x0101)

Fuente de comandos

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Seleccione el método para enviar los comandos de
marcha/parada y la direccion de funcionamiento al
variador.

0: Panel (panel externo prioritario); 1:

Terminal; 2: RS485; 3: Tarjetas

opcionales

0-3)

CORRER

F01.02
(0x0102)

Fuente de frecuencia A

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configurar la fuente de consigna
de frecuencia A. 0: Mediante
teclas del panel;

1: Mediante potenciémetro del
panel; 2: Mediante sefial analdgica
de corriente/tension Al1; 3:
Mediante sefial analdgica de
corriente/tension Al2; 4:
Reservado

5: Mediante terminal PUL; 6:
Mediante RS485;

7: Mediante terminal UP/DW; 8:
Mediante control PID; 9:
Mediante PLC;

10: Mediante tarjetas

opcionales; 11: Mediante
velocidad multisegmento;

12: Mediante configuracion
especial RS485

(0-12)

CORRER
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F01.03
(0x0103)

Ganancia de la
fuente de frecuencia
A

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Ajuste la ganancia de la fuente A que suministra la
frecuencia.

100.0%
(0.0%~500.0%)

DETENER

F01.04
(0x0104)

Fuente de frecuencia B

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca la fuente de frecuencia B, la misma que
F01.02.

2
(0-11)

CORRER

F01.05
(0x0105)

Ganancia de la fuente
de frecuencia B

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Ajuste la ganancia de la fuente B que suministra la
frecuencia..

100.0%
(0.0%~500.0%)

DETENER

F01.06
(0x0106)

Referencia de la fuente
B

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca la referencia de frecuencia de la fuente B
mediante este pardmetro.

0: Frecuencia de salida méaxima como referencia

1: Frecuencia establecida por la fuente A como referencial

0
1)

CORRER

F01.07
(0x0107)

Combinacién de fuentes|
de frecuencia

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Seleccione el método de combinacion de la fuente Ay
la fuente B del variador.

0: Fuente A,

1: Fuente B;

2: Fuente A + Fuente B; 3: Fuente A - Fuente B; 4:
Méx. (A, B);

5: Min. (A, B)

0
(©-5)

CORRER

F01.08
(0x0108)

Vinculacion de la fuente
de frecuencia/comando

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Asigne la fuente de frecuencia a cada fuente de mando
cuando este parametro esté activo.

Bit de unidades: Asignar comandos del panel; Bit de
decenas: Asignar comandos de terminales;

Bit de centenas: Asignar comandos de comunicacion;
Bit de millares: Asignar comandos de tarjetas
opcionales. 0: Ninguno

1: Mediante teclas del panel;

2: Mediante potencidmetro del panel; 3: Mediante
entrada analdgica de corriente/tension All; 4: Mediante
entrada analdgica de corriente/tension Al2; 5:
Reservado;

6: Mediante terminal PUL; 7: Mediante RS485;

8: Mediante terminal UP/DW; 9: Mediante control
PID;

A: Mediante PLC; B: Mediante tarjetas

opcionales; C: Mediante velocidad

multisegmento; D: Reservado

0000
(0000~DDDD)

CORRER

F01.09
(0x0109)

Frecuencia de donacion
del panel

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca y modifique la frecuencia a través del panel.

50.00Hz
(0,00 Hz ~ Frecuencia
limite superior)

CORRER
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FO01.1x: Comandos de frecuencia

Codigo Predeterminado
i '9, Nombre Contenido : Propiedad
(Direccion) (Rango)
F01.10 o V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50.00Hz
Frecuencia maxima . i DETENER
(0x010A) Establezca la frecuencia méxima para el variador. (1.00Hz~500.00Hz)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure la fuente de la frecuencia limite superior.
0: Mediante teclas del panel;
1: Mediante potenciémetro;
FO1.11 Fuente de frecuencia| 2: Mediante entrada analégica de 0
(0X010B) de limite superior corriente/tension  All; 3: Mediante ©-7) CORRER
entrada analdgica de corriente/tension
Al2; 4: Reservado;
5: Mediante terminal PUL; 6: Mediante RS485;
7: Mediante tarjetas opcionales;
o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50.00Hz
Fol.12 Panel queindicala | | 3 frecuencia limite superior se obtiene del panel cuando | (Limiteinferior~ | corReR
(0x010C) frecuencia limite F01.11 esta configurado en 0. Frecuencia max.)
superior
e 0.00Hz
F01.13 Frecuencia limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC .
inferior e (0,00 Hz ~ Frecuencia | CORRER
(0x010D) Establezca la frecuencia limite inferior. . .
limite superior)
gL Comando VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(OXOJ:OE) de Establecer la resolucion de la consigna de frecuencia (©0-4) DETENER
frecuencia 0:0,01 Hz1:0,1 Hz 2: 0,1 rpm 3: 1 rpm 4: 10 rpm
Resolucién
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F01.2x~F01.3x: Tiempo de aceleracién/desaceleracion

Codigo . Predeterminado .
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca la frecuencia de referencia para calcular el
F01.20 Referenciadetiempode | tiempo de aceleracion/desaceleracion. 0 DETENER
(0x0114) laceleracion/desaceleracion | 0: Frecuencia méxima; 1: Frecuencia fija a 50 Hz; 0~2)
2: Frecuencia de configuracion
FoL21 Unidad de ti d VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 9
; ni le tiempo de . . »
(0x0115) laceleracion/desaceleracion | Establezca Ia unidad para el tiempo de aceleracion y ©2) DETENER
desaceleracion. 0:1s;1:0,1s; 2:0,01 s.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el tiempo necesario para acelerar la frecuencia Hasta el
F01.22 Tiempo ACC 1 de salida desde 0,00 Hz hasta la frecuencia de referencia. modelo (0,01 s CORRER
@, 15~ 650005 (FO1.21=0); ~650009)
0,1s~6500,0 s (F01.21=1); 0,01 s~ 650,00 s (FO1.21=2)
F01.23 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el
(0x0i17) Tiempo DEC 1 Establezca el tiempo necesario para desacelerar la modelo (0,01s CORRER
frecuencia de salida desde la frecuencia de referencia ~ 650,00 5)
hasta 0,00 Hz.
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el
At 2 Tiempo ACC 2 Establezca el tiempo necesario para acelerar la frecuencia modelo (0,01 s CORRER
(0x0118) de salida desde 0,00 Hz hasta la frecuencia de referencia. '
~650,005)
X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo
F01.25 Tiempo DEC 2 Establezca el tiempo necesario para desacelerar la (0,015~650,005) CORRER
(0x0119) frecuencia de salida desde la frecuencia de referencia
hasta 0,00 Hz.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el
F01.26 Tiempo ACC 3 Establezca el tiempo necesario para acelerar la frecuencia modelo CORRER
(0x011A) de salida desde 0,00 Hz hasta la frecuencia de referencia. (0015~
650,00 5)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Fo1.27 Tiempo DEC 3 Establezca el tiempo necesario para desacelerar la Hasta el modelo CORRER
(0x011B) frecuencia de salida desde la frecuencia de referencia 0,01 5~ 650.00
hasta 0,00 Hz. (0.01'5-650,005)
AR VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo
(0x01.1C) Tiempo ACC 4 Establezca el tiempo necesario para acelerar la frecuencia (0,01 s~ 650,00 s)] CORRER
de salida desde 0,00 Hz hasta la frecuencia de referencia.
Fo129 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo
0x01.1D DIC Tiempo 4 Establezca el tiempo necesario para desacelerar la (0,01s~65000 |CORRER
( ) frecuencia de salida desde la frecuencia de referencia s)
hasta 0,00 Hz.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO01.30 " X . . . " 1
Aceleracion/desaceleraci| Activar o desactivar la aceleracidn/deceleracion en curva en DETENER
(0x011E) énencunaens S. 0: Desactivado; 1: Activado; 2: Curva en S més suave. 0~2)
F01.31 Hora de inicio de la VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.20s DETENER
(0X011F) curvaen S del ACC Establezca el tiempo de inicio de la aceleracién en (0.00s~10.00s)
curva S.
F01.32 Hora de finalizacion VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.20s DETENER
(0x0120) delacurvaen S del Establezca el tiempo de parada de la aceleracion en curva (0.00s~10.00s)
ACC ens.
F01.33 Tiempo de inicio VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.20s
delacurvaen Sde . . L. DETENER
(0x0121) desaceleracién gstablezca el tiempo de inicio de la deceleracion en curva (0.00s~10.00s)
F01.34 Horade finalizacién | \/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.20s
delacurvaen S de . " DETENER
(0x0122) DEC Establezca el tiempo de parada por deceleracion en curva (0.00s~10.00s)
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S.
Frecuencia de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0,00 Hz
F01.35 conrputaci(’)n E_stablezca la frecu.encia de conmutacién de ACC. (0,00 Hz ~ CORRER
(0x0123) del tiempo de tiempo 1 y ACC. tiempo 2. .
aceleracion 1/2 Frecuencia maxima)
FO1l.4x: PWM
Cadigo Predeterminado Propiedad
i g Nombre Contenido s
(Direccion) (Rango)
F01.40 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo
Frecuencia portadora . . ., CORRER
(0x0128) Configure la frecuencia de conmutacion del (1,0 kHz ~ 16,0 kHz)
accionamiento IGBT.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Relacion portadora-
temperatura0: Irlevante;
1: Relevante
Bit de las decenas: Relacion portadora-
frecuencia de salida 0: Irlevante;
B 1: Relevante 111
) Modo de control PWM | Bit de las centenas: PWM aleatorio 0: No CORRER
(0x0129) valido (0000~1211)
1: Vélido en modo de control \//F 2: Valido en control
vectorial Bit de los millares: Modo PWM 0: Solo trifasico;
1: Conmutacion automética entre bifésico y trifasico
F01.43 Ganancia de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 306
compensacion de . ., CORRER
(0x012B) banda muerta Establezca la ganancia de compensacion de la banda (0~512)
muerta.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO01.46 . 4 i 4 0
Profundidad de PWM Cuanto més alto sea el valor de consigna, mayor sera la CORRER
(0x012E) aleatoria fluctuacion de la portadora cuando se active la PWM (0~20)
aleatoria.
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4.5 F02: Parametros del motor 1

F02.0x: Parametros basicos del motor y autoajuste

(Dci:roef:“c?g n) Nombre Contenido Prec(IeRt:;r;:Jl;'u il Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.00 . Configure el tipo de motor. 0
(0x0200) Tipo 0: Motor asincrono (AM) 0~1) LEER
1: Motor sincrono de imanes permanentes (PM)
F02.01 o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 4
(0x0201) Poste n. Configure el nimero de polos del motor. (2~98) DETENER
F02.02 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo (0,1
(0x0202) Potencia nominal Configure la potencia nominal del motor. KW ~ 1000,0 kw) | PETENER
Seguin el modelo
(gfégg) Frecuencia nominal Z/Eﬁ S\r/CI :VC nPiMnV'r:ninPI'\ﬂiSIV < " F;MFVC (0,01 Hz ~ DETENER
onfigure la frecuencia nominal del motor. frecuencia méx.)
Segan el modelo (0
F02.04 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x0204) Velocidad nominal Establezca la velocidad nominal del motor. pm ~ 65 000 rpm) DETENER
F02.05 " . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo
(0x0205) Tension nominal Configure la tensién nominal del motor.. (0V ~2000 V) DETENER
F02.06 VIE SVC EVC PMVE PMSVC PMEVC | woooiecelo (0
: i i A—30000A)
(0x0206) Corriente nominal Ajuste la corriente nominal del motor. ) DETENER
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Una vez finalizado el autoajuste, el parametro F02.07 se
establecera automaticamente en "0".
F02.07 . 0: Ninguno 0
(0x0207) Autoajuste 1: Autoajuste dinamico; (0~20) DETENER
2: Autoajuste estético;
3: Autoajuste de la resistencia del
estator; 4~20: Reservado

Nota: Cuando F02.00 [Tipo] se configura para un motor sincrono, F2.04 [Velocidad nominal] se calcula a partir de F2.01 [N.° de polos] y F2.03

[Frecuencia nominal]; por favor, ajuste correctamente los parametros correspondientes. La formula de calculo es: F2.04 [Velocidad nominal] =60

* F2.03 [Frecuencianominal] / (F2.01 [N.° de polos] / 2). 2)
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F02.1x: AMParametros avanzados

Cédigo

Predeterminado

L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.10 Corriente en vacio . . ; ; Hasta el modelo DETENER
(0x020A) Ajuste la corriente en vacio del motor asincrono. (0,1 A~3000,0 A)
F02.11 X X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo
Resistencia del estator . . ) ; DETENER
(0x020B) Ajuste la resistencia del estator del motor asincrono. (0,01 mQ ~ 60 000
mQ)
F02.12 ' X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo (0,01
Resistencia del rotor . . N . DETENER
(0x020C) Ajuste la resistencia del rotor del motor asincrono. mQ ~ 60 000 mQ)
i i ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.13 Inductancia de dispersion | - Egtablezca la inductancia de dispersion del estator del | Hasta el modelo (0,001 DETENER
(0x020D) del estator motor asincrono. mH ~ 6553,5 mH)
F02.14 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo (0,01
Inductancia del estator . . . , ; DETENER
(0x020E) Ajuste la inductancia del estator del motor asincrono. | mH ~ 65 535 mH)
i i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Segun el modelo
F0215 Resistenciadel estalor | Etaplezca el valor por unidad de la resistencia del ©0,01%-~ LEER
(0x020F) por unidad estator para el motor asincrono. '
50,00 %)
! ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Segln el modelo
F02.16 Re_slstenaadel TOtOr por | Etablezca el valor por unidad de la resistencia del (0,01 %~ 50,00 %) LEER
(0x0210) unidad rotor para el motor asincrono.
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Segln el modelo
F02.17 Ir?ducta}rTua de Establezca el valor por unidad de la inductanciade | (9,01 95~ 50,00 %) LEER
(0x0211) dispersion del estator | dispersion del estator para el motor asincrono.
por unidad
F02.18 Inductancia del estator VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Hasta el modelo LEER
(0x0212) por unidad Establezca el valor por unidad de la inductancia del (0,1 % ~999,0 %)
estator.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.19 F02.11~F02.14 Configure el punto decimal de los cuatro parametros, 0x0000 DETENER
(0x0213) Punto decimal desde F02.11 hasta F02.14. (0X0000~0x2222)
F02.2x: Parametros avanzados de PM
Cadigo Predetermina
i g Nonmbre Contenido Propiedad
(Direccion) do (Rango)
! i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.20 Resistenciadel Establezca el valor por unidad de la resistencia del Hasta el modelo DETENER
(0x0214) estator por unidad estator para el motor sincrono de imanes (0,01 mQ ~ 60
permanentes. 000 mQ)
! . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.21 Inductancia del eje Establezca el valor por unidad de la inductancia del eje | Hasta el modelo DETENER
(0x0215) directo por unidad d para el motor sincrono de imanes permanentes. (0,001 mH ~
6553,5 mH)
i . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.22 Inductanciadel eje Qpor | - Establezca el valor por unidad de la inductancia del | Hasta el modelo DETENER
(0x0216) unidad eje g para el motor sincrono de imanes permanentes. | (0,001 mH ~
6553,5 mH)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO2.23 ) Qonfigure la fgerza contraelectromotriz del motor Hasta el
Atrés Fem sincrono de imanes permanentes. Solo puede DETENER
(0x0217) identificarse mediante el autoajuste en rotacion. modelo (0
J
V ~ 1500
V)
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P V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.24 Angulo de X ) i . Hasta el modelo
i ., Configure el &ngulo de instalacion del encoder del DETENER
(0x0218) instalacion del ; ) (0,0° ~ 360,0°)
. motor sincrono de imanes permanentes.
codificador
i X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.25 Resistencia del . . . Hasta el modelo
i Establezca el valor por unidad de la resistencia LEER
(0x0219) estator por unidad ) . (valores
del estator para el motor sincrono de imanes .
supervisados)
permanentes.
. . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.26 Inductanciadel eje Establ val idad de Ia inductancia del Hasta el modelo LEER
ablezca el valor por unidad de la inductancia del
(0x021A) directo por unidad R p . (valores supervisados)
eje d para el motor sincrono de imanes permanentes.
) . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.27 Inductanciadel eje Q por i i . Hasta el modelo
R Establezca el valor por unidad de la inductancia del R LEER
(0x021B) unidad . . . (valores supervisados)
eje g para el motor sincrono de imanes permanentes
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.28 . . Hasta el modelo
Factor de anchura de Configure el coeficiente de anchura de pulso del DETENER
(0x021C) ulso . . (00.00~99.99)
P! motor sincrono de imanes permanentes.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.29 F02.20~F02.22 . ) , 0x0000
i Configure el punto decimal de los tres pardmetros, DETENER
(0x021D) Punto decimal (0x0000~0x2222)
desde F02.20 hasta F02.22.

26



Parameter List

AC310 Series Frequency Inverter Manual

F02.3x~F02.4x: Parametros del codificador

Cadigo Predeterminado
i '9, Nombre Contenido : Propiedad
(Direccion) (Rango)
R VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
’ Tipo de codificador 0: Codificador ABZ estandar (al puerto de expansion DETENER
(OX021E) P (el puerto de exp ©-1)
EX_B) 1: Resolver (al puerto de expansion EX_B)
T VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
: Direccion del codificador| 0: Misma direccion DETENER
(0x021F) o (0~1)
1: Direccion opuesta
” VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.32 Deteccion del pulso Z de 9 1
0: APAGADO; 1: ENCENDIDO (deteccion de DETENER
(0x0220) un encoder ABZ ., 0~2)
avance); 2: ENCENDIDO (deteccion de retroceso)
p VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
IR Linea de codificador , ; i 1024 DETENER
(0x0221) ABZ N.© Establezca el namero de lineas del codificador ABZ. (1~10000)
F02.34 , VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2
Resolver el nimero de X , DETENER
(0x0222) polo Configure el nimero de polos del transformador (2~128)
rotativo.
F02.35 Numerador delarelacion | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 CORRER
(0x0223) de transmision Establezca el numerador de la relacion de transmision (1~32767)
del encoder..
F02.36 Relacién de transmision | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 CORRER
(0x0224) Denominador Establezca el denominador de la relacién de (1~32767)
transmision del codificador.
F02.37 Filtro de deteccion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0ms
velocidad 3 : " - CORRER
(0x0225) Configure el tiempo del filtro de deteccion de (0.0ms~100.0ms)
Tiempo velocidad del encoder.
F02.38 Tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.050s CORRER
(0x0226) deteccion de Configure el tiempo de deteccion de desconexion del (0.010s~60.000s)
desconexion encoder.
F02.47 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Tolerancia Z-Pulse 5 - CORRER
(0x022F) Establezca la tolerancia admisible para el pulso Z. (0~65535)
F02.48 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Corriente de ajuste del i i CORRER
(0x0230) pulso Z Establezca el valor de la corriente de ajuste del pulso (0~65535)
Z
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.49 i B Ones-bit: Monitor PG under SVC 0x0000
Registro de depuracion 0: Invalid: CORRER
(0x0231) - VA, . . . (0x0000~OXFFFF)
1:Valido Bit de unidad: Monitor PG bajo SVC 0:
Invélido;
1: Vélido
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F02.5x~F02.6x: Pardmetros de aplicacion del motor

Codigo . Predetermina .
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) do (Rango)
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.50 Autoajuste de la i g i i . 0
(0x0232) resistencia del estator 0: No v-alldo, 1 Sol? aju.s’te sin actualizacion; ©03) DETENER
>1: Ajuste y actualizacion
F02.51 Factor de ajuste de la VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
resistencia del estator 1 . i X CORRER
(0x0233) Factor de ajuste de la resistencia del estator 1 (0~1000)
F02.52 Factor de ajuste de la VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
resistencia del estator 2 X i . CORRER
(0x0234) Establezca el factor de ajuste de la resistencia del (-20.00%~20.00%)
estator en 2.
F02.53 Establezca el factor de VIF SsVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 CORRER
(0x0235) ajuste 3 de laresistencia | - Esaplezca el factor de ajuste de la resistencia del (0~65535)
del estétor estétor en 3.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: SVC
0: DESACTIVADO; 1: ACTIVADO; 2: ACTIVADO,
F02.60 Bisqueda de postes de pero solo en el primer arranque Bit de las decenas: FVC 0010 DETENER
(0x023C) PM 0: DESACTIVADO; 1: ACTIVADO; 2: ACTIVADO, (0000~3223)
pero solo en el primer arranque Bit de las centenas: VV/F
0: DESACTIVADO; 1: ACTIVADO; 2: ACTIVADO,
pero solo en el primer arranque
F02.61 i . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
Corriente de bisqueda de . , DETENER
(0x023D) polos Establezca el valor de la corriente de blsqueda de (0.0%~6553.5%)
polos.
4.6 FO3: Control de vectores
F03.0x: ASR (Regulador automético de velocidad)
Cédigo i Predeterminado i
. Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.00 Clase de rigidez Establezca la clase de rigidez del bucle de velocidad. 32 CORRER
(0x0300) Cuanto mayor sea la clase, mejor sera la rigidez de (0~128)
velocidad.
F03.01 -, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0x0000
Modo de rigidez § . i CORRER
(0x0301) Configure el modo de rigidez del bucle de velocidad. (0x0000~0XFFFF)
SRR VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.00
: Ganancia proporcional de| EStéblezca la ganancia proporcional parael : CORRER
(0x0302) alta frecuencia funcionamiento a alta frecuencia del bucle de (0.01~100.00)
velocidad.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.03 Tiempo integral de HF Establezca el tiempo de integracion para el 0.100s CORRER
(0x0303) funcionamiento a alta frecuencia del bucle de (0.000s~6.000s)
velocidad.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.04 Tiempo de filtrado de alta| EStablezca el tiempo de filtrado para el 0.0ms CORRER
(0x0304) frecuencia funcionamiento a alta velocidad del bucle de (0.0ms~100.0ms)
velocidad
RS Frecuencia de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
: | Establezca la frecuencia de conmutacion para el
i4 0.00Hz~ CORRER
(0x0305) conmutacion de alta funcionamiento a alta frecuencia del bucle de (0.00Hz
frecuencia velocidad. Max. frequency)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.06 Ganancia proporcional de Establezca la ganancia proporcional para el 10.00 CORRER
(0x0306) LF funcionamiento a baja frecuencia del bucle de (0.01~100.00)
velocidad.
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V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.07 Tiempo integral LF Establezca el tiempo integral para el funcionamiento 0.100s CORRER
(0x0307) a baja velocidad del bucle de velocidad. (0.000s~6.000s)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.08 Tiempo de filtro de baja | Establezca el tiempo de filtrado para el 0.0ms CORRER
(0x0308) frecuencia funcionamiento a baja frecuencia del bucle de (0.0ms~100.0ms)
velocidad.
X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
F03.09 Frecuencia de Establezca la frecuencia de conmutacion para el (0.00Hz~ CORRER
(0x0309) conmutacion LF funcionamiento a baja frecuencia del bucle de )
velocidad. F03.05)
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F03.1x: ACRYylimite de par

paneles extemos opcionales de una fila);
2: Mediante AlL; 3: Mediante Al2;
4: Reservado; 5: Mediante terminal PUL;

6: Mediante RS485 (0x3015); 7: Mediante
tarjetas opcionales Bit de centenas:
Visualizacién de C00.06

0: Mostrar el limite de par en modo motor

1: Mostrar el limite de par en modo generacion
de energia
Bit de millares: Reservado

Coédigo . Predeterminad .
Nombre Contenido Propiedad
(Address) 0 (Rango)
F03.10 Ganancia V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.000 CORRER
(0x030A) proporcional del Establezca la ganancia proporcional del eje d para el (0.001~4.000)
i bucle de corriente.
eje D
F03.11 .
Ganancia integral del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.000
(0x030B) . . . . CORRER
ejeD Establezca la ganancia proporcional del eje d del bucle (0.001~4.000)
RUN de corriente.
F03.12 Ganancia proporcional | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.000 CORRER
(0x030C) del eje Q Establezca la ganancia proporcional del eje q del bucle (0.001~4.000)
de corriente.
F03.13 Ganancia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.000 CORRER
(0x030D) integral del Establezca la ganancia integral del eje g del bucle de (0.001~4.000)
eje Q corriente.
F03.15 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 250.0%
Limite de par de . i i CORRER
(0x030F) motorizacion Establezca el limite de par durante el funcionamiento (0.09%~400.0%)
normal del motor.
F03.16 Generacion del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 250.0% CORRER
(0x0310) limite de par Establezca el limite de par durante la generacion de (0.0%~400.0%)
energia.
F03.17 Limite de par VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% CORRER
(0x0311) regenerativo LS Establezca el limite de par regenerativo a baja (0.0%~400.0%)
velocidad.
L. . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.18 Limite de frecuencia i o 6.00Hz
) Establezca la frecuencia de operacion limitada por par CORRER
(0x0312) de LS segun el par . . (0.00Hz~30.00Hz)
a baja velocidad.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Fuente del limite de par en
modo motor 0: Mediante teclas del panel;
1: Mediante potenciometro del panel (en
paneles extemos opcionales de una fila);
2: Mediante AlL; 3: Mediante Al2;
4: Reservado; 5: Mediante terminal PUL;
6: Mediante RS485 (0x3014); 7: Mediante
tarjetas opcionales Bit de decenas: Fuente del
limite de par en modo generacién 0: Mediante
F03.19 o teclas del panel 0x0000
(0x0313) Limite de par 1: Mediante potenciometro del panel (en (0X0000~0x0177) CORRER
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F03.2x: Optimizacion del par motor

Codigo i Predeterminad i
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) o0 (Rango)
X . ” VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.20 Corriente de inyeccion | Cyando el modo SVC del PM est4 activado, cuanto 20.0% CORRER
(0x0314) de baja frecuencia (LF) mayor es la corriente de inyeccion, mayor es el par (0.0%~50.0%)
del PM de salida.
i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.21 Corriente de Cuando el modo SVC del PM esta activado, cuanto 10.0% CORRER
(0x0315) inyeccion de AF mayor es la corriente de inyeccion, mayor es el par (0.0%~50.0%)
del PM B
de salida.
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.22 Frecuenciadela El valor de consigna del 100,0 % corresponde a 10.0% CORRER
(0x0316) ?jgrlir::/rlne de inyeccion FO01.10 [Frecuencia méx.]. (0.0%~100.0%)
F03.23 Compensacion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% CORRER
(0x0317) deslizamiento vectorial | Configure la compensacion de deslizamiento en el (0.0%~250.0%)
modo de control vectorial para motores de induccién
(AM).
F03.24 Valor inicial del par VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% CORRER
(0x0318) de arranque Establezca el valor inicial del par de arranque. (0.0%~250.0%)
F03.3x: Optimizacion del flujo magnético
Coédigo : Predeterminado i
o, Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.30 Cti_eﬁaer_n'e ‘Le Ajuste el coeficiente de prealimentacién bajo control de 10.0% CORRER
(Ox031E) anticipacion de debilitamiento de campo. (0.0%~500.0%)
debilitamiento de campo
F03.31 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0%
Gananciade 5 I CORRER
(0x031F) debilitamiento de campo Establezca la ganancia de control de debilitamiento de (0.0%~500.0%)
campo.
F03.32 Limite superior de la VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0%
corriente de Establ | limite ordel ente d N ) CORRER
(0x0320) debilitamiento de campo ablezca el limite superior de la corriente de (0.0%~250.09%)
debilitamiento de campo.
F03.33 Coeficiente de tension | \//F sVvC FVC PMVF PMSVC PMFVC 97.0%
de debilitamiento de . > I CORRER
(0x0321) campo Establezca el coeficiente de tension de debilitamiento de (0.0%~120.0%)
campo.
F03.34 Limite de potencia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 250.0%
de salida del eje - ' i i CORRER
(0x0322) Establezca el limite de potencia de salida del eje. (0.0%~400.0%)
F03.35 Ganancia de freno por VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
sobreexcitacion i y o 0/~ 0 CORRER
(0x0323) Ajuste la ganancia del freno de sobreexcitacion. (0.0%~500.0%)
F03.36 Limite de frenado por VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% CORRER
(0x0324) sobreexcitacion Establezca el limite de frenado por sobreexcitacion. (0.0%~250.0%)
F03.37 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Modo ECO CORRER
(0x0325) 0:OFF; 1: ON (0~1)
P L, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.38 LLimite inferior de excitacion | Eqtablezca el limite inferior de excitacién durante el 50.0% CORRER
len modo ECO : ; Ati i 046~80.09
(0x0326) funcionamiento automético de ahorro de energia. (0.0%~80.0%)
X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.39 Coeficiente de filtro Establezca el coeficiente de filtro durante el 0.010s CORRER
(0x0327) en modo ECO funcionamiento de ahorro de energia automético. (0.000s~6.0005)
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F03.4x~F03.5x: Control de par

Codigo . Predeterminado .
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
: Control de par 0: Limite de par bajo control de velocidad; CORRER
(0x0328) pal i e par oA ¢on ©-1)
1: limite de velocidad bajo control de par
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Fuente A; Bit de decenas:
Fuente B
0: Mediante teclas del panel;
1: Mediante potenciémetro del panel (en paneles
externos opcionales de una fila);
2: Mediante sefial analdgica de corriente/tension
All;
3: Mediante sefial analdgica de corriente/tension
Al2;
4: Reservado; 5: Mediante terminal PUL;
F03.41 . i N i i 0000
Control de par 6: Med |ant§ RS485; 7: Mediante tarjetas CORRER
(0x0329) opcionales; (0000~0599)
8: Reservado; 9: Mediante calculo de tension;
Bit de centenas: Fuente de mando
0: Fuente A; 1: Fuente B;
2: Fuente A + Fuente B;
3: Fuente A - Fuente B;
4: Min (A, B)
F03.42 0.0%
Panel de aplicacion de par il _SVC — P_MVF PMSVC PMFYC ° CORRER
(0x032A) de apriete Configurado para enviar la consigna de par mediante (0.0%~100.0%)
las teclas del panel..
F03.43 Limite inferior deentrada | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% CORRER
(0x032B) de par Establezca el limite inferior de la entrada de par. (0.00%~100.00%)
0.00%
F03.44 Porcentaje del limite i Bv8 RS PMVF PMSV_C PMF,V_C °
L Establezca el porcentaje correspondiente al limite (-250.00%~ CORRER
(0x032C) inferior de par inferior de par. 300.00%)
F03.45 Limite superior de par de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% CORRER
(0x032D) entrada Establezca el limite superior de par de entrada. (0.00%~100.00%)
100.00%
F03.46 Porcentaje del limite \E/;FbISVC IFVC ':MVF PMSZ_C tPMFV(I; (250 000/0 CORRER
. ablezca el porcentaje correspondiente para el -250.00%~
(0x032E) superior de par limite superior de par. 300.00%)
F03.47 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.100s
. Tiempo de filtrado del par | Establezca la frecuencia de operacion limitada por ! CORRER
(0x032F) par a baja velocidad. (0.000s~6.000)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.49 Establezca el tiempo de aceleracion para cuando 0.00s
i Tiempo de aceleracionde | aumente el par especificado, tomando como (0.00s~ CORRER
(0x0331) par referencia el 100 %. 650.005)
Este parametro solo es valido durante el control de '
par, y no es valido durante la parada.
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el tiempo de deceleracion para cuando 0.00s
F03.50 ) 2o &
Tiempo de par en el par (torque) dado disminuya, tomando como (0.00s~ CORRER
(0x0332) declinacion referencia el 100 %. 650.00s)
Este parametro solo es valido durante el control de '
par, y no es valido durante la parada.
F03.52 Limite superior de par VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 150.0% CORRER
(0x0334) en modo de control de Establezca el limite superior del par de salida en el (0.0%~300.0%)
control de par.
par
F03.53 Limite inferior de par VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% CORRER
(0x0335) bajo control de par Establezca el limite inferior del par de salidaen el (0.0%~300.0%)
control de par.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0:F03.56;
1: Potenciémetro de panel (opcional con
paneles externos de una fila) x F03.56
2: All x F03.56
3: Al2 x F03.56
F03.54 Limite de velocidad en 4: Reservado; 0
(0x0336) traccion delantera 5: PUL x F03.56 (©-8) CORRER
(FWD) bajo control de 6: RS485 x F03.56
par 7: Tarjeta opcional x
F03.56 8: Reservado;
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0:F03.57
1: Potenciémetro de panel (opcional con
paneles externos de una fila) x F03.57
2: All x F03.57
F03.55 Limite de revoluciones i: Q'Z * Fg3'57 0 CORRER
bajo control de par - Reservado, -~
@), ! P 5: PUL x F0357 ©-8)
6: RS485 x F03.57
7: Tarjeta opcional x
F03.57 8: Reservado
. ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.56 Limite de velocidad Establezca el limite méximo de velocidad de 100.0% CORRER
(0x0338) méxima de avance bajo | yance en modo de control de par. (0.0%~100.0%)
control de par
. . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.57 Limite méximo de Establezca el limite maximo de velocidad de giro 100.0% CORRER
(0x0339) velocidad de rotacion en sentido inverso bajo control de par. (0.0%~100.0%)
bajo control de par
. " 1.00Hz
F03.58 Frecuencia de conmutacién| V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0.00Hz-Max CORRER
(0x033A) de ganancia de par Establezca la frecuencia de conmutacion de ganancia ) '
de par especificada. frequency)
F03.59 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Ganancia de par i . CORRER
(0x033B) Establezca la ganancia de par especificada. (0.0%~500.0%)
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F03.6x: PM Inyeccion de alta frecuencia

Codigo i Predetermin i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) ado (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.60 » PMSVC 0
Inyeccion de HF . X DETENER
(0x033C) 0: Desactivar; 1~5: Activar; cuanto mayor sea el (0-~5)
valor, mayor serd la frecuencia de inyeccion.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.61 Voltie de i6nd Se refiere a la amplitud de la tension de 10.0% CORRER
oltgje de inyeccion de inyeccién en relacion con la tension nominal. Es
0x033D, ; Y 0.0%~100.0%
( ) alta frecuencia el resultado del ajuste automatico, por lo que no 00% g
es necesario modificarla.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.62 Frecuencia de corte de Se refiere al rango de inyeccion de alta 10.0%
(0x033E) inyeccion de alta frecuencia en relacion con la frecuencia nominal (0.0%~20.0%) CORRER
frecuencia del motor. Es vélido cuando la velocidad del
motor es inferior a este valor.
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F03.7x: Remuneracion del puesto

Codigo . Predeterminad .
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) 0 (Rango)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.70 Remuneracion del Configure la compensacion de posicién en el modo 500 CORRER
(0x0346) puesto de control de velocidad para lograr una deriva cero (0.0~100.0)
del servo 0 aumentar la rigidez del sistema.
F03.71 Ganancia de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 00
compensacion de . . CORRER
(0x0347) posicion Establezca la ganancia de compensacion de (0.0~100.0)
posicion..
F03.72 Limite de compensacion| V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% DETENER
(0x0348) de laposicion Establezca el limite de compensacion de posicion. (0.0%~100.0%)
F03.73 " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0%
Rango de remuneracion . L DETENER
(0x0349) Establezca el rango de compensacion de posicion. (0.0%~100.0%)
F03.8x: Control de expansion
Cadigo Predeterminado
i g_ ; Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F03.80 Gananciade MTPAdd Configure la ganancia MTPA del motor sincrono 100.0% CORRER
(0x0350) PM de imanes permanentes. (0.0%~400.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
IFgsiGiL Tiempo de filtrado PM |  Configure el tiempo de filtrado MTPA del motor 1.0ms CORRER
(0x0351) MTPA sincrono de imanes permanentes. (0.0ms~100.0ms)
4.7 FO4: V/F Control
F04.0x: V/F Control
Cadigo Predetermin
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) ado (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Seleccione el tipo de curva V/F segun las diferentes
F04.00 caracteristicas de la carga. 0
(0x0400) VIF Curva 0: Curva V/F lineal; 1~9: Curvas V/F de potencia (©-11) DETENER
1,1-1,9, respectivamente;
10: Curva V/F cuadrética; 11: Curva V/F
personalizada;
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.01 Aummento de par 0,0 %: Aumento automatico de par; 0,1 % ~ 30,0 Up tomodel CORRER
(0x0401) %: Aumento manual de par (0.0%~30.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.02 Frecuencia de corte del Establezca el rango de la funcién de refuerzo de 100.0%
par. La funcién de refuerzo de par se desactivara ) ) CORRER
(0%0402) refuerzo de par cuando la frecuencia de salida supere este valor. (0.0%-~100.0%)
F04.03 i . | VIF sVvC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
Ganancia de compensacion ) ) ., CORRER
(0x0403) de dedlizamiento Ajuste la ganancia de compensacion de (0.0%~200.0%)
deslizamiento.
F04.04 Compensacion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% CORRER
(0x0404) deslizamiento Rango | Egtaplezca el rango de compensacion de (0.0%~300.0%)
deslizamiento.
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.05 Tiempo del flvo de Introduzca correctamente los parametros de la 02005 CORRER
compensacion de uz
(0x0405) desl igamiento placa de caracteristicas del motor para realizar el (0.0005~6.000s)
autoajuste y obtener el mejor rendimiento.
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

F04.06 Ganancia de supresion Ajuste este valor para suprimir la resonancia de 100.0%
(0x0406) de vibraciones baja frecuencia. Sin embargo, un valor excesivo (0.0%~900.0%)
. L CORRER
provocard inestabilidad.
F04.07 Tiempo del filtro de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s
supresion de vibraciones . " » CORRER
(0x0407) Establezca el tiempo del filtro de supresion de (0.0s~100.0s)
oscilaciones.
F04.08 Porcentaje de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
woltaje de . . . DETENER
(0x0408) salida Establezca el porcentaje de voltaje de salida. (25.0%~120.0%)
F04.1x: Curva V/F personalizada
Cadi ) Predeterminad .
(Dir%c::?gn) Nombre Contenido re (gg;rgé?a 0 Propiedad
F04.10 ) ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 3.0%
Voltaje autodefinido 1 . . DETENER
(0x040A) Establezca el woltaje autodefinido en 1. (0.0%~100.0%)
1.00Hz
F04.11 ’ . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia autodefinida 1 ) X X (0.00Hz~ DETENER
(0x040B) Establezca la frecuencia definida por usted mismo en L,
1 Frecuencia max.)
F04.12 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 28.0%
Voltaje autodefinido 2 . i . DETENER
(0x040C) Establezca el voltaje 2 definido por usted mismo. (0.0%~100.0%)
10.00Hz
F04.13 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia autodefinida 2 § ) . i (0.00Hz~ DETENER
(0x040D) Configure la Frecuencia 2 definida por el usuario. L,
Frecuencia max.)
F04.14 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 55.0%
Voltaje autodefinido 3 ) i i DETENER
(0x040E) Establezca el voltaje 3 definido por usted mismo. (0.0%~100.0%)
25.00Hz
F04.15 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia autodefinida 3 ) i i (0.00Hz~ DETENER
(0x040F) Establezca la frecuencia definida por usted mismo en L,
3 Frecuencia max.)
F04.16 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 78.0%
Voltaje autodefinido 4 . i i STOP
(0x0410) Establezca el voltaje definido por usted mismo en 4. (0.0%~100.0%)
37.50Hz
F04.17 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia autodefinida 4 i X i (0.00Hz~ DETENER
(0x0411) Establezca la frecuencia definida por usted mismo en o,
4. Frecuencia méax.)
F04.18 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Voltaje autodefinido 5 ) i i DETENER
(0x0412) Establezca el voltaje definido por usted mismo en 5. (0.0%~100.0%)
50.00Hz
F04.19 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia autodefinida 5 ) i i (0.00Hz~ DETENER
(0x0413) Establezca la frecuencia definida por usted mismo en L,
5. Frecuencia méax.)
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F04.2x: V/F Separacion

Caédigo N — Predetermin R
ombre ontenido ropieda
(Direccion) : ado (Rango) P!
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Digito de las unidades: Fuente A | Digito de las
decenas: Fuente B
0: Mediante porcentaje de tension;
1: Mediante potenciémetro del panel (en el panel
extemo de unasola fila); 2: Mediante Al1; 3: Mediante
Al2; 4: Reservado; 5: Mediante terminal PUL,; 6:
F04.20 Mediante PID; 7: Mediante RS485; 8: Mediante 0x0000
(Ox0414) Voltage tarjetas opcionales; 9: Mediante ajuste de tension | (0X0000~0x0599) CORRER
Digito de las centenas: Método de combinacion
0: Fuente A; 1: Fuente B; 2: A+B; 3: A-B4: MIN (A, B);
5:MAX (A, B)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC CORRER
F04.21 Establezca el porcentaje de tension de salida bajo 0.00%
Porcentaje de voltaje | control de separacién V/F. EI 100,0 % corresponde ) 0
(0x0415) a la tensién nominal del motor. (0.00%-~110.00%)
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
iAoz Tiempo de Configure el tiempo de aceleracion de tension bajo 10.00s CORRER
(0x0416) aceleracion por control de separacion V/F. (0.00s~100.00s)
tension
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.23 Tiempo de Configure el tiempo de deceleracion de tension bajo 10.00s CORRER
(0x0417) deceleracion de control de separacion V/F. (0.00s~100.00s)
tension
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure el modo de parada para el control de
F04.24 separacion V/F. 0
(0x0418) Modo de parada 0: La aceleracion/deceleracion de la tension de salida y ©-1) CORRER
la de la frecuencia de salida no se afectan mutuamente;
1: La frecuencia de salida disminuye después de que la
tension de salidacaea0 V.
F04.25 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00v
Valor de voltaje o CORRER
(0x0419) Establezca el valor de tension bajo el control de (0.00v~600.00V)
separacion V/F.
F04.3x: VIF ECO Control
Cadigo — — Predeterminado S
ombre ontenido ropieda
(Direccién) (Rango) P
F04.30 Modo ECO VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0: 0 DETENER
odo
(Ox041E) automatico OFF; 1: ON 0~1)
F04.31 Limite inferior de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 15.0Hz DETENER
(0x041F) frecuencia Establezca el limite inferior del modo ECO automatico. (0.0Hz~50.0Hz)
F04.32 P VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50.0%
Limite inferior de o . DETENER
(0x0420) tension Limite inferior de tension (20.0%~100.0%)
Tasald?, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010V/ms
F04.33 &egu ?tc'fm Configure la tasa de regulacion de voltaje del modo (0.020V/ms~ CORRER
(0x0421) e voltaje ECO automtico.
0.200V/ms)

37




AC310 Series Frequency Inverter Manual

Parameter List

. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.200V/ms
F04.34 Velocidad de Configure la tasa de recuperacion de voltaje (0.010V/ms~ CORRER
(0x0422) aumento de reductor para el ahomro de energia. Configure la .
tension tasa de recuperacion de voltaje reductor para el 0.200V/ms)
ahorro de energia.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.35 Coeficiente de Vélido cuando el bit de las decenas del parémetro 64
(0x0423) sobreexcitacion F10.11 no esté establecido en cero. (0~200) CORRER
La tension de salida aumenta a medida que aumenta
la tension del bus para la misma salida.
4.8 FO5: Terminal de entrada
F05.0x: Terminal de entrada digital
Codigo i Predetermin i
N Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) ado (Rango)
F05.00 ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
X1 Funcion ) ) DETENER
(0x0500) Consulte las funciones del terminal X.. (0~95)
F05.01 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2
X2 Funcion ) ) DETENER
(0x0501) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.02 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 4
X3 Funcion . ) DETENER
(0x0502) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.03 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5
X4 Funcion . ) DETENER
(0x0503) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.04 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 6
X5 Funcion . . DETENER
(0x0504) See the functions ofterminal X. (0~95)
F05.05 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
X6 Funcion ) i DETENER
(0x0505) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.06 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
X7 Funcion . . DETENER
(0x0506) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.07 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
X8 Funcion ) i DETENER
(0x0507) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.08 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
X9 Funcién . ) DETENER
(0x0508) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F05.09 ” VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
X10 Funcion ) i DETENER
(0x0509) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
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F05.1x: DI Retraso en la deteccion del terminal

Codigo . Predetermin .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) ado (Rango)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.10 Establ I ti 0.010s
X1 ON Retraso en la ablezca el tiempo de retardo para cuando se CORRER
(0x050A) deteccion active el terminal X1. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.11 X1OFFRetrasoenla | Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x050B) deteccion desactive el terminal X1. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.12 X2 ON Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x050C) deteccion active el terminal X2. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.13 X2 OFF Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x050D) deteccion desconecte el terminal X2. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
A X3 ON Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(OX050E) deteccion active el terminal X3. (0.000s~6.000s)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.15 X3 OFF Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x050F) deteccion desconecte el terminal X3. (0.000s~6.000s)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.16 X4 ON Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x0510) deteccion active el terminal X4. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.17 X4 OFF Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x0511) deteccion desconecte el terminal X4. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.18 X50N Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x0512) deteccin active el terminal X5. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.19 X5 OFF Retraso en la Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s CORRER
(0x0513) deteccion desactive el terminal X5. (0.000s~6.000s)
F05.2x: DI Caracteristicas del terminal
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.20 ) . 0: Dos lineas 1; 1: Dos lineas 2; 0
Patron de control de terminal ; ; DETENER
(0x0514) 2:Treslineas 1; 3: Tres lineas2 ~ Nota: Consulte el 0~3)
Apéndice Il para el cableado de los terminales.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.22 L 0:ON; 1: OFF 0000
Caracteristicas de X1 a X4 i . ’ CORRER
(0x0516) Bit de las unidades: X1; Bit de las decenas: X2; (0000~1111)
Bit de las centenas: X3; Bit de los millares: X4
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.23 - 0:ON; 1: OFF 0000
Caracteristicas de X5 a X8 . . ) CORRER
(0x0517) Bit de las unidades: X5; Bit de las decenas: X6; (0000~1111)
Bit de las centenas: X7; Bit de los millares: X8
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.24 o 0000
Caracteristicas de 0:ON; 1: OFF CORRER
(0x0518) X9~X10 ) ) . (0000~1111)
Bit de las unidades: X9; Bit de las decenas: X10
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Proteccion de datos ante pérdida de

F05.25 Proteccion de frecuencia | 4jimentacion activada; 1: Proteccion de datos ante 0 DETENER
(0x0519) por exceso/defecto pérdida de alimentacion desactivada; 0~2)
2: Modificable durante el funcionamiento, se borra
tras el apagado
., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.26 Tasa de regulacion de Configure la tasa de aumento/disminucion de 0.50Hz/s CORRER
(0x051A) frecuencia de subida/bajada| frecuencia en el terminal UP/DW. (0.01Hz/s~50.00Hz/s)
Parada de emergencia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.27 controlada en terminal Establezca el tiempo de deceleracion una vez 1.00s CORRER
(0x051B) (DEC). Tiempo que se emita la orden de parada de (0.01s~650.00s)
emergencia a través de los terminales.
F05.3x: PUL Terminal
Codigo i Predetermina i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) do (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.30 B 0: X5 (hasta 5,00 kHz) 0
PULSefial B . DETENER
(Ox051E) 1: Expansion X10 (méx. 100,00 kHz) 0~2)
2: X5 (méx. 100,00 kHz)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.31 Establezca la frecuencia minima aceptada por el 0.000kHz
Frecuencia de PULMin. | terminal PUL. Si la frecuencia suministrada es (0.000kHz~500.00kH | CORRER
(0x051F) inferior a este valor, el variador seguira 2
proceséndola de acuerdo con este ajuste.
. i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00%
F05.32 PULM in. Porcentaje de ' .
i Establezca el porcentaje de la frecuencia de entrada (0.00%~ CORRER
(0x0520) frecuencia . .
minima del terminal PUL. 100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.33 Establezca la frecuencia méxima aceptada por la 50.00kHz
) PULMax. Frecuencia entrada de pulsos (PUL). Si la frecuencia (0.00kHz~ CORRER
(0x0521) suministrada supera este valor, el variador procesara 500.00kH2)
la sefial basdndose en este ajuste. '
i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC N
F05.34 PULMax. Porcentajede | Egtaplezca el porcentaje de la frecuencia de entrada 100.00% CORRER
(0x0522) frecuencia minima del terminal PUL. (0.00%~100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.35 Tiempo de filtrado Establezca el tamafio del filtro aplicado a la sefial de 0.100s CORRER
(0x0523) pulso en el terminal PUL para eliminar interferencias. (0.000s~9.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010kHz
F05.36 Frecuencia de corte de Las frecuencias por debajo del pardmetro ya no son (0.000kHz~ CORRER
(0x0524) paso bajo reconocidas por el variador. Se procesan como 0 Hz. 1.000kHz2)
. Z
F05.4x: Tipo de IA
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccién) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FOSAL 10 de sefial AlL 0: Voltaje 0,00 V ~ 10,00 V; 1: Coriente 0,00 mA ~ 0 CORRER
(0x0529) 2000 A 0~1)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FOSA2 s de sefial AR 0: Voltaje 0,00 V ~ 10,00 V; 1: Corriente 0,00 mA ~ 0 CORRER
(0x052A) 20,00 mA (0~1)
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Al1 Bit de decenas: Al2

Curva 1.

F05.43 G de 1A 0: Linea recta 0000 CORRER
(0x0528) urva de (predetermindo) (0000~0022)
1:Cunal
2:Cuna2
F05.5x: Parametros lineales de 1A
Codigo i Predeterminado i
L, Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.50 Defina la sefial recibida en el terminal All. La sefial 0.0%
Limite inferior de Al1 de \oltaje por debajo de este valor se procesa como CORRER
(0x0532) el limite inferior. (-100.0%-~100.0%)
F05.51 Porcentaje del limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% CORRER
(0x0533) inferior de All Establezca el porcentaje del limite inferior de AlL. (-100.00%~100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO05.52 Defina la sefial recibida en el terminal All. La sefial 100.0%
Limite superior de All de woltaje que supere este valor se procesard como N N CORRER
(0x0534) el limite superior. (-100.0%~100.0%)
F05.53 Porcentaje de limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% CORRER
(0x0535) superior de All Establezca el porcentaje del limite superior de AlL. (-100.00%~100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.54 Tiempo de filtrado de AlL Define el tamafio del filtrado aplicado a la sefial 0.100s CORRER
(0x0536) Al1 para eliminar interferencias. (0.000s~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO5.55 Defina la sefial recibida en el terminal Al2. La 0.0%
Limite inferior de AI2 sefial de voltaje por debajo de este valor se procesa N N CORRER
(0x0537) como el limite inferior. (-100.0%~100.0%)
F05.56 Porcentaje del limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% CORRER
(0x0538) inferior de Al2 Establezca el porcentaje del limite inferior de Al2. (-100.00%~100.00%6)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.57 Defina la sefial recibida en el terminal Al2. 100.0%
) Limite superior de Al2 Cualquier sefial de woltaje superior a este valor se ) N CORRER
(0x0539) procesa como el limite superior. (-100.0%~100.0%)
o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC , CORRER
F05.58 Porcentaje de limite Establezca el porcentaje del valor limite superior 100.00%
(0x053A) superior de Al2 de AI2 correspondiente al valor de consigna.. (-100.00%~100.00%6)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.59 Tiempo de filtrado de Al2 Define el tamafio del filtrado aplicado a la sefial 0.100s CORRER
(0x053B) Al2 para eliminar interferencias. (0.000s~6.000s)
F05.6x: Curvade IA 1
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F05.60 PERTR. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
Limite inferior de la curva 1 . CORRER
(0x053C) Establezca el limite inferior para la curva 1. (0.0%~100.0%)
F05.61 Porcentaje del limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% CORRER
(0x053D) inferior de la curva 1 Establezca el porcentaje del limite inferior de la (-100.00%~100.00%)
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F05.62 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.0%
Curva 1, punto de ) CORRER
(0x053E) inflexion 1 Establezca el voltaje de entrada del punto de (0.0%~100.0%)
inflexion 1 de la curva 1.
F05.63 Porcentaje del punto de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.00% CORRER
(0x053F) inflexion 1 de la curva 1 Establezca el porcentaje del limite inferior Curva 1. (-100.00%~100.00%)
F05.64 . L, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0%
ICurva 1, punto de inflexion ) i L, CORRER
(0x0540) Establecer el woltaje de entrada del punto de inflexion (0.0%~100.0%)
2delacurval.
F05.65 Porcentaje del punto de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.00% CORRER
(0x0541) inflexion 2 de lacurva 1 |Establezca el porcentaje del limite inferior de Curva 1. | (-100.00%~100.00%)
F05.66 L. 3 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Limite superior de la curva 1 o i CORRER
(0x0542) Establezca el limite superior para la curva 1. (0.0%~100.0%)
F05.67 Porcentaje del limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% CORRER
(0x0543) superior de la curva 1 Establezca el porcentaje del limite inferior Curva 1. (-100.00%~100.00%)
F05.7x: Al Curva 2
Coédigo : Predeterminad i
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccién) 0 (Rango)
F05.70 o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
Limite inferior de la curva 2 L CORRER
(0x0546) Establezca el limite inferior para la curva 2. (0.0%~100.0%)
F05.71 Porcentaje del limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% CORRER
(0x0547) inferior de la curva 2 Establezca el porcentaje del limite inferior Curva 1. (-100.00%~100.00%0)
F05.72 Punto de inflexiondela | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.0%
cuna2l . . - CORRER
(0x0548) Establezca el voltaje de entrada del punto de inflexion 1|  (0.0%~100.0%)
de la Curva 2.
F05.73 Curva 2 Punto de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.00% CORRER
(0x0549) inflexion 1 Porcentaje Establezca el porcentaje del limite inferior Curval.  |(-100.00%~100.00%)
F05.74 Curva 2 Punto de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0% CORRER
(0x054A) inflexion 2 Establezca el voltaje de entrada del punto de inflexion 2dg  (0.0%~100.0%)
lcurva 2.
F05.75 Porcentaje del punto de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.00% CORRER
(0x054B) inflexion 2 de la curva 2 Establezca el porcentaje del limite inferior Curva 1. (-100.00%~100.00%0)
F05.76 . i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00%
Limite superior de la . i CORRER
(0x054C) curva 2 Establezca el limite superior para la Curva 2. (0.00%~100.00%)
F05.77 Porcentaje del limite VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% CORRER
(0x054D) superior de la curva 2 Establezca el porcentaje del limite inferior Curva 1. (-100.00%~100.00%6)
F05.8x: 1A como terminal de DI
Cadi . Predeterminad .
(Dingclc?gn) Nombre Contenido o EeRaenZgr)nma Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.80 1A como DI 10: Vilido en nivel bajo; 1: Vlido en nivel alto. Bit de las 0000 CORRER
(0x0550) Caracteristica terminal | unidades: Al1; bit de las decenas: Al2. (0000~1111)
F05.81 ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion AlL ) i DETENER
(0x0551) Consulte las funciones del terminal X. (0~95)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.82 . . i i . . 70.00%
1A de alto nivel Cualquier valor por encima este ajuste considera nivel alto. CORRER
(0x0552) (0.00%~100.00%)
F05.83 o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.00%
(0x0553) 1A de bajo nivel Cualquier valor por debajo este ajuste considera nivel bajo. (0.00%~100.00 CORRER
%)
F05.84 ” V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0554) Funcion Al2 Consulte las funciones del terminal X. (0~95) DETENER
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de FM

Establezca AO como el limite superior de la
modulacién de frecuencia.

(0.00kHz~100.00kHz)

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
F05.85 AI2 de alto nivel Cualquier valor por encima de este ajuste se 70.00% CORRER
(0x0555) considera de nivel alto. (0.00%~100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
F05.86 AI2 de bajo nivel Cualquier valor por debajo de este ajuste se 30.00% CORRER
(0x0556) considera de nivel bajo. (0.00%~100.00%)
4.9 F06: Terminal de salida
F06.0x: AO (Salida analégica)
Codigo i Predetermin i
o NOMBRE Contenido Propiedad
(Direccion) ado (Rango
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
F06.00(0x0600) | AOModo 0:0V=10V; 1:4,00 mA ~ 20,00 mA; CORRER
2:0,00 mA ~ 20,00 mA, 3: Salida FM 0~3)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Frecuencia de consigna;
1: Frecuencia de salida;
2: Corriente de salida;
3: Tension de entrada;
4: Tension de salida;
5: Velocidad mecénica;
6: Par de consigna;
7: Par de salida;
8: Ajuste PID;
F06.01 . ) » 0
AO Contenido 9: Retroalimentacion PID; CORRER
(0x0601) ) ) (0~19)
10: Potencia de salida;
11: Tension del bus; 12: Entrada Al1; 13: Entrada
Al2; 14: Reservado;
15: Entrada de pulsos (PUL);
16: Temperatura del médulo 1;
17: Temperatura del médulo 2;
18: Ajuste RS485;
19: Funcién vY1
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
F06.02(0x0602) | AO Ganar § . i L CORRER
Configurado para ajustar la salida analdgica desde (0.0%~300.0%)
los terminales.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F06.03 AO Inclinacion Configure el sesgo de la salida analdgica (AO) 0.0% CORRER
(0x0603) para ajustar el punto cero de la salida del terminal. (-10.0%~10.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.04(0x0604) | AOFiltrar Establezca el tamafio del filtro aplicado a la sefial 0.010s CORRER
’ analdgica para eliminar interferencias. (0.000s~6.000s)
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.20kHz
F06.05(0x0605) | AO como limite inferior P . CORRER
de FM Establezca AO como el limite inferior de la salida de| (0.00kHz~100.00kHz)
sefial FM.
- . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50.00kHz
F06.06(0x0606) | AO como limite superior CORRER
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F06.1x: Expansién de AO

Codigo . Predeterminado .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
F06.10(0x060A) | Modo de expansionde | 0: 0V ~ 10V, 1: 4,00 mA ~ 20,00 mA; CORRER
AO 2:0,00 mA ~ 20,00 mA, 3: Salida FM 0~3)
F06.11 . ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
Contenido de expansion N S " CORRER
(0x060B) de AO Seleccione qué emitir desde la placa de expansion de (0~19)
salida anal6gica (AO).
F06.12 i ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Ganancia de expansion de . . i L. ’ CORRER
(0x060C) AO Configurado para ajustar la salida analdgica desde (0.0%~300.0%)
los terminales.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F06.13 Sesgo de expansion de la | AJuste la polarizacion para calibrar el punto cero 0.0% CORRER
(0x060D) AO de la salida del terminal. (-10.0%~10.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s
F06.14(0X060E) | Filtro de expansion AO Establezca el tamafio del filtro aplicado a la sefial ' CORRER
analdgica para eliminar interferencias.. (0:0005~6.0005)
F06.2x~ F06.3x: Trastorno organico del estado de &nimo y trastorno afectivo organico
Coédigo . Predeterminado
o Nombre Contenido Property
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Terminal Y; Bit de decenas:
- Terminal de relé Bit de centenas: Terminal de 0000
- . expansion Y; Bit de millares: Terminal de
(0x0614) Polaridad expansion de relé 0: Positivo 1: Negativo (0000~1111) RUN
F06.21 Funcion Y Terminal VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 RUN
(0x0615) Consulte las funciones del terminal Y. (0~63)
F06.22 Funcion de terminal de relé VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 4 RUN
(0x0616) Consulte las funciones del terminal Y. (0~63)
F06.23 . » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
funcién de expansion § L i i RUN
(0x0617) Configure la funcién del terminal Y ampliado. (0~63)
F06.24 Funcién de expansion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 RUN
(0x0618) relés Configure la funcion de la expansion de relé 2. (0~63)
F06.25 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s
Retardo a la conexion . . RUN
(0x0619) (ON Delay) del terminal Y Establezca el tiempo de retardo para cuando se active|  (0.000s~60.000s)
el terminal Y.
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.26 Retardo a la conexion Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(0x061A) del terminal de relé active el terminal del relé.. (0.000s~60.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.27 | Establezca el tiemoo d 0.010s
Y Retardo a la conexién ablezca el tiempo de retargo para cuando se RUN
(0x061B) (ON Delay) de expansion active el terminal de expansién Y. (0.000s~60.000s)
y VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.28 Retardo a la conexion Establezca el tiempo de retardo para cuando se active 0.010s RUN
(0x061C) de la expansién de relé el terminal de expansion de relé. (0.000s~60.000s)
F06.29 L, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s
Retardo a la desconexion X RUN
(0x061D) del terminal Y Establezca el tiempo de retardo para cuando se (0.000s~60.000s)
desactive el terminal Y.
L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.30 Retardo ala desconexion Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(OX061E) del terminal de relé desconecte el terminal del relé. (0.000s~60.000s)
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

F06.31 Y retardo a la desconexion| EStablezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(0x061F) de expansion desactive el terminal de expansion Y. (0.000s~60.000s)
L, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.32 Retardo aladesconexion | Estaplezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(0x0620) de laexpansion de relés desactive el terminal de expansion de relé. (0.000s~60.000s)
F06.4x: Deteccion de frecuencia
Cadigo Predeterminado
i g” Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
2.00Hz
F06.40 L, . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Deteccion de frecuencia 1 . i (0.00Hz~ RUN
(0x0628) Establezca el valor de deteccion de frecuenciaen 1. L,
Frecuencia max.)
” 1.00Hz
F06.41 Rango de deteccion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
frecuencia 1 " ; (0.00Hz~ RUN
(0x0629) Establezca el rango de deteccion de frecuenciaen 1. L,
Frecuencia méx.)
2.00Hz
F06.42 ., i V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Deteccion de frecuencia 2 ., i (0.00Hz~ RUN
(0x062A) Establezca el valor de deteccion de frecuencia en 2. o
Frecuencia méax.)
” 1.00Hz
F06.43 Rango de deteccion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0.00H: RUN
(0x062B) frecuencia 2 Establezca el rango de deteccion de frecuencia en 2. T
Frecuencia max.)
» V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2.00Hz
[FEa Rango de deteccion Fje Establezca el rango de deteccion de la frecuencia (0.00Hz~ RUN
(0x062C) Ilegada por frecuencia indicada para comprobar si se alcanza el ajuste. o
Frecuencia max.)
F06.5x: Monitorear la salida 1 del comparador
Cadigo . Predeterminado .
(Direcc?én) Nombre Contenido (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.50 Bits de unidades y decenas: Establezca el 0001
(0x0632) Elemento 1 del pardmetro de monitorizacién 00~63 como «yy» (0000~0763) RUN
comparador en Cxx.yy.
Bits de centenas y millares: Establezca el
pardmetro de monitorizacién
F06.51 Limite superior del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
o . (upto F06.50) RUN
(0x0633) comparador 1 Establezca el limite superior del comparador 1.
F06.52 Limite inferior del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
P (upto F06.50) RUN
(0x0634) comparador 1 Establezca el limite inferior del comparador 1.
F06.53 L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Polarizacion del L (up to F06.50) RUN
(0x0635) comparador 1 Establezca el valor de polarizacion del comparador 1.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.54 0: Continuar funcionamiento (solo terminal DO); 0
(0X0636) Modo del comparador 1 1: Notificar alarma y parada libre; (0~3) RUN
2: Notificar advertencia y continuar
funcionamiento
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO655 Bits de unidades y decenas: Establezca el 0002
b Elemento del comparador parémetro de monitorizacién 00~63 como «yy» RUN
(0x0637) 2 en Cxx.yy. (0000~0763)
Bits de centenas y millares: Establezca el
pardmetro de monitorizacién
F06.56 Limite superior del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
MItE Superl " , (upto FOB55) RUN
(0x0638) comparador 2 Limite superior del comparador 2
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F06.57 Limite i”(jefigr del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (ploF0655) RUN
up to FO6.
(0x0639) comparador Establezca el limite inferior del comparador 2. P
F06.58 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Polarizacion del L (upto F06.55) RUN
(0X063A) comparador 2 Establezca el valor de polarizacién del comparador 2.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.59 0: Continuar funcionamiento (solo terminal DO); 0
(0X063B) Modo de comparador 2 1: Notificar alarma y parada libre; (0-3) RUN
2: Notificar advertencia y continuar
funcionamiento
F06.6x~F06.7x: Terminal de E/S virtual
Coédigo i Predeterminado i
— Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F06.60 L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion vX1 ) N RUN
(0x063C) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F06.61 ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion vX2 ) i RUN
(0x063D) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F06.62 » V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion vX3 ) ) RUN
(0x063E) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
F06.63 » V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion vX4 ) ) RUN
(0x063F) Consulte las funciones de la terminal X. (0~95)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Mediante conexion intema con el terminal viYn 1:
F06.64 Mediante conexion fisica con el terminal Xn 2: 0000
Fuente de estado de vX Mediante configuracion de codigo de funcion RUN
(0x0640) ) ) ) (0000~2222)
Bit de unidades: vX1; Bit de decenas: vX2
Bit de centenas: vX3; Bitde millares: vX4
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
. X 0: Invélido; 1: Vlido
F06.65 Ajuste de vX a partir del . . i 0000
o . Bit de las unidades: vX1; Bit de las decenas: vX2 RUN
(0x0641) codigo de funcion . . . (0000~1111)
Bit de las centenas: vX3; Bit de los millares: vX4
F06.66 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion vY1 ) . RUN
(0x0642) Consulte las funciones del terminal Y. (0~63)
F06.67 » . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Seleccion de salida vY2 ) i RUN
(0x0643) Consulte las funciones del terminal Y. (0~63)
| VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Fo6.68 Funcién vY3 ) i 0 RUN
(0x0644) Consulte las funciones del terminal Y. (0~63)
F06.69 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Funcion vY4 ) ) RUN
(0x0645) Consulte las funciones del terminal Y. (0~63)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.70 VY1 Retardoala Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(0x0646) conexion active el terminal vY1. (0.000s~60.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.71 VY2 Retardo a la conexion | Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(0x0647) active el terminal vY2. (0.000s~60.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.72 Y3 Retardo a la conexion | Establezca el tiempo de retardo para cuando se 0.010s RUN
(0x0648) active el terminal vY3. (0.000s~60.000s)
F06.73 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s
(0%0649) VY4 Retardo a la conexion Estgblezca el tiempo de retardo para cuando se (0.0005~60.0005) RUN
active el terminal vY4.
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F06.74 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s
vY1Retardoala . . RUN
(0x064A) desconexion Establezca el tiempo de retardo cuando vY1 desactive. (0.000s~60.000s)
g VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
FO6.75 VY2 Retardo a la . i 0.010s RUN
(0x064B) desconexion Establezca el tiempo de retardo cuando vY2 desactive. (0.000s~60.000s)
FO06. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC .
06.76 vY3 Retardo a la . . 0.010s RUN
(0x064C) desconexion Establezca el tiempo de retardo cuando vY3 desactive. (0.000s~60.000s)
F06.77 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s
VY4 Retardo a la . . RUN
(0x064D) desconexion Establezca el tiempo de retardo cuando vY4 desactive. (0.000s~60.000s)
F06.7x: Salida del comparador de monitor 2
Coédigo i Predeterminado i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bits de unidades y decenas: Establezca el parametro de
F06.80 monitorizacién 00~63 como «yy» en Cxx.yy. Bits 0003
(0X0650) Elemento del comparador | e centenas y millares: Establezca el pardmetro de (0000~0763) RUN
3 monitorizacién 00~07 como «xx» en CXX.yy.
F06.81 Limite superior del V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
P e T (upto FO6.80) RUN
(0x0651) comparador 3 Establezca el limite superior del comparador 3.
F06.82 Limite inferior del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
P (up to F06.80) RUN
(0x0652) comparador 3 Establezca el limite inferior del comparador 3.
F06.83 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Sesgo del comparador 3 L (up to F06.80) RUN
(0x0653) Establezca el valor de polarizacion del comparador 3.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Continuar funcionamiento (solo terminal DO); 1:
F06.84 Notificar alarma y parada libre; 0
(0x0654) Modo de comparador 3 2: Notificar advertencia y continuar funcionamiento ©-3) RUN
3: Parada forzosa
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bits de unidades y decenas: Establezca el parametro
F06.85 de monitorizacion 00~63 como «yy» en Cxx.yy. 0004
(0x0655) Elemento del comparador | - its de centenas y millares: Establezca el parametro (0000~0763) RUN
4 de monitorizacién 00~07 como «xx» en CXX.yy.
F06.86 Limite Slépefff del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (U 10 FO855) RUN
(0x0656) comparacior Establezca el limite superior del comparador 4. P )
F06.87 Limite inferior del VIE SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
comparador 4 . (up to F06.85) RUN
(0x0657) Establezca el limite inferior del comparador 4.
F06.88 o, VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Polarizacion del L (up to F06.85) RUN
(0x0658) comparador 4 Establezca el valor de polarizacion del comparador 4.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Continuar funcionamiento (solo terminal DO);
F06.89 1: Notificar alarma y parada libre; 0
(0%0659) Modo de comparador 4 2: Notificar advertencia y continuar funcionamiento ©-3) RUN
3: Parada forzosa
EET VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010
) Comparador con retardo a| Establezca el tiempo de retardo para la activacion de (0.000s~ RUN
(0x065A) la conexion la salida de los comparadores 1 a 4. 600005)
o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010
: Retardo a la desconexion Establezca el tiempo de retardo para la desactivacion (0.000s~ RUN
(0x0658B) del comparador de la salida de los comparadores 1 a 4.
60.000)
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4.10 FO7: Operation Control

FO07.0x: Conexion

Q(’)digg Nombre Contenido Predeterminado Propiedad
(Direccion) (Rango)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Arrancar a la frecuencia de inicio
F07.00 1: Arrancar con frenado por CCy luego a la 0
(0x0700) Modo de arranque frecuencia de inicio (0~2) sTop
2: Arrancar mediante seguimiento de velocidad e
identificacion de direccion
Fo7.01 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00
, Hora de inicio de la Solo el control SVC en motores asincronos -0s STOP
(0x0701) preexcitacion admite la preexcitacion. (0.00s~60.00s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC O'OOHZ, .
F07.02 . . P . (0.00Hz~ Limite
0x0702) Starting Frequency El variador no arrancard, sino que permanecera sunerior de frecuencia STOP
( en modo de espera, cuando la frecuencia indicada p -~
sea inferior a este valor. (ajustado en digitos)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0:
OFF; 1: ON Bit de unidades: ON cuando los
terminales presentan una condicién de salida
lanémala; Bit de decenas: ON cuando los terminales
F07.03 ) o de me_irf:[ha a |mp_u|sos @gglng) presentan una 0111
(0x0703) Termlr_1 Ht_),rade inicio d_gla condicion de salida andmala; (0000-1111) STOP
preexcitacion al Proteccion (it de centenas: ON cuando la fuente de mando se
ha cambiado a los terminales. Nota: La proteccion
de terminales esté habilitada por defecto cuando
lestan activas las 6rdenes de parada libre, parada de
lemergencia o parada forzada; se notifica la
ladvertencia A. runx cuando se activa la proteccion.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Direccién de operacion
0: Mantener la direccion; 1: Invertir la direccion. Bit de
las decenas: Desactivacion de direccion
i 0: FWD/REV permitidos; 1: Solo FWD permitido; 0000
: Direccion de operaciones | 2: Solo REV permitido STOP
(0x0705) Bit de las centenas: Direccién controlada por frecuencia (0000~1121)
0: No valido; 1: Valido
Nota: Este valor no se restablecera durante la
inicializacion, y el valor del bit de las unidades no se
modificara tras la descarga de parametros.
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
IFO7(Ls Modo de reinicio tras 0: No valido; 1: Inicio desde seguimiento de 0 STOP
(0x0706) apagado velocidad; 2: Inicio seguin la configuracion del ©-2)
modo de arranque.
F07.07 Intervalo de reinicio tras VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.50s STOP
(0x0707) apagado Configure el intervalo de espera para el reinicio tras (0.00s~60.00s)
un corte de energia.
FO07.1x: Control de parada
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F07.10 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Modo de parada " . RUN
(0x070A) 0: Parada por deceleracion; 1: Parada libre (0~1)
0.50Hz
. » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC -
F07.11 Frecuencia de deteccion - . (0.00Hz~Upper limit
En el modo de parada por deceleracion, el variador se . RUN
(0x070B) de paradas . . i o frequencysetin
detendra si la frecuencia de salida es inferior a este valor digts)
igits
F07.12 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00s
Intervalo de pausa y reinicio . . STOP
(0x070C) Establecer el tiempo de espera para reiniciar tras una (0.00s~60.00s)
pausa en la operacion.
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Funcionamiento por debajo
ide la frecuencia limite inferior,

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Funcionamiento a la frecuencia de consigna;

movimiento de desplazamiento manual (correr).

F07.15 1: Parada libre y pausa; 2
(0X070F) 2: Funcionamiento a la frecuencia limite inferior; (0-3) RUN
3: Funcionamiento a velocidad cero
F07.16 Factorde retenciéon depara| V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0%
(0x0710) elocidad cero Establezca el factor de mantenimiento de par durante (0.0%-~150.0%) RUN
el funcionamiento a velocidad cero en el 100,0 % de ' ’
la corriente nominal del variador.
F07.17 Tismpo de Tﬂﬂ?gggmieﬂlo VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s RUN
(0x0711) ¢ par aelocidad cero Establezca el tiempo de retencion durante el (0.0s~6000.0s)
funcionamiento a velocidad cero.
|Tiempo muerto de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F07.18 avance/retroceso (FED/REV) |Establezca el tiempo de retencion frecuencia cero 0.0s STOP
(0x0712) durante la conmutacion de avance/retroceso (0.0s~120.0s)
(FWD/REV).
FO07.2x: Frenode CCy seguimiento de \elocidad
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
(A0 (Corriente de frenado por La referencia es la corriente nominal del motor, y esta 60.0% sToP
(0x0714) (CC durante el arrancue limitada por la corriente nominal del variador. (0.0%~150.0%)
F07.21 Tiempo de frenadoporCC| V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s STOP
(0x0715) durante el arranque Establezca la duracion del frenado CC durante arranque. (0.0s~60.0s)
F07.22 Frecuencia de frenado por| V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00Hz
CC durante la parada . - : . STOP
(0x0716) Configure la frecuencia de funcionamiento del frenado (0.00Hz~50.00Hz)
por CC para la parada.
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC .
F07.23 Corriente de frenado por CC| | 5 referencia es la corriente nominal del motor, y esta 60.0% STOP
(0x0717) durante la parada limitada por la corriente nominal del variador. (0.0%~150.0%)
F07.24 Duracion del frenadopor | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s STOP
(0x0718) CCdurante laparada  |Eqaplezca duracion del frenado CC durante la parada. (0.0s~60.0s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Modo de bsqueda 0: Busqueda
desde la frecuencia méaxima; 1: Busqueda desde la
frecuencia de parada Bit de las decenas: Blsqueda en
F07.25 Seguimiento de velocidad sentido inverso 0: Desactivado; 1: Activado 0000 STOP
(0x0719) Bit de las centenas: Fuente de bisqueda 0: Software; 1: (0000~1111)
Hardware
F07.26 e VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.50s
Seguimiento de la . . . STOP
(0x071A) velocidad y el tiempo Establezca el tiempo de seguimiento de la velocidad. (0.00s~60.00s)
F07.27 Retardo deparadapor | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00s SToP
(0x071B) seguimiento de velocidad  |Establezca retardo de detencion del seguimiento (0.00s~60.00s)
\velocidad.
F07.28 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 120.0%
Seguimiento de velocidad . . . ’ STOP
. U700~ LU0,
(0x071C) actual Establezca la corriente de seguimiento de velocidad (0.0%~400.0%)
FO07.3x: Correr
Cadigo Predetermina
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) do (Rango)
5.00Hz
F07.30 X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia de correr ' . (0.00Hz~ RUN
(0Ox071E) Establezca la frecuencia de desplazamiento manual o
(correr). Frecuencia max.)
F07.31 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.00s
Tiempo de carrera suave . L, RUN
(0x071F) (ACC) Establezca el tiempo de aceleracion parael (0.00s~650.005)
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F07.32 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.00s
Hora de correr (DEC) . . RUN
(0x0720) Establezca el tiempo de deceleracion para el modo de (0.00s~650.00s)
desplazamiento manual (jogging).
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F07.33 X Configure la curva en S para el desplazamiento manual 1
Desplazamiento en curva . L . RUN
(0x0721) ensS (jogging). 0: Invélido; 1: Valido ©~1)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F07.34 Confi | modo d di | modo *jogging*. 0
Modo de parada por on |qure e mo o de parada para el modo Jogglng_ " sTOP
(0x0722) avance paso a paso 0: Segln el ajuste de F7.10; 1: Parada por deceleracion ~1)
Uinicamente.
FO07.4x: Frecuencia de mantenimiento y salto durante el arranque y la parada
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
0.50Hz
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC L
FO07.40 i . o . (0.00Hz~ Limite
Empieza a mantener la Es superior a la frecuencia inicial e inferior al limite . . STOP
(0x0728) frecuencia superior de frecuencia establecido en digitos. superior de frecuencia
(del panel)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO7.41 Tiempo de mantenimiento | E! valor establecido debe ser mayor que la 0.00s
in de inic frecuencia de arranque; si es insuficiente, se debe STOP
de la frecuencia de inicio g !
(0x0729) comenzar en la frecuencia de arranque. (0.005~60.005)
IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.50Hz
F07.42 Deja de mantener la Establezca la frecuencia de mantenimiento durante la | (0.00Hz~ Limite
frecuencia parada. ) ) STOP
(0x072A) superior de frecuencia
(del panel)
F07.43 Tiempo de mantenimiento | \//F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00s
de la frecuencia de parada . - i STOP
(0x072B) Establezca el tiempo de mantenimiento de la frecuencia (0.00s~60.00s)
durante la parada.
0.00Hz (0.00H
FO07.44 Frecuencia de salto 1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ) RUN
(0x072C) Establezca la frecuencia de salto en 1. Frecuencia max.)
! 0.00Hz
FO07.45 Rango 1 de frecuencia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0.00Hz RUN
(0x072D) de salto Establezca el rango para la frecuencia de salto en 1. o
Frecuencia méax.)
0.00Hz
FO07.46 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frecuencia de salto 2 i (0.00Hz~ RUN
(0x072E) Establezca la frecuencia de salto en 2. L,
Frecuencia méax.)
i 0.00Hz
F07.47 Rango 2 de frecuencia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0.00Hz RUN
(0x072F) de salto Establezca el rango para la frecuencia de salto 2. o
Frecuencia méax.)
4.11 F08: Control auxiliar
F08.0x: Conteo y cronometraje
Cédigo i Predeterminado i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccién) (Rango)
F08.00 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Fuente del . . RUN
(0x0800) Contador 0: Terminal X; 1: Terminal PUL; 2~5: Reservado (0~5)
F08.01 Divisién de frecuencia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 RUN
(0x0801) mediante contador Establezca division de frecuencia el circuito de conteo. (0~6000)
F08.02 L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000
Conteo maximo - - RUN
(0x0802) Establezca el valor méximo para el circuito de conteo. (0~65000)
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unidades: Ajuste de yy en COx.yy

F08.03 ] » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 500
Configuracion del o RUN
(0x0803) Contador Establezca el valor para el circuito de conteo. (0~65000)
F08.04 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
Pulsos por metro RUN
(0x0804) Establezca el valor de conteo por metro. (0.1~65535)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F08.05 . . X . . 1000m
Ajuste de longitud Aumenta la salida en una unidad de longitud y STOP
(0x0805) o o (Om~65535m)
se reinicia al alcanzar la longitud limite.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F08.06 Longitud real Establezca la longitud real; esta daré om STOP
ablezca la longitud real; esta no se guardaré en
(0X0806) 9 g g (Om~65535m)
caso de corte de energia.
F08.07 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
) Unidad de temporizacién | Configure la unidad de tiempo en el circuito de STOP
(0x0807) temporizacién.0: Segundo(s); 1: Minuto(s); 2: Hora(s) (0-2)
F08.08 ., VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Configuracion del o STOP
(0x0808) temporizador Establezca el valor para la temporizacion. (0~65000)
F08.3x: Frecuencia de oscilacion
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F08.30 . - V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Frecuencia de oscilacion L . STOP
(0x081E) 0: No valido; 1: Valido (0~1)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Método de arranque 0:
Automético; 1: Manual mediante terminal Bit de
las decenas: Rango de frecuencia de oscilacién 0]
F08.31 Rango de frecuencia de Basado en la frecuencia central; 1: Basado en la 0000 STOP
(0x081F) oscilacion frecuencia maxima Bit de las centenas: (0000~0111)
Frecuencia preestablecida 0: Desactivado; 1:
Activado
) . 0.00Hz (0.00Hz~
F08.32 Preajuste de frecuenciade | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
oscilacion . L . Frecuencia méax.) STOP
(0x0820) Establezca la frecuencia de oscilacion preajustada.
F08.33 Intervalo de frecuenciade | \/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s
oscilacion preestablecido . . STOP
(0x0821) Configure el tiempo de espera de la frecuencia de (0.0s~3600.05)
oscilacién preestablecida..
F08.34 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0%
Rango de frecuencia de i ’ STOP
(0x0822) oscilacion Establezca el valor del rango de frecuencia de (0.0%~50.0%)
oscilacion.
F08.35 : VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0%
Frecuencia de patada . i 0 STOP
(0x0823) Establezca la frecuencia de disparo. (0.0%~50.0%)
F08.36 Ascenso deondatriangular| V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5.00s sTop
(0x0824) Tiempo Ascenso de onda triangular Tiempo (0.00s~650.00s)
F08.37 Caida de ondatriangular VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5.00s sTop
(0x0825) Tiempo Establezca el tiempo de caida de la onda triangular. (0.00s~650.00s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F08.41 . L, Digito de los millares: Ajuste del digito decimal | 2000
(0x0829) Monitoreo de la relacion 1| - pygitq g Jas centenas: Ajuste de COx, Digitos de las (0000~3763) RUN
decenasy unidades: Ajuste de yy en COX.yy
F08.42 Monitoreo 1: Coeficiente | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00
o Establezca el coeficiente proporcionalidad, el valor RUN
(0x082A) | de proporcionalidad lde monitoreo 1; valor de monitoreo calculado C02.23 (0.00~-600.00)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F08.43 » § Digito de los millares: Ajuste del digito decimal | Digito 2001
(0x082B) Relaci6n de monitoreo 2. | o 15 centenas: Ajuste de COx Digitos de las decenas y (0000~3763) RUN
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

F08.44 Monitoreo del coeficiente | Eqaplezca el coeficiente proporcional para el valor de 1.00 RUN
(0x082C) proporcional 2 monitoreo 2; el valor de monitoreo calculado C02.24. (0.00~600.00)
4.12 F09: Control auxiliar 2
F09.0x: Mantenimiento
Codigo i Predeterminado i
L, Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Ventilador de refrigeracion; 0:
F09.02 Aviso de mantenimiento Invélido; 1: Vlido. Bit de las decenas: Relé principal; 0x0000 RUN
(0x0902) 0: Invélido; 1: Valido. Bit de las centenas: Reservado; (0x0000~0x1111)
Bit de los millares: Reservado.
F09.! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
WX Mantenimiento del » i 0 STOP
(0x0903) ventilador Ajistelo a 0 al reemplazarlo por un ventilador nuevo. (0~65535)
F09.04 Relé principal VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% sTOP
(0x0904) Mantenimiento Al reemplazar el relé principal, ajustelo al 0,0 %. (0.0%~150.0%)
4.13 F10: Parametros de proteccion
F10.0x: Proteccién contra sobrecorriente
Coédigo § Predeterminado i
. Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Limita automaticamente la corriente de salida
F10.00 por debajo del punto de supresion de 0
Supresion de OC sobrecorriente establecido para evitar fallos por RUN
(0x0A00) sobrecorriente provocados por una corriente ©-1)
excesiva. 0: Siempre activo; 1: Activo durante la
aceleracion/desaceleracion e inactivo
a velocidad constante.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.01 B . o . 160.0%
Punto de supresion de OC |  Establecer el nivel de limite de corriente de carga al RUN
(0x0A01) ) ) . (0.0%~300.0%)
100 % de la corriente nominal del variador.
F10.02 ' ” VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Ganancia de supresion de § . RUN
(0x0A02) oc Configure el efecto de respuesta de la supresion de (0.0%~500.0%)
sobrecorriente.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Activar/desactivar la proteccion relacionada con la
corriente. Bit de unidades: CBC 0: Desactivado; 1:
Activado Bit de decenas: Supresion de interferencias en
la proteccién OC 0: Normal; 1: Nivel 1; 2: Nivel 2
F10.03 Bit de centenas: Supresion deinterferenciasen la 0001
' Proteccion contra proteccion SC 0: Normal; 1: Nivel 1; 2: Nivel 2 STOP
(0x0A03) sobrecorriente 1 Bit de millares: Retardo de restablecimiento de (0000~f221)
fallos SC, OC, OU 0: Desactivado; 1:
Activado
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Proteccién por suma de
F10.04 corrientes trifésicas 0: Desactivado; 1: Activado 0001
Proteccion contra p . i i STOP
Bit de las decenas: Deteccion de desequilibrio
0x0A04; i 0000~0011
( ) sobrecorriente 2 de corrientes trifésicas, reporte E. oLF4. ( )
0: Desactivado; 1: Activado
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.05 Umbral de La relacion entre la fase de mayor magnitud y la de 160%
(0X0A05) desgquilibrio de menor magnitud de la CQ(rie!wte trifésif:a. Se utiliza para. (0%-~500%) STOP
corriente levaluar fallos de desequilibrio de corriente comparando
dicho valor con el valor de ajuste.
- . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.06 Coeficiente del filtro de |- Aymente este parametro en condiciones de alta 20 sToP
(0X0A06) desequilibrio de corriente | ¢t aci6n de corriente. (0.05-60.0s)
F10.1x: Proteccion contra sobretensiones
Codigo q Predeterminado B
(Direccién) Nombre Contenido (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Cuando el valor de consigna es cero, se activa el
fallo de subtension (UV) de forma habitual. Si el
F10.10 5 valor de consigna es distinto de cero, se activa la| 0.0s
P R 3 S IR N TOP
(0X0A0A) Operacion Pausa/Retraso advertencia de subtension, se inhibe la salida y el (0.0s~10.0s) sTo
sistema se pausa. Si la condicion de subtension
persiste tras el tiempo de retardo, se notifica un|
fallo; si la tensién se restablece durante dichg
retardo, la operacion se reanuda inmediatamente.
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Supresién de sobretensién
Supresion de sobretensién| (OV) 0: Desactivada; 1: Activada Bit de las
enel bus decenas: Sobreexcitacion 0: Desactivada; 1:
Activada durante la deceleracién; 2: Activada
F10.11 . . ! 0011
durante el funcionamiento TOP
(0X0A0B) (0000~0021) STO
T3:750V S2:370V
F10.12 PUnto de supresion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  (OV~OVpunto) Punto
©0 AOC) sobretensiér? del bus Establezca el valor de tension del bus para activar laj sr.:bretensmn T3:820 | gsTOP
funcion de supresion de sobretension. Vi punto sobretension
§2:400 V
F10.13 Ganancia de supresion VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% RUN
(0XOA0D) del bus OV Configure el efecto de respuesta de la supresion de (0.0%~500.0%)
sobretension.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.14 Frenado dindmi Active o desactive el frenado dindmico. 0: 2 RUN
(OX0AQE) renago dinamico Desactivado; 1: Activado, con supresion de 0~2)
sobretension desactivada; 2: Activado, con supresion
de sobretension activada.
T3:740V S2
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 360V
F10.15 Voltaje de frenado N " L
(0X0A0F) dinémico Configure la tension de frenado dindmico para que se (0 punto) Punto de RUN
active cuando la tension del bus sea superior aeste  jobretension T3: 820 V|
valor. punto de sobretension
S2:400 V
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
G Ajusta automaticamente la frecuencia de operacion 0
. Supresion de UV en el bus| cuando la tension del bus es inferior al punto de STOP
(0x0A10) ” iy ; (0~1)
supresién de subtensién para evitar fallos por
subtension.0: Desactivado; 1: Activado
T3:430V S2:
” VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC | 240V (OV~OV
F10.17 Punto de supresion de ” . K
(0X0ALY) UV para autobuses Establezca el valor de tension del bus para activar la | point) T30V STOP
P funcién de supresion de subtension. point: 820V S2
OV point: 400V
F10.18 Ganancia de supresion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% RUN
(0x0A12) UV del bus Configure el efecto de respuesta de la supresion de (0.0%~500.0%)
subtension.
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F10.19
(0X0AL3)

Punto de proteccion UV
para autobuses

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el limite inferior de tension
permitido para la barra colectora y notifique un
fallo por subtensién si el valor cae por debajo de
este limite.

T3:320V
S2:190V
(0V~O0V point)
T3 OV point: 820V
S2 OV point: 400V

STOP

F10.2x: Proteccion auxiliar

Codigo
(Direccién)

Nombre

Contenido

Predeterminado
(Rango)

Property

F10.20
(0X0AL4)

Proteccion
icontra pérdida de
fase de E/S

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Active o desactive la funcion de proteccion contra
pérdida de fase de E/S. Bit de las unidades: Proteccio|
contra pérdida de fase de salida 0: Desactivado (OFF)
1: Activado (ON) Bit de las decenas: Proteccion conti
pérdida de fase de entrada 0: Desactivado (OFF); 1:
Activado (ON), notifica A.iLF al detectar pérdida de
fase de entrada y contintia el funcionamiento;2:
Activado (ON), notifica E.iLF al detectar pérdida de
fase de entrada y realiza una parada libre Bit de las
centenas: Reservado Bit de los millares: Reservado

0021
(000-1121)

STOP

F10.21
(0X0A15)

Umbral de
pérdida de fase
de entrada

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el porcentaje de deteccion de tensién
para la deteccion de pérdida de fase de entrada en
el 100 % de la tensién nominal del bus.

10.0%
L.U70~3U.UY0,
(0.0%~30.0%)

STOP

F10.22
(0X0A16)

Proteccion contra
cortocircuito atierra

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Configure la activacion o desactivacion de la
proteccion contra cortocircuito a tierra para la salida
del accionamiento y el ventilador. Digito de las
unidades: Proteccion contra cortocircuito a tierra de
la salida (0: Desactivada; 1: Activada; 2: Deteccion
previa al funcionamiento) Digito de las decenas:
Proteccion contra cortocircuito a tierra del ventilador
(0: Desactivada; 1: Activada), Digito de las centenas:
Proteccion contra cortocircuito de la fuente de
alimentacion de 24 V 0: Desactivada; 1: Activada

0111
(0000~0112)

STOP

F10.23
(0X0AL7)

Admirador ON/OFF

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Configure el modo de funcionamiento del ventilador
del variador. 0: El ventilador funciona tras energizar
el variador; 1: El ventilador funciona en funcion de la
temperatura y opera junto con el variador. 2: El
ventilador funciona durante el tiempo establecido en
F10.24 y se detiene. Su funcionamiento depende de
la temperatura.

-2

RUN

F10.24
(0X0A18)

Retardo del ventilador

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el tiempo transcurrido desde la
desactivacion de la orden de funcionamiento hasta
la detencion del ventilador.

30.00s
(0.00s-600.005)

STOP

F10.25
(0X0A19)

Advertenciade
sobretemperatura del
accionamiento (oH1)

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el valor para la deteccién de
sobrecalentamiento y emita una advertencia cuando
se supere dicho valor.

80.0°C
(0.0°C~100.0°C)

RUN

F10.26
(0XOALA)

Sensor de temperatura del
mddulo y del motor OT

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure la funcién relacionada con la proteccion
contra sobretemperatura del motor mediante la tarjeta
de expansion de E/S. Digito de las unidades: Tipo de
sensor de temperatura del motor

0:PT1000  1:KTY84

0061
(0000~0091)

RUN
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Interruptores DIP de la tarjeta de expansion de E/S
en posicion KTY; el pardmetro F10.26 esté activo.
Interruptores DIP de la tarjeta de expansién

de E/S en posicién PT100; el sensor PT100

esta activo. Digito de las decenas: Duracion

de la deteccion de temperatura del motor 0:

2's; 1: Identificacion de fallo desactivada; 2:
55;3:30;4:60s;5:120s; 6:300 s (5 min)

- valor predeterminado 7:600s; 8:1200s; 9:
1800 s (30 min) Nota: Cuando la corriente

de salida es inferior a la mitad de la corriente
nominal del motor, el tiempo es el doble del
valor establecido. Digito de las centenas:
Deteccion de desconexion del sensor de
temperatura interno del médulo 0: Activado
(ON); esta funcién no depende de la tarjeta

de expansion; 1: Desactivado (OFF).

Digito de los millares: Modo de desconexién por
temperatura del motor 0: Deteccion desactivada;
1: Notificar alarma y parada libre; 2: Notificar
adwvertencia y continuar el funcionamiento

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Digito de las centenas: Modo deteccién de carga 2

0: Deteccidn desactivada; 1: Detectar sobrecarga;
2: Detectar sobrecarga solo a velocidad constante; 3:
Detectar

subcarga;

4: Detectar subcarga solo a velocidad constante;

Digito de los millares: Modo de advertencia de deteccién

de carga 2

0: Continuar operacion, informar A. LD1; 1: Parada

libre, informar E. LD1

F10.27 Motor QTAIarm Establezca el valor de sobretemperatura y notifique o] 10.0°C N RUN
(0x0A1B) (Expansion) un fallo cuando se supere dicho valor. (0.0°C~200.0°C)
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5
F10.28 Advertehlaa de motor OT Establezca el valor de sobretemperatura y emita una 090'0 C RUN
(0X0ALC) (Expansién) advertencia cuando se supere dicho valor. (0.0°C~F10.27)
F10.3x: Proteccion de la carga
Cadigo . Predeterminado .
(Direcc?én) Nombre Contenido (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.31 . | Configure el umbral de advertencia de carga en modo de 0000
(OX0ALF) Umbraldde advertencia control vectorial. Bit de unidades: Referencia de advertencia (0000~0001) sTop
€ carga de carga O: Par de salida; 1: Corriente de salida
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure el modo de deteccion de carga del variadory | 0000 (0000~1414)
el modo de advertencia en este paso.
F10.32 (0X0A20) Modode | Digito de las unidades: Modo de deteccién de carga 1
deteccion/advertencia
de carga
0: Detecci6n desactivada; 1: Detectar sobrecarga;
2: Detectar sobrecarga solo a velocidad constante; 3:
Detectar subcarga
4: Detectar subcarga solo a velocidad constante;
Digito de las decenas: Modo de advertencia de deteccién
de carga 1
0: Continuar operacién, informar A. LD1; 1: Parada libre,
informar E. LD1 sToP

55




AC310 Series Frequency Inverter Manual

Parameter List

F10.33
(0x0A21)

Advertenciade carga 1

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el valor 1 de advertencia de carga
para la deteccion.
Para el control V/F, corresponde al 100 % de la
corriente nominal del motor.
Para el control vectorial, corresponde al 100 % del
par de salida nominal del motor.

Establezca el valor 1 de advertencia de carga
para la deteccion.

130.0%
(0.0%~200.0%)

STOP

F10.34
(0x0A22)

Advertenciade carga 1
Duracion

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Establezca la duracién de deteccion para la
advertencia de carga 1; si la carga supera el nivel
de advertencia de carga durante el tiempo aqui
configurado, se notificara advertencia de carga 1.
Establezca la duracién de deteccion para la
advertencia de carga 1; si la carga supera el nivel
de advertencia de carga durante el tiempo aqui
configurado, se notificara advertencia de carga 1.

5.0s
(0.0s~60.0s)

STOP

F10.35
(0x0A23)

Advertenciade carga 2

V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Establezca el valor 2 de advertencia de carga
para la deteccion.

Para el control V/F, corresponde al 100 % de la
corriente nominal del motor.

Para el control vectorial, corresponde al 100 %
del par de salida nominal del motor.

Establezca el valor 2 de advertencia de carga
para la deteccion.

30.0%
(0.0%~200.0%)

STOP

F10.36
(0x0A24)

Advertenciade carga 2
Duracion

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Establezca la duracion de deteccion para la
advertencia de carga 2; si la carga supera el
umbral de advertencia de carga durante el tiempo
aqui definido, se notificara la advertencia de
carga 2.

Establezca la duracion de deteccion para la
advertencia de carga 2; si la carga supera el
umbral de advertencia de carga durante el tiempo
aqui definido, se notificara la advertencia de
carga 2.

5.0s
(0.0s~60.0s)

STOP

F10.4x: Proteccidl

n contra pérdida de sustentacion

Cédigo
(Direccion)

Nombre

Contenido

Predetermin
ado (Rango)

Propiedad

F10.40
(0X0A28)

Proteccion contra
desviacion de velocidad

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure el modo de deteccién y el modo de
advertencia para la desviacion excesiva entre la
velocidad de consigna del motor y la velocidad
de retroalimentacion.

Digito de las unidades: Modo de deteccién 0:
Deteccidn desactivada;

1: Deteccion solo a velocidad constante; 2:
Activado;

Digito de las decenas: Modo de advertencia

0: Parada libre y notificacién de fallo;

1: Notificacion de alarma y continuacion del
funcionamiento

0000
(0000~0012)

STOP

F10.41
(0X0A29)

Umbral de desviacion de
velocidad

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el valor de deteccion para la
desviacion excesiva de velocidad en el 100 % de

F01.10 [Frecuencia max.].

10.0%
(0.0%~60.0%)

STOP
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F10.42
(0X0A2A)

Duracion de la
desviacion de velocidad

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Establezca el tiempo para la deteccion de desviacion
excesiva de elocidad. Si la desviacion entre la
welocidad  establecida 'y la welocidad de
retroalimentacion supera el valor de F10.41 durante
este tiempo, se emitird una advertencia de desviacion
excesiva de velocidad.

2.0s
(0.0s~60.0s)

STOP

F10.43
(0x0A2B)

Proteccion contra
sobrevelocidad

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Configure la seleccién del modo de deteccion y el
modo de advertencia de exceso de velocidad.

Digito de las unidades (Modo de deteccion): 0:
Deteccion desactivada;

1: Deteccion solo a velocidad constante; 2:
Activado;

Digito de las decenas (Modo de advertencia):
0: Parada libre y notificacion de fallo;

1: Notificacion de alarma y continuacion del
funcionamiento.

0002
(0000~0012)

STOP

F10.44
(0X0A2C)

Umbral de exceso de
elocidad

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el valor de deteccion de la advertencia de
sobrevelocidad en el 100 % de F01.10 [Frecuencia
méx.].

110.0%
(0.0%~150.0%)

STOP

F10.45
(0X0A2D)

Duracion de exceso de
elocidad

V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure la duracién de la deteccion de
sobrevelocidad; si  la  velocidad de
retroalimentacion supera el valor de F10.44 y se
mantiene asi durante el tiempo establecido, se
emitird una advertencia.

0.100s
(0.000s~2.000s)

STOP
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F10.5x: Proteccion de recuperacion ante fallos y sobrecarga del motor

Codigo Predeterminado
(Direclc?én) Nombre Contenido (RanngJ) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca el nimero de intentos permitidos
F10.50 Recuperacion automatica: | P& la recuperacion automatica de fallos. 0 STOP
(0x0A32) No. Nota: 0 indica que la funcién de recuperacion (0-10)
automatica de fallos est4 deshabilitada; de lo
contrario, esta habilitada.
F10.51 Intervalo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s sTOP
(0x0A33) recuperacion automatica Establezca el tiempo de espera desde que se produce (0.0s~100.0s)
de fallos un fallo hasta el restablecimiento.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
IFiloizp: N. ° recuperado Indique los momentos en que se ha realizado la 0 READ
(0x0A34) recuperacion automatica de fallos (solo lectura).
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.53 Recuperacion automtica Bit de las unidades: Reservado; Bit de las 0000 sTOP
(0X0A35) OV: No. decena,s:_ Tiempos de recuperacion (0000~00F0)
automética ante sobretension
0: Desactivado; 1~F: Activado
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.54 Registra los tiempos durante los cuales se pausa la 0
Operacion Pausa N. © operacion configurada en F10.10; es un parametro READ
(0X0A36) de solo lectura que se borrara al reiniciar la (0~10)
alimentacion.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Motor estandar
F10.55 _— 0
Modelo OL de motor 1: Motor de frecuencia variable (50 Hz); 2: Motor de RUN
(0x0A37) frecuencia variable (60 Hz); 0-3)
3: Motor sin ventilador de refrigeracion
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.56 o 0: Clase de aislamiento A; 1: Clase de aislamiento E 3
(0X0A38) Clase de aislamiento el 2: Clase de aislamiento B; 3: Clase de ©-5) STop
motor aislamiento F 4: Clase de aislamiento H;
5: Clase especial S
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.57 , - 0-1: Patrén S1 (funcionamiento 0
(0¥0A39) Patron de actividad motora continuo); 2: Patron S2; ©-9) STOP
3-9:S3-59
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F1058 Establezca el umbral de sobrecarga del motor. 105.0%
Motor OLThreshold Registre el valor de sobrecarga cuando la corriente ) ) STOP
(0X0A3A) real supere el valor aqui indicado. (0.0%-~130.0%)
. . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F10.59 Coeficiente de corriente de| - corriente de sobrecarga del motor = corriente real x 100.0% sToP
(0x0A3B) sobrecarga del motor coeficiente de corriente de sobrecarga del motor (0.0%~250.0%)
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4.14 F11: Pardmetros del panel

F11.0x: Operacion clave

Coédigo
(Direccién)

Nombre

Contenido

Predeterminado
(Rango)

Propiedad

F11.00
(0X0BO0O)

Cerradura con llave

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

0: Sin bloqueo; 1: Bloqueo de parametros
modificados mediante el panel;

2: Bloqueo de parametros funcionales y de las
teclas excepto arranque/parada;

3: Bloqueo de todos los pardmetros funcionales y
teclas.

©-3)

RUN

F11.01

Contrasefia de blogqueo
(0x0BO1)

con llave

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Establezca la contrasefia de blogueo de teclas.

0
(0~65535)

RUN

F11.02
(0X0BO02)

Tecla multifuncion

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: No valido; 1: REV (Inversa);

2: Marcha a impulsos (jogging) en sentido directo
(FWD); 3: Marcha a impulsos (jogging) en sentido
inverso (REV);

4: Cambiar la fuente de mando entre el panel y los
terminales;

5: Cambiar la fuente de mando entre el panel y la
comunicacion;

6: Cambiar la fuente de mando entre los terminales y
la comunicacion;

7: Cambiar ciclicamente la fuente de mando entre el
panel, los terminals y la comunicacion

©-7)

STOP

F11.03
(0X0BO03)

Tecla DETENER

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Control desde fuera del panel no valido;

1: La parada desde fuera del panel se realiza segin el
modo de parada;

2: La parada desde fuera del panel se realiza segin el
modo de parada libre.

-2

STOP

F11.04
(0X0B04)

UP/DW (Mando giratorio)
de lainterfaz de estado

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Bit de las unidades: Teclas ARRIBA/ABAJO para
modificacién 0: Invélido; 1: Vélido para modificar
F01.09 [Frecuencia de consigna del panel]; 2: Valido
para modificar F13.01 [Consigna PID del panel]; 3:
Valido para modificar el codigo de funcién mediante
las teclas ARRIBA/ABAJO del panel Bit de las
decenas: Proteccién de datos ante pérdida de
alimentacion 0: Desactivado; 1: Activado Bit de las
centenas: Condicion de modificacion 0: Modificable
durante el funcionamiento y la parada;

1: Modificable durante el funcionamiento, se mantiene
durante la parada;

2: Modificable durante el funcionamiento, se borratras
el apagado

0011
(0000~0213)

STOP

ITecla Arriba/Abajo para
el cambio répido del
cddigo de pardmetro

F11.05
(0x0BO5)

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bits de unidades y decenas: establezca el valor
de 00 a 99 para «yy» en Fxx.yy. Bits de centenas
y millares: establezca el valor de 00 a 15 para
«XX»en Fxx.yy.

0109
(0000~2999)

RUN
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Teclas de comando
internas/extemas (RUN, STOP y RESET)

0: Prioridad extema; cuando las teclas externas

son validas, las intemas no lo son;

1: Prioridad intema; cuando las teclas internas son
validas, las extemas no lo son;

F11.06 0000
(0X0BOG) Tecla Comando 2: Cuando tanto las intemas como las externas (0000~2122) STOP
son vélidas, STOP/RESET tienen prioridad; y
cuando tanto el avance como el retroceso son
validos, actian como parada.
Bit de decenas: Reservado | Bit de centenas: Reservado
Bit de millares: Reservado
F11.1x: Interfaz de supervisién ciclica del estado
Cadigo Predeterminado
i . ., Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Tecla de desplazamiento a la
izquierda para ajustar la primera fila de
monitorizacion
i 0: No activo; 1: Activo
F11.10 Tecla Izquierda/Derecha Bit de las d Tecla de despl ientoal 0011 sTOP
en lainterfaz de estado it de las decenas: Tecla de desplazamiento a la -
(0x080A) derecha para ajustar la segunda fila de (0000~0011)
monitorizacion
0: No activo; 1: Activo
Cuando las teclas de desplazamiento a la izquierda o
a la derecha no estén activas, el valor mostrado en el
monitor corresponde al pardmetro 1 tras reiniciar el
equipo.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
, i Bits de unidades y decenas: Establezca el
F1111 Parametro 1 de la primera | ;arametro de monitorizacion 00~63 en yy (en 0000 RUN
(0XOBOB) fl]al_para visualizacion CxXYY). (0000~0763)
ciclica
Bits de centenas y millares: Establezca el
pardmetro de monitorizacion
00~07 en xx (en Cxx.yy).
F11.12 Pardmetro 2 de laprimera | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0001 RUN
(0x0BOC) fila para visualizacion ciclica] Misma (0000~0763)
F11.13 Parametro 3 de la primera VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002 RUN
(0x0BOD) fila para visualizacion ciclica) Misma (0000~0763)
F11.14 Parametro 4 de la primera VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0011 RUN
(0X0BOE) fila para la visualizacion Misma (0000~0763)
ciclica
F11.15 Parametro 1 de la segunda VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002 RUN
(0X0BOF) fila para visualizacion ciclica] Misma (0000~0763)
F11.16 Parametro 2 de lasegunda | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0004
(0x0B10) fila para visualizacion ciclical p1isma (0000~0763) RUN
F11.17 Parametro 3de lasegunda | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0010
(0x0B11) fila para visualizacion ciclical p1isma (0000~0763) RUN
F11.18 Parametro 4 de lasegunda | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0012 RUN
(0x0B12) fila para visualizacion ciclica] Misma (0000~0763)
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F11.2x: Pardmetros de monitoreo

Codigo . Predeterminado .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Digito de las unidades: Visualizacion de la frecuencia
Al ani de salida 0: Frecuencia objetivo; 1: Frecuencia de
Element(()j gep\;r?gf lizacion operacion >=2: Frecuencia objetivo; la profundidad del
filtro aumenta con este valor Digito de las decenas:
Reservado Digito de las centenas: Unidad de potencia
F11.20 0: En porcentaje (%); 1: En kilovatios (kW) Digito de 0x0002 RUN
(0x0B14) los millares: Reservado (0x0000~0x111F)
F11.21 T VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Factor de visualizacion de . o, i RUN
(0x0B15) velocidad Ajuste la visualizacion de la velocidad C00.05. (0.0%~500.0%)
F11.22 T VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Factor de visualizacion de| . o i RUN
(0x0B16) potencia Ajuste la visualizacion de la potencia de C00.10. (0.0%~500.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Digito de las unidades: Visualizacién de C05
(reservado) 0: Cambio automatico segdn los mod|
de control; 1: Pardmetros del modo V/F; 2:
o 1aligacid Pardmetros del modo V/C. Digito de las centenas|
Visualizacion del grupo de A y
parémetros de mgnitg?eo Visualizacion de C00.40~C00.63 (0: Desactivado|
1: Activado)
Digito de los millares: Cambio de cédigo de fallo
F11.23 de comunicacién 0: Desactivado; 1: Activado; el 0x0000
(0X0BL7) codigo de fallo es igual al del AC300 durante la (0XO000~0XFFFF) RUN
comunicacion 485.
2: Activado; el codigo de fallo es igual al del
AC70 durante la comunicacion 485.
i . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Fli.24 Filtro de parametros de Bit de unidades: Visualizacién de la corriente 0x0002 RUN
(0x0B18) monitoreo de salida con filtrado (0~F); cuanto mayor sea (0X0000~0x000F)
el valor, mas intenso serd el filtrado.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F11.25 Pantalla de autoajuste Configure el proceso de autoajuste del motor en 0
: del motor la pantalla. STOP
(0x0B19) 0:OFF; 1:ON -1
VIF SvC FvVC PMVF PMSVC
F11.27 Visualizacion de PMFVC 0x0001
(0X0B1B) recuperacion autométicade| Bit de unidad: Indicacién de fallo durante la (0X0000~0x0001) RUN
fallos recuperacion automatica 0: OFF; 1: ON
F11.3x: Funciones especiales del panel
Codigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Diereccion) (Rango)
VIF SvC FvC PMVF PMSVC
F11.31 ” PMFVC
Potenciémetro que 0.50V
(0x0B1F) ronorciona el I(?mite Ajuste el limite inferior de tension mediante el (0.00V~300V) RUN
RUN p po . potenciémetro del panel (valido para el panel ’ ’
inferior de voltaje externo opcional de una sola fila).

61




Parameter List

AC310 Series Frequency Inverter Manual

VIF SvC FvVC PMVF PMSVC
F11.32 Porcentaje del limite PMFVC i o )
(0x0820) inferior de voltaje del Ajus_te el valor corr.e,spondlente al I|m|tg [nferlor 0.00% RUN
potenciémetro mediante el potenciémetro del panell (valido para el (0.00%~100.00%)
RUN panel externo opcional de una sola fila).
VIF SvC FvVC PMVF PMSVC
F11.33 EMERVE
Potencidmetro que Establezca el limite superior de voltaje mediante 2.80V
(0x0B21) proporciona el limite el potenciometro del panel (valido para el panel (0.00V~3.00V) RUN
RUN superior de voltaje externo opcional de una sola fila).
VIF SsvC FvVC PMVF PMSVC
F11.34 Potenciometro que E’s\tﬂa';\lgz:ca el porcentaje correspondiente del limite 100.00%
roporciona el porcentaje del _
(@) ﬁmﬁg superior ze voltajje superior mediante el potenciometro del panel (valido (0.00% RUN
RUN para el panel externo opcional de una fila). 100.00%)
VIF SsvC FvVC PMVF PMSVC
F11.35 PMFVC
(0x0B23) Potenciometro de panel Configure la fuente del 1 STOP
potenciémetro del panel. 0: (0-1)
STOP Reservado;
1: Potenciometro del panel externo
4.15 F12: Parametros de comunicacion
Cadi ) Predeterminad .
(Dir%clcgign) Nombre Contenido re (eR:Lr;\(;;\a 0 Propiedad
F12.00 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Maestro/Esclavo STOP
(0x0C00) 0: Esclavo; 1: Maestro (0~1)
F12.01 o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
Direccion Modbus . - STOP
(0x0C01) Establezca valores diferentes para distintos esclavos. (1~247)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.02 ! . 0:1200bps; 1:2400bps; 2: 4800bps; 3
(ocoy | Velocdaddebaudios 1 g g6nhhns: 4:92000ps; 5: 38400bps; (©0~6) SToP
6:57600bps
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0:(N, 8, 1) sin paridad, bit de datos: 8, bit de parada:
1 1:(E, 8, 1) paridad par, bit de datos: 8, bit de
F12.03 parada: 1 2:(0, 8, 1) paridad impar, bit de datos: 8, 0
(0X0C03) Modo de respuesta it de parada: 1 3:(N, 8, 2) sin paridad, bit de datos: (0-5) STop
Modbus 8, bit de parada: 2 4:(E, 8, 2) paridad par, bit de
datos: 8, bit de parada: 2 5:(O, 8, 2) paridad impar,
bit de datos: 8, bit de parada: 2
R VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
. Modo de respuesta 0: Respuesta a la operacion de escritura; 1: Sin RUN
oy, Modbus ) . ©-1)
respuesta a la operacién de escritura
F12.05 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Ooms
Retardo de respuesta L RUN
onfigure el retardo de respuesta de la comunicacion ms~ ms,
(0x0C05) Modbus Configure el retardo d sta de| (Oms~5000ms)
Modbus.
F12.06 ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s
Tiempo de espera por fallo| X . RUN
(0x0C06) de Modbus Configure el tiempo de espera por fallo de (0.15~100.0s)
comunicacién Modbus.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
” 0: Deteccidn de tiempo de espera desactivada; 1:
F12.07 Desconexién en la Notificar fallo y parada libre; 0 RUN
{007y comunicacion 2: Notificar advertencia y continuar ©3)
funcionamiento; 3: Parada forzada
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.08 Sesgo de datos (0x3000) Establezca el bias de correccion de datos de 0.00 RUN
(0x0C08) comunicacion en 0x3000. (-100.00~100.00)
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5
F12.09 Ganancia de datos Configurado para realizar una correccion lineal 100.0% RUN
(0x0C09) (0x3000) en los datos de comunicacién en 0x3000. (0.0%~500.0%)
F12.0x: Parametros de esclavo Modbus
Codigo i Predeterminado i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F12.00 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Maestro/Esclavo STOP
(0x0C00) 0: Esclavo; 1: Maestro (0~1)
F12.01 _— VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
Direccion Modbus i - STOP
(0x0C01) Establezca valores diferentes para distintos esclavos. (1~247)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.02 0:1200bps; 1:2400bps; 2:4800bps; 3
. Velocidad de baudios 3:9600bps; 4:9200bps; 5: 38400bps; STOP
(0x0C02) (0~6)
6:57600bps
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0:(N, 8, 1) sin paridad, bit de datos: 8, bit
deparada: 1  1:(E, 8, 1) paridad par, bit
F12.03 de datos: 8, bit de parada: 1 2:(O, 8, 1) 0
(0%0C03) Formato de datos Modbus|  yaridad impar, bit de datos: 8, bit de (0-5) STOP
parada: 1 3:(N, 8, 2) sin paridad, bit de
datos: 8, bit de parada: 2 4:(E, 8, 2) paridad
par, bit de datos: 8, bit de parada: 2 5:(O,
8, 2) paridad impar, bit de datos: 8, bit de
parada: 2
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.04 Modo de respuesta 0: Respuesta a la operacion de escritura; 1: Sin 0 RUN
(0x0C04) Modbus respuesta a la operacion de escritura ©~1)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.05 Retardo de respuesta | EStablezcael intervalo entre la finalizacion de la 0ms RUN
(0x0C05) Modbus recepcion de datos y la respuesta al maestro con los (Oms~5000ms)
datos de respuesta..
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.06 Tiempo de espera por fallo El tiempo entre dos comunicaciones para detectar 10s RUN
(0x0C06) de Modbus una desconexion de la comunicacion. (0.15~100.0s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
B 0: Deteccion de tiempo de espera desactivada; 1:
F12.07 Desconexion enla Notificar fallo y parada libre; 0 RUN
(0x0C07) comunicacion 2: Notificar advertencia y continuar ©-3)
funcionamiento; 3: Parada forzada
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.08 Sesgo de datos (0x3000) Establezca el valor de polarizacion para la 0.00 RUN
(0x0C08) frecuencia de consigna de comunicacién (100,00 (-100.00~100.00)
corresponde a 100,00 Hz).
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
G Ajuste la ganancia para la frecuencia de emision 100.0%
: Ganancia de datos de la comunicacién. . ° , RUN
(0x0C09) (0x3000) Frecuencia dada = valor real de emision de la (0.0%~500.0%)
comunicacion valor x ganancia + sesgo.
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F12.1x: Parametros del maestro Modbus

3:9600 bps; 4: 19200 bps; 5: 38400 bps

Codigo . Predeterminado .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Las unidades, decenas, centenas y millares pueden
seleccionarse mediante:
0: Invélido; 1: Comando de operacion;
F12.10 Ciclo maestro 2: Frecuencia de consigna; 3: Frecuencia de salida; 0x0031
) 4: Limite superior de frecuencia; 5: Par de RUN
(0x0C0A) de envio de consigna; 6: Par de salida; 7: Reservado (0x0000~0xCCCC)
parametros 8: Reservado; 9: Ajuste PID
A: Retroalimentacion PID; B: Reservado; C:
Componente activa de corriente
F12.11 Frecuenciadefinidaporel | V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0x0000
usuario Direccion : i erids o : RUN
(0x0CO0B) Personalice una direccion para indicar la frecuencia. (0x0000~0xFFFF)
F12.12 Direccion de comando VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0X0000
definida por el usuario . -, RUN
(0x0COC) Personaliza una direccion para dar la orden. (0X0000~OXFFFF)
F12.13 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0x0001
Valor de comando de RUN
(0x0COD) avance Establezca el valor de comando para el (OX0000~OXFFFF)
funcionamiento en avance.
F12.14 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0x0002
Valor del comando REV RUN
(0OXOCOE) Establezca el valor de comando para el (OX0000~OXFFFF)
funcionamiento en sentido inverso.
F12.15 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0x0005
Valor del comando de RUN
(0XOCOF) parada Establezca el valor de comando para la parada. (0x0000~OXFFFF)
F12.16 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0x0007
Restablecer valor del RUN
(0x0C10) comando Establezca el valor de comando para el (0x0000~0xFFFF)
restablecimiento.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.19 B Elemento de envio del maestro 0
(0X0C13) Elemento de envio 0: Enviar comando de operacion; 1: Enviar estado ©-1) RUN
maestro de operacion
F12.2x: Funciones especiales de Modbus
Cadigo i Predeterminado i
(Direccién) Nombre Contenido (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Comunicacion de panel de dos lineas;
1: Esclavo Modbus (configurar parametros
F12.20 Modo de comunicacién relacionados mediante F12.2x); 2: Maestro Modbus 0
- (configurar parametros de envio mediante F12.1x); STOP
(0x0C14) RJ45 . ©0-3)
3: Personalizado por VEICHI
Nota: Los modelos de 45 kW (T3) y superiores
solo admiten comunicacion de panel de dos lineas.
L ... | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F1221 Direccion de comunicacion| - configure las direcciones de esclavo cuando el 1 sToP
(0x0C15) RJ45 puerto RJ45 se utilice para comunicacion (1~247)
Modbus.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure la velocidad en baudios cuando el puerto
F12.22 Velocidad de RJ45 se utilice para comunicacién Modbus. 3 sTop
! 0: 1200 bps; 1: 2400 bps; 2: 4800 bps;
(0x0C16) transmision RJ45 P p P (0-5)
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure el formato de datos cuando el puerto
RJ45 se utilice para comunicacion Modbus.
0:(N, 8, 1) sin paridad, bits de datos: 8, bit de
parada: 1 1:(E, 8, 1) paridad par, bits de datos: 8,
F12.23 Formato de datos RJ45 bit de parada: 1 2:(O, 8, 1) paridad impar, bits de 0 STOP
(0x0C17) datos: 8, bit de parada: 1 3:(N, 8, 2) sin paridad, 0~5)
bits de datos: 8, bits de parada: 2 4:(E, 8, 2)
paridad par, bits de datos: 8, bits de parada: 2
5:(0, 8, 2) paridad impar, bits de datos: 8, bits de
parada: 2
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure la respuesta de transmision cuando el
F12.24 puerto RJ45 se utilice para comunicacién Modbus. 0
(0x0C18) Modo de respuesta RIS | o: Respuesta a la operacion de escritura; 1: Sin ©-1) RUN
respuesta a la operacion de escritura.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.25 Retardo de respuesta RJ45| Configure el retardo de respuesta de comunicacion Oms RUN
(0x0C19) cuando el puerto RJ45 se utilice para comunicacion (0ms~5000ms)
Modbus.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.26 Tiempo de espera de R145 Establezca el valor de tiempo de espera cuando el 10s RUN
(0x0C1A) puerto RJ45 se utilice para comunicacién Modbus.. (0.1s~100.0s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Configure el modo de funcionamiento cuando se
desconecta la interfaz RJ45 para la comunicacion
F12.27 » Modbus. 0
Desconexion de R}45 . i i RUN
(0x0C1B) 0: Deteccion de tiempo de espera desactivada; 1: 0~3)
Informar de un fallo y parada libre;
2: Informar de una advertencia y continuar el
funcionamiento; 3: Parada forzada
F12.3x: PROFIBUS-DP
Cadigo Predeterminado
. ,g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F12.30 L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
Direccion DP . L RUN
(0XOC1E) Configure las direcciones de comunicacion. (1~247)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Seleccion de fallo de comunicacion maestro-
F12.32 Modo de fallo maestro- esclavo DP: 0: Deteccion de tiempo de espera 0
(0X0C20) esclavo DP desactivada; 1: Notificar alarma y parada libre; (©~2) STOP
2: Notificar advertencia y continuar funcionamiento
Nota: No esta permitido conectar ni desconectar las tarjetas de expansion mientras el equipo esta encendido.
F12.4x: CAN Abierto
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F12.40 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
Modo CAN open i RUN
(0x0C28) 0: Esclavo; 1: Maestro personalizado por VEICHI 0~1)
F12.41 L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
Direccion de contacto L RUN
(0x0C29) Establezca la direccién del esclavo. (1~65535)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.42 0:20kbps; 1: 50kbps; 2: 100kbps; 3
Velocidad de baudios P P P RUN
(0x0C2A) 3:125khps; 4:250kbps; 5: 500kbps; (0~6)
6:1Mbps
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Seleccion de fallo de comunicacion maestro-
F12.43 Modo de fallo maestro- esclavo CAN: 0: Deteccion de tiempo de espera 0 RUN
(xoczp) | esclaw desactivada; ©2)
1: Notificar alarma y parada libre; 2: Notificar
adwvertencia y continuar la operacion.
Nota: No est4 permitido conectar ni desconectar las tarjetas de expansion mientras el equipo esta encendido.
F12.5x~F12.6x: Comunicacion de expansién de EX_AyEX B
Cadigo ) Predeterminado .
(Direcc?én) Nombre Contenido (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bits de unidades: modo de desconexion del puerto)
Desconexién de la EX__A 0: Deteccion des_a’ctivad.aA 1: Reportar alarma Y|
F12.50 comunicacién de continuar con la operacion. 2: Reportar advertencia | 0000 RUN
(0x0C32) expansion lcontinuar con la operacion. (0000~0022)
Bits de decenas: modo de desconexion del puerto EX_B
0: Deteccion desactivada., 1: Reportar alarma |
continuar con la operacién., 2: Reportar advertencia y|
continuar con la operacion.
F1251 Desconexion Zﬂ 'Ia VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
J comunicacion de la
' : Sil izacion; 1: inici RUN
(0X0C33) expansion 0:Sin _actuallzacnon, 1: Valores !nluales ©-2) U
actualizados al encender; 2: Parametros EX_A
restaurados a los valores iniciales
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.52 o i 0: Sin actualizacion. 0
Actualizacion de parametros ) . RUN
(0x0C34) deEX B 1: Actualizar los valores iniciales al encender el 0~2)
- equipo.
2: Restaurar los pardmetros de EX_B a los valores
iniciales.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
L Bits de unidades y decenas: Los 8 bits inferiores
F12.53 Grupo 1 de direcciones de o 0001
L de ladireccién, dentro del rango 00~63. RUN
(0x0C35) trama de monitorizacion (0000~0763)
deEX A Bits de centenas y millares: Los 8 bits superiores
- de ladireccién, dentro del rango 00~07.
F12.54 EX_A— Grupo 2 de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002 RUN
(0x0C36) direcciones de trama de Mismo (0000~0763)
monitorizacion
F12.55 EX_A — Grupo 3 de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0007 RUN
(0x0C37) direcciones de trama de Mismo (0000~0763)
monitorizacion
F12.56 EX_ Un grupo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0011 RUN
(0x0C38) direcciones del marco del| Mismo (0000~0763)
monitor 4
F12.57 EX_B Grupo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0001 RUN
(0x0C39) direcciones del marco del| Mismo (0000~0763)
monitor 1
F12.58 EX_B Grupo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002 RUN
(0x0C3A) dlreCC|0r_1es del marco Mismo (0000~0763)
del monitor 2
F12.59 EX_B Grupo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0007 RUN
(oxoc3B) | direcciones del marco | gy (0000~0763)
del monitor 3
F12.60 EX_B Grupo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0011 RUN
(0x0C3C) direcciones del marco del| Mismo (0000~0763)
monitor 4

Nota: Las tarjetas de expansion no deben conectarse ni desconectarse mientras el equipo esté encendido.
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4.16 F13: PID Control
F13.00~F13.06: PID Configuracion y retroalimentacion

Codigo X Predeterminado i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Mediante el panel;
1: Mediante el potenciometro depanel;
- 2: Mediante la entrada analégica de corriente/voltaje
FIREY Fuente de sefial All; 3: Mediante la entrada anal6gica de 0 RUN
(0x0D00) del controlador corriente/voltaje Al2; ©~9)
PID 4: Reservado; 5: Mediante el terminal
PUL; 6: Mediante RS485; 7: Mediante
tarjetas opcionales; 8: Mediante
terminales; 9: Mediante la referencia
de corriente activa a través de la
comunicacion.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFV(
F13.01 Panel para establecer la / S,C - - e . 50.0%
0x0D01 f i6nretroaliment Este parametro es valido cuando F13.00 o F13.03 (00%-100.0%) RUN
( ) ﬁon QUIECIONIETTOANMENTAC) - oorg configurado en [Configuracion PID] o ' '
i6n del PID [Retroalimentacion PID] mediante el panel.
F13.02 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00s
. > Tiempo de cambio del Establezca el tiempo necesario para que el PID © OOsl—GO 009) RUN
oy PID aumente del 0,0 % al 100,0 %. ) )
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Mediante el panel; 1: Mediante el potenciémetro del
panel; 2: Mediante Al1; 3: Mediante Al2;4: Reservado;
F13.03 5: Mediante el terminal PUL; 6: Mediante RS485; 2
Fuente de 7: Mediante tarjetas opcionales; 8: RUN
(0x0D03) retroalimentacion del PID |  Mediante terminales; 9: Mediante la (0-9)
corriente activa local.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.04 Tiempo del filrodepaso | Cuanto mayor sea el tiempo de filtrado, mayor 0.010s
i . . | seréel efecto de reduccion de interferencias, RUN
(0x0D04) bajo de laretroalimentacion| pero la respuesta sera mas lenta. (0.0005~6.000s)
S VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100
(OXOISO 5 Ganancia de la sefial de Se utiliza para ajustar proporcionalmente de forma © 00;10 ) RUN
retroalimentacion lineal la sefial de entrada de retroalimentacion. ' '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.06 El rango de la sefial de retroalimentacion del 1000
. Rango de la sefial de PID se expresa en unidades adimensionales que ) RUN
(0x0D0e6) retroalimentacion se utilizan para regular y mostrar la (00~1000)
retroalimentacion del PID.
F13.07~F13.24: PID Regulacién
Cadigo Predetermin
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) ado (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Caracteristica de la retroalimentacién
F13.07 0: Positiva; 1: Negativa 0100
PID Control i } o . RUN
(0x0D07) Bit de millares: Regulacion diferencial (0000~1111)
0: Diferenciar la desviacion; 1: Diferenciar la
retroalimentacion
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.08 . . . . . 100.0%
PID Salida preestablecida | Al iniciar la operacion del PID, la salida se RUN
(0x0D08) . ) (0.0%~100.0%)
establece segln los valores preestablecidos.
F13.09 Duracion de la HE SN F,VC EMYE EMSVE PMFVC 0.0s
iy Establezca el tiempo durante el cual se mantiene la RUN
(0x0D09) salida . . . - (0.0s~6500.0s)
preestablecida del salida preestablecida del P1D; una vez finalizado este
PID tiempo, se aplica la configuracion normal del PID.
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

considera que el sensor esta desconectado.

F13.10 Limite de desviacién del Establezca la desviacion maxima de la 0.0% RUN
(0XODOA) PID retroalimentacion del PID con respecto a la (0.0%~100.0%)
configuracion del PID.
F13.11 i i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.100
Ganancia proporcional P1 ) ) RUN
(0x0DOB) Establezca la ganancia proporcional del grupo de (0.000~4.000)
pardmetros PID 1.
F13.12 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s
Tiempo integral 11 . . RUN
(0x0DOC) Establezca el tiempo integral del grupo de (0.0s~600.0s)
parémetros PID 1.
F13.13 . i ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.000s
Tiempo diferencial D1 . ) ) RUN
(0x0DOD) Establezca el tiempo diferencial del grupo de (0.000s~6.000s)
parémetros PID 1.
F13.14 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.100
Ganancia proporcional P2 X i RUN
(OXODOE) Establezca la ganancia proporcional del grupo de (0.000~4.000)
parémetros PID 2.
F13.15 . ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s
Tiempo integral 12 . ) , RUN
(OXODOF) Establezca el tiempo integral del grupo de parametros (0.0s~600.0s)
PID 2.
F13.1 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC X
Sl Tiempo diferencial D2 . . i 0.000s RUN
(0x0D10) Establezca el tiempo diferencial del grupo de (0.000s~6.000s)
parémetros PID 2.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: DESACTIVADO;
Pk Conmutacién del PID 1: Conmutacién mediante los terminales DI; 0 RUN
(0x0D11) 2: Conmutacion seg(in la desviacion. (0~2)
o _ .| VIF sVvC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.18 Limite inferior de desviacion ) i . 20.0%
L, El pardmetro de ganancia 1 se utiliza cuando la RUN
(0x0D12) para la conmutacion L . (0.0%~100.0%)
desviacion del PID es inferior a este valor.
- . _ .| VIF sVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.19 L imite superior de desviacion ) i . 80.0%
L, El pardmetro de ganancia 2 se utiliza cuando la RUN
(0x0D13) parala conmutacion o i (0.0%~100.0%)
desviacion del PID es superior a este valor.
F13.21 i - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5.0%
Rango de diferenciacion . i 0 RUN
(0x0D15) Establezca el rango diferencial.. (0.0%~100.0%)
F13.22 L . .| VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
PID Limite superior de salidg e i i RUN
(0x0D16) Establezca el limite superior de salida del PID. (0.0%~100.0%)
F1323 ;;g"e inferior de salidadel | \/r syc FvC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% RN
(0x0D17) Establezca el limite inferior de salida del PID. (-100.0%~F13.22)
F13.24 . ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.000s
[Tiempo de filtrado de la . . i RUN
(0x0D18) lsalida del PID Establezca el tiempo de filtrado de la salida del PID. (0.000s~6.000s)
F13.25~F13.28: PID Desconexion de la retroalimentacion
Cédigo . Predeterminado .
(Direccion) Nombre Contenido (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.25 0: Continuar la operacion del PID sin reportar una falla; 0
(0x0D19) Modo de desconexion 1: Detenerse y reportar una falla; (0~3) STOP
2: Continuar la operacion del PID y reportar una alarmal
3: Operar a la frecuencia actual y reportar una alarma.
F13.26 Duracion de deteccion Hl N .,PMVF PMSVC M 1.0s
” Establezca la duracion de deteccion de la RUN
(0XOD1A) de desconexion - . L (0.0s~120.0s)
desconexion de la retroalimentacion del PID.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.27 Limite superior de la Si la sefial de retroalimentacion supera este valor y se 100.0% RUN
(0x0D1B) alarma de desconexién mantiene durante el tiempo establecido en F13.26, se (0.0%~100.0%)
considera que el sensor esta desconectado.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.28 Limite inferior de la Si la sefial de retroalimentacion supera este valor y se 0.0%
(0X0DLC) alarma de desconexion mantiene durante el tiempo establecido en F13.26, se (0.0%~100.0%) RUN
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F13.29~F13.33: PID Sleep

Codigo . Predeterminado
L Nombre Contenido Property
(Direccion) (Rango)
F13.29 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
' Reposo Active o desactive la funcion de reposo; RUN
(0x0D1D) (0~1)
0: DESACTIVADO;
1: ACTIVADO.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.00H
F13.30 X Cuando la funcién de reposo esté habilitada, si la ~onz
Frecuencia de reposo . . L (0.00Hz~ RUN
(OXOD1E) frecuencia de salida del PID es inferior a [F13.30] y se|
. i i Max. frequency)
mantiene durante el tiempo establecido en F13.31
[Retardo de reposo], se activa la funcién de reposo.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.31 Cuando la funcién de reposo esta habilitada, si la 60.0
Retardo de reposo R . P . s RUN
(OXOD1F) frecuencia de salida del PID es inferior a [F13.30] y (0.0s~3600.0s)
se mantiene durante el tiempo establecido en F13.31
[Retardo de reposo], se activa la funcién de reposo.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Cuando la retroalimentacion del PID es menor/mayor
que la configuracion del PID menos/més (caracteristica
F13.32 positiva/negativa) F13.32 [Desviacion de activacion] y 5.0%
i Desviacion de activacion se mantiene durante F13.33 [Retardo de activacion], el ’ RUN
(0x0D20) variador sale del estado de reposo y comienzaa (0.0%~50.0%)
funcionar normalmente.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Cuando la retroalimentacion del PID es menor/mayor
que la configuracién del PID menos/mas
F13.33 (caracteristica positiva/negativa) F13.32 [Desviacion 1.0
' Retardo de activacion de activacion], y esta condicion se mantiene durante 0 RUN
(0x0D21) F13.33 [Retardo de activacion], el variador sale del (0.0s~60.0s)
estado de reposo y comienza a funcionar
normalmente.
4.17 F14: Velocidad multisegmento y PLC simple
F14.00~F14.14: Frecuencia de velocidad multisegmento
Cadi ) Predeterminad .
(Dil?eclc?gn) Nombre Contenido e (ERSL?;;R ° Propidad
10.00Hz
F14.00 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Velocidad 1 del PLC 5 . i (0.00Hz~ RUN
(OX0E00) multivelocidad Establezca la velocidad multisegmento 1 mediante el L
PLC. Frecuencia méxima)
20.00Hz
F14.01 ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(Ox0E01) Velocidad 2 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 2 mediante el (000Hz~ RUN
multivelocidad PLC. g Frecuencia méaxima)
30.00Hz
F14.02 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x0E02) Velocidad 3 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 3 mediante el (000Hz~ RUN
multivelocidad PLC. g Frecuencia maxima)
40.00Hz
F14.03 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OX0E03) Velocidad 4 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 4 mediante el (000Hz~ RUN
multivelocidad PLC. g Frecuencia maxima)
50.00H
F14.04 X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ?
(0X0E04) Velocidad 5 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 5 mediante el (000Hz~ RUN
X( ; ; 7 i ulti i
multivelocidad PLC. 9 Frecuencia méaxima)
40.00Hz
F14.05 X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OXOEQ5) Velocidad 6 del PLC Establezca la velocidad multissgmento 6 mediante el (000Hz- RUN
; ; 7 i ulti i
multivelocidad PLC. 9 Frecuencia méxima)
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30.00H
F14.06 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC z
(0¥0E06) Velocidad 7 del PLC Establ la velocidad multi 107 mediante el (0.00Hz~ RUN
; ; ezca la velocidad multissgmento 7 mediante e
multivelocidad PLC. 9 Frecuencia maxima)
20.00Hz
F14.07 X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x0EQ7) Velocidad 8 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 7 mediante el (000Hz~ RUN
multivelocidad pLC. g Frecuencia maxima)
10.00Hz
F14.08 X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(00E08) Velocidad 9 del PLC Establ la velocidad multi 107 mediante &l (0.00Hz~ RUN
i i ablezca la velocidad multisegmento 7 mediante el
multivelocidad PLC. g Frecuencia maxima)
20.00H
F14.09 i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
(Ox0E09) Velocidad 10 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 7 mediante el (0002~ RUN
multivelocidad PLC. 9 Frecuencia maxima)
30.00H
F14.10 ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC g
OXOEOA Velocidad 11 del PLC Establ la velocidad multi to 7 mediante ¢l (0.00Hz~ RUN
; ; 74 idad multisegmen ian
( ) multivelocidad PLé. lezca la velocidad multisegmento 7 mediante e Frecuencia méxime)
40.00Hz
F14.11 ' V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0X0E0B) Velocidad 12 del PLC Establ la velocidad multi to 7 mediante el (0.00Hz~ RUN
i i ablezca la velocidad multisegmento 7 mediante el
multivelocidad PLC. g Frecuencia maxima)
50.00Hz
F14.12 ' V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0X0E0C) Velocidad 13 del PLC Establ la velocidad multi 1o 7 mediante el (0.00Hz~ RUN
i i ablezca la velocidad multisegmento 7 mediante el
multivelocidad PLC. g Frecuencia maxima)
40.00Hz
F14.13 ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Velocidad 14 del PLC . i i (0.00Hz~ RUN
(OXOEOD) multivelocidad Establezca la velocidad multisegmento 7 mediante el L
PLC. Frecuencia méxima)
30.00Hz
F14.14 ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OXOEOQE) Velocidad 15 del PLC Establezca la velocidad multisegmento 7 mediante el (000z- RUN
multivelocidad PLC. 9 Frecuencia méaxima)
F14.15: PLC Modo de operacién
Cadigo . Predetermina .
(Direccién) Nombre Contenido do (Rango) Propiedad
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Modo de ciclo
0: Detenerse después de un ciclo;
1: Ejecutar ciclos continuos;
2: Mantener el valor final después de un ciclo.
F14.15 0000
PLC modo RUN
(OXOEOF) (0000~2122)
Bit de decenas: Unidad de tiempo
0: Segundo(s);
1: Minuto(s);
2: Hora(s).
F14.16~F14.30 : Tiempo de funcionamiento del PLC
Codigo Predeterminado
Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) ! (Rango) Bl
10.0(s/m/h
F14.16 . X . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ( )
Tiempo de funcionamiento . X X (0.0 (s/m/h) ~ RUN
(0XOE10) del segmento 1 Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 1
mediante el PLC. 6500.0(m/h)
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10.0(s/m/h) (0.0(s/
F14.17 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de X i . m/h) ~ RUN
(Ox0E11) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 2
segmento 2 mediante el PLC. 6500.0(s'm/h))
10.0(s/m/) (0.0(s/
F14.18 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . ) . m/h) ~ RUN
(0Ox0E12) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 3
gm0 3 mediante el PLC. 6500.0(/mih))
10.0 (s/m/h)
F14.19 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . i i (0.0 (s/m/h) ~ RUN
(OxOE13) funcionamiento del E\Setg?alﬁfi Ieélt_liz:mpo de funcionamiento del segmento 4 6500.0(mh)
segmento 4 :
10.0 (s/m/h)
F14.20 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(Ox0E14) Tiempo de Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 5 (0.0 (s/mih) ~ RUN
funcionamiento del
segmento 5 mediante el PLC. 6500.0(/m/h))
10.0(s/mv/h) (0.0(/
F14.21 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de i i . m/h) ~ RUN
(OXOE15) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 6
segmento 6 mediante el PLC. 6500.0(s/m/h))
10.0(s/m/h) (0.0(s/
F14.22 i V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . . . m/h) ~ RUN
(OXO0E16) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 7
segmento 7 mediante el PLC. 6500.0(m/h))
10.0(s/mvh) (0.0(s/
F14.23 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . . R m/h)~ RUN
(OX0E17) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 8
segmento 8 mediante el PLC. 6500.0(s/m/h))
10.0(s/m/) (0.0(/
F14.24 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ( ) (00
Tiempo de . . i m/h) ~ RUN
(OX0E18) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento 9
segmento 9 mediante el PLC. 6500.0(s/m/h))
10.0(s/m/) (0.0(/
F14.25 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ( ) (00
Tiempo de . i i m/h) ~ RUN
(OX0E19) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento
segmento 10 10 mediante el PLC. 6500.0(s/m/h))
10.0(s/m/) (0.0(/
F14.26 . . ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OX0E1A) Tiempo de funcionamiento Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento m/h) - RUN
del segmento 11
g 11 mediante el PLC. 6500.0(s'm/h))
10.0(s/m/) (0.0(/
F14.27 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . i . m/h) ~6500.0(s'm/ RUN
(OX0E1B) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento
segmento 12 12 mediante el PLC. h)
10.0(s/m/h)(0.0(s/
F14.28 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . X . m/h) ~ RUN
(0X0E1C) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento
segmento 13 13 mediante el PLC. 6500.0(5vh))
10.0(s/mvh)
F14.29 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Tiempo de . i . (0.0 (s/mvh) RUN
(OXOE1D) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento
segmento 14 14 mediante el PLC. -
6500.0(s/m/h))
10.0(s/mv/) (0.0(s/
F14.30 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ( ) 00
Tiempo de . i R m/h)~ RUN
(OXOELE) funcionamiento del Establezca el tiempo de funcionamiento del segmento
segmento 15 15 mediante el PLC. 6500.0(s/m/h))
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F14.31~F14.45: Direccién y tiempo de operacion del PLC

Codigo . Predeterminado .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Direccion del segmento actual (en
comparacion con el comando de operacién)
0: Misma direccion
F14.31 Direccion y tiempo de 1: Direccion inversa 0000 RUN
(0XOELF)  [aceleraci6n/desaceleracion | git e decenas: Tiempo de aceleracién/desaceleracion (0000~0031)
(ACC/DEC) del segmento 1
0: Tiempo 1
1: Tiempo 2;
2: Tiempo 3; 3:Tiempo 4
F14.32 Direccién y tiempo de V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0x0E20) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 2
F14.33 Direccién y tiempo de V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000
(0X0E21) aceleracion/desaceleracion| | 5 configuracién es la misma que la de F14.31. (0000~0031) RUN
gACC/DEC) del segmento
F14.34 Dirleccié_r] y/(tjiempoI de 5 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0X0E22) ?;%eé?ggnc) zﬁcsigrrﬁgm La configuracién es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
4
F14.35 Direccion y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(OxOE23) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 5
F14.36 Direccion y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(Ox0E24) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 6
F14.37 Direccién y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(OXOE25) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 7
F14.38 Direccion y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0x0E26) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 8
F14.39 Direccion y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000
(0X0E27) aceleracion/desaceleracion| | 5 configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031) RUN
gACC/DEC) del segmento
F14.40 Dir:eccié_r] y/(tjiemp0| de 5 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0X0E28) ?Ze‘cecrj‘ggnc) gﬁcszgerrsgr'ﬁg La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
10
F14.41 Direccién y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0x0E29) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 11
F14.42 Direccién y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(OXO0E2A) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 12
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F14.43 Direccién y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0OXOE2B) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 13
F14.44 Direccién y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0x02C) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 14
F14.45 Direccién y tiempo de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 RUN
(0x0E2D) aceleracion/desaceleraci La configuracion es la misma que la de F14.31. (0000~0031)
6n (ACC/DEC) del
segmento 15
4.18 F15: Reservado
4.19 F16: Control de tension
F16.01~F16.02: Tension Modo
Cadi . Predeterminad .
(Dil%clcgi’gn) Nombre Contenido e (eRzgr;g?a ° Propiedad
F16.01 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Modo de i . ., . RUN
(0x5001) bobinado 0: Bobinado; 1: Deshobinado; 2: Seleccion mediante 0~2)
terminales.
F16.02 Relacion de HE B . .,PMVF PMSVC e 1.00
o . Establezca la relacion de transmision entre el motor y RUN
(0x5002) transmision mecanica ol carrete (0.01~300.00)
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F16.03~F16.09: Configuracién de tension

Codigo . Predeterminado .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de unidades: Fuente A
Bit de decenas: Fuente B
0: Mediante las teclas del panel;
1: Mediante el potenciémetro del panel (en paneles
externos opcionales de una sola fila);
2: Mediante Al1;
F16.03 erto o i 3: Mediante Al2; 4: Reservado; 0x0000 stop
uente de tension . i i .
(0X5003) 5: Mediante el terminal PUL; (0X0000~0%0266)
6: Mediante RS485 (0x300B).
Bit de centenas: Posicién decimal
0:0,1 unidad;
1: 1 unidad;
2: 10 unidades.
F16.04 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ON
0 5604 Tension establecida Establezca y modifique la tension mediante el panel. (ON~ STOP
@E), mediante el panel Para motores con una potencia superior a 37 kW, no Max. tension)
se muestran decimales
F16.05 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000N
o 5605 Tension Maxima Establezca el limite méaximo de tensién para todos los (ON~ STOP
(Ceo) canales. Para motores con una potencia superior a 37 6000N)
KW, no se muestran decimales.
F16.06 " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
Factor de tension de ., 0.0% _108 0% STOP
(0x5006) estrechamiento Establezca_ el factor de tensior (0.0% .0%)
estrechamiento.
F16.07 ! . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Oomm
ICompensacion de conicidad ., ., STOP
(0x5007) Establezca el factor de correccién de la compensacion | (Omm~10000mm)
de conicidad.
F16.08 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00Hz
Umbral de velocidad cero RUN
(0x5008) Establecer el valor umbral de velocidad cero. (0.00Hz~50.00Hz)
F16.09 . " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
Ganancia de tension a . ) ., ) 0.0%-~500.0% RUN
(0x5009) velocidad cero IAjuste la ganancia de tension en el modo de velocidad cero]  (0.0%~500.0%)
F16.12~F16.16: Compensacion de friccion
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F16.12 Factor de compensacion V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
de friccion estética i P0G RUN
(0x500C) Establezca el factor de compensacion de friccion (0.0%~50.0%)
estatica.
F16.13 Friccion estatica VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2.0s RUN
(0x500D) Retardo de compensacion | Establezca el tiempo de retardo de la compensacion de (0.0s~60.0s)
friccion estatica.
Frecuencia de corte de 2.00Hz
F16.14 compensacion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
friccion estatica : ” (0.00Hz~ RUN
(OX500E) Establezca la frecuencia de corte de la compensacion de
friccion esttica Max. frequency)
F16.15 Factor de compensacion de V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% RUN
(0X500F) la friccion por Establezca el factor de compensacion de la friccion por | (0.0%~50.0%)
deslizamiento deslizamiento.
Factor de corte de
F16.16 compensacion de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% RUN
(0x5010) fdr'clc"on por ) Establezca el factor de corte para la compensacion de (0.0%~50.0%)
eslizamiento friccion por deslizamiento.
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F16.30~F16.32: Deteccion de fracturas en materiales

rollo

Codigo . Predeterminado .
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Bit de las unidades: Fuente de la sefial de deteccion
0: Deteccion desactivada;
1: Mediante potenciémetro de teclado;
F16.30 Deteccion de fracturas 2:Med fante AlL; 0x0000 RUN
(OX501E) | en materiales 3: Mediante Al (0X0000~0x0015)
4: Reservado;
5: Mediante terminal PUL;
Bit de las decenas: Modo de rotura de material
0: Emitir aviso y continuar la operacion;
1: Indicar fallo y detenerse
F16.31 Umbral de fractura del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% RUN
(0x501F) material Establezca el valor umbral de fractura del material (0.0%~100.0%)
para la deteccion.
F16.32 Retraso en ladetecciénde | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2.0s
fracturas del material i RUN
(0x5020) Establecer el retardo de deteccion de fractura del (0.1s~60.0s)
material.
F16.36~F16.38: Inspeccion previa a la conduccion
Coédigo : Predeterminado i
L Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F16.36 L, i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Inspeccion previa a la [P o . STOP
(0x5024) conduccion 0: OFF; 1: Manual trigger; 2: Automatic trigger 0~2)
F16.37 Frecuencia de VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 105.0% STOP
(0x5025) preamplificacion Ganancia | - ajyste | ganancia de frecuencia de pre-excitacion. (0.0%~200.0%)
F16.38 ! i VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 105.0%
Gananciadeparpreviaala| . A ! o STOP
(0x5026) conduccion Ajuste la ganancia de frecuencia de pre-excitacion. (0.0%~200.0%)
F16.42~F16.43: Deja de frenar
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
2.00Hz
F16.42 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x502A) Frecuencia de paradas de Establezca la frecuencia de parada por frenado. (001Hz~ RUN
frenado P P ’ Max. frequency)
F16.43 Deia de frenar el tiemno VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s RUN
(0x502B) ! s Establezca el tiempo de frenado de parada. (0.0s~600.0s)
F16.44~F16.55: Roll Diameter
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Diametro inicial de la bobina sin calculo;
1: Calculado mediante velocidad lineal;
F16.44 Método de célculo del 2: Calculado mediante espesor; 0 SToP
(0x502C) diametro 3:Reservado (0-8)
4: Ajustado mediante Al1;
5: Ajustado mediante Al2; 6: Reservado
7: Ajustado mediante PUL; 8: Ajustado mediante
RS485(0x300C)
F16.45 Diéimetro méiximo del VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 500mm
(0x502D) Ajuste el didmetro méximo del rollo. (1mm-~10000mm) sTOP
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100mm (Imm-~

F16.46 " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC L. L.
Diémetro del rollo Didmetro maximo de la STOP
(0x502E) Establezca el valor del bobina)
diametro del rollo.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: A través de los terminales
F16.48~F16.50 1: Reservado;
F16.47 Fuente del didmetro ZAtawsdeAlL, 0
L : 3: Atraves de Al2; STOP
(0x502F) inicial de la bobina 4: Resenvado; 0~5)
5: A través del terminal PUL;
100mm (Imm-~
F16.48 ., . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC L, L.
Diametro inicial de la ., . Didmetro maximo de la RUN
(0x5030) bobina 1 Establecer el diametro inicial bobina)
del rodilloen 1.
100mm (Imm-~
F16.49 _, . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ) )
Diametro inicial de la L . Diametro maximo de la RUN
(0x5031) bobina 2 Establecer el diametro inicial bobina)
del rodillo en 2.
100mm (Imm-~
F16.50 » o VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC | L
Diametro inicial de la ~ . Diametro maximo de la RUN
(0x5032) bobina 3 Establecer el diametro inicial bobina)
del rodillo en 3.
F16.51 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
Restablecimiento del RUN
(0x5033) diametro del rollo 0: Manual; 1: Auto (0-1)
P . 10.00mm/s
F16.54 Limite de la tasa cambio VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
- . i (0.00mm/~200.00m RUN
(0x5036) del diametro del rollo Establezca el limite de la tasa de cambio
del didmetro del rollo. m)
F16.55 Cambio de direccion del V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
diametro del rollo i irancil i RUN
(0x5037) Establezca el limite de direccion de cambio del (0~1)
didmetro del rollo.
F16.56~F16.63: Céalculo del didmetro de la bobina segun la velocidad lineal
Cédigo : Predeterminado i
o Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: A través de los terminales F16.60/F16.61; 1: A
través de las teclas del panel;
2: A través del potenciémetro del panel (en paneles
extemos opcionales de una sola fila);
F16.56 Fuente de entrada de , ; 0
R R 3:Atraésde All; 4:Atraésde Al2; 5: RUN
(0x5038) | velocidad lineal Resenvado; 6: A través del terminal PUL; 7: Através 0-7)
de RS485 (0X300D)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F16.57 Velocidad lineal méxima Establezca el valor limite de velocidad lineal 1000.0m/min RUN
(0x5039) méxima para todos los canales. (0.0m/min~6500.0m/min)
200 (0.0~
F16.58 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC ! i L.
Panel indicador de velocidad L i i i Velocidad lineal méaxima) RUN
(0x503A) lineal Establezca y modifique la velocidad lineal mediante
las teclas del panel.
X . = VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2.0m/min
F16.59 Velocidad lineal minima Establezca la velocidad lineal minima para el (00mimin~ Velocidad RUN
(0x503B) | parael clculo del célculo del diametro del rollo. . L.
L lineal méxima)
diametro del rollo
20.0m/min (0.0m/min~
FIBBO |\ VIF SVC FVC PMVE PMSVC PMFVC | 'd::le' (aj vmin AN
idad li
(0x503C) Establezca el valor 1 de velocidad lineal. elocidad lineal méxime)
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F16.61 Velocidad lineal 2 V/IF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 20.0m/min (0.0m/min~ RUN
(0x503D) Establezca el valor de velocidad lineal 2. Velocidad lineal méxima)
F16.63 Frecuencia minima para el VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00Hz RUN
(0x503F) | célculo del didmetro del rollo | eqraniezca fa frecuencia minima para el célculo del (0.00Hz~10.00Hz)
didmetro de la bobina.
F16.68~ F16.70: Célculo del diametro del rollo basado en el espesor
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F16.68 Pulsos por revolucién Establezca el nimero de pulsos recibidos por el 1
i i rodillo de bobinado durante una revolucion al RUN
(0x5044) | del rodillo de bobinado calcular el diametro del rollo mediante el espesor. (1~65000)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F16.69 Vuelta por capa Establezca el nimero de revoluciones necesario 1 RUN
(0x5045) para una capa completa del bobinado. (1~10000)
F16.70 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.01mm
Panel de espesor . . i RUN
(0x5046) Ajuste el grosor del material mediante las teclas del (0.01mm~100.00mm)
panel.
F16.75~F16.82: PID de Tension
Cadigo Predeterminado
i g Nombre Contenido Propiedad
(Direccion) (Rango)
F16.75 » VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
PID de tension STOP
(0x504B) 0: OFF; 1:ON (0~1)
! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F16.76 Fuente de referencia de . i 0
i B 0: Tensién dada como fuente de referencia; 1: STOP
(0x504C) salida PID de tension . i ©~1)
Tension méxima como fuente de referencia
F16.77 Control PID de tension VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0% RUN
(0X504D) maxima Establezca el porcentaje de la salida PID de tension (0.0%~50.0%)
Porcentaje maxima.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Mediante teclas del panel;
1: Mediante potenciémetro del panel (en paneles
externos opcionales de una fila);
F16.78 Fuente de 2: Mediante Al1: 2 RUN
0x504 retroalimentacion PID de ) ) ) 0~6
( E) tension 3: Mediante Al2; (0-6)
4: Reservado;
5: Mediante terminal
PUL; 6: Mediante
RS485 (0X300E)
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
F16.79 Panel que proporciona Configure y modifique la retroalimentacion PID 50.0% RUN
(0X504F) [Zrt]rgglr:memamon PIDde | e tension mediante el panel. (0.0%~100.0%)
F16.80 Control PID de tension VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00 RUN
(0X5050) con retroalimentacion Ajuste la ganancia para todas las sefiales de (0.00~10.00)
Ganancia retroalimentacion.
F16.81 X X VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.500
Ganancia proporcional P1 ) ) RUN
(0x5051) Establecer la ganancia proporcional PID de la (0.000~8.000)
tension.
F16.82 . . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.5s
Tiempo integral T . . . » RUN
(0x5052) Configure el tiempo integral del PID de tension. (0.0s~600.0s)
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4.20 F25: Correccion de Al y AO

Este grupo de cddigos de funcién y descripciones se detalla en los manuales técnicos correspondientes.

4.21 COx: Parametros de monitoreo

CO00: Monitoreo béasico

Cddigo (Direccion) Nombre Predeterminado (Rango) Nombre
€00.00(0x2100) Frecuencia dada €00.20(0x2114) Salida analdgica
C00.01 (0x2101) Frecuencia de salida C00.21(0x2115) Expansion de AO
C00.02(0x2102) Corriente de salida C00.22(0x2116) Registro del Contador
C00.03(0x2103) Voltaje de entrada C00.23(0x2117) Tiempo de ejecucion actual
C00.04(0x2104) Voltaje de salida C00.24(0x2118) Tiempo de ejecucion acumulado
C00.05(0x2105) Velocidad mecénica C00.25(0x2119) Potencia nominal del
accionamiento
C00.06(0x2106) Par aplicado C00.26(0x211A) Tension nominal del
accionamiento
C00.07(0x2107) Par de salida C00.27(0x211B) Corriente nominal del variador
C00.08(0x2108) Ajuste PID €00.28(0x211C) Version del software
C00.09(0x2109) Retroalimentacién P1ID C00.29(0x211D) Frecuencia de comentarios de PG
C00.10(0x210A) Potencia de salida C00.30(0x211E) Duracion del temporizador
C00.11(0x210B) Voltaje del bus C00.31(0x211F) Valor de salida PID
C00.12(0x210C) Temperaturadel modulo 1 C00.32(0x2120) Subwersion del software
C00.13(0x210D) Temperaturadel médulo 2 C00.33(0x2121) Angl:jlo de retroalimentacion del
encoder
C00.14(0x210E) Estado del terminal de entrada X (Nota) C00.34(0x2122) Error acumulado de Z-Pulse
C00.15(0x210F) Estado del terminal de salida Y (Nota) C00.35(0x2123) Recuento de pulsos Z
C00.16 (0x2110) All C00.36(0x2124) Codigo de fallo
C00.47(0x2111) A2 C00.37(0x2125) Consumo de energia
acumulado (bajo)
€00.18(0x2112) Entrada de potenciémetro de panel €00.38(0x2126) gﬁ?,;”m" de energia acumulaco
C00.19(0x2113) Entrada PULI C00.39(0x2127) Angulo del factor de potencia

Nota: Por ejemplo, C00.14 se muestra cdmo, cuando los terminales X1 y X2 esttn ENCENDIDOS y se muestra C00.15 como,

cuando el terminal Y y el relé estan activados.

CO01: Monitoreo de fallas

Codigo (Direccién)

Nombre

Codigo (Direccion)

Nombre

Operacion con 1 fallo previo

C01.00(0x2200) Tipo de fallo C01.12(0x220C) .
Frecuencia

C01.01(0x2201) Diagnostico de fallos C01.13(0x220D) Anterior 1: Voltaje de salida de
fallo

C01.02(0x2202) Frecuencia de operacion ante fallos C01.14(0x220E) Anterior 1 Corriente de salida de
fallo

C01.03(0x2203) Voltaje de salida de fallo C01.15(0x220F) Fallo anterior 1: Voltaje del bus

COL.04(0x2204) Corriente de salida de fallo C01.16(0x2210) Médulo de fallo anterior 1
Temperatura

C01.05(0x2205) Tensién del bus de falla C01.17(0x2211) Estado de la unidad: 1 fallo
anterior

. Anterior 1 Fallo Terminal de
C01.06(0x2206) Temperatura del médulo de fallo C01.18(0x2212) entrada Estado
. Salida de fallo anterior 1

C01.07(0x2207) Estado de la unidad con fallo C01.19(0x2213) Estado del terminal

C01.08(0x2208) Estado del terminal de entradade fallo X | C01.20(0x2214) Tipo de fallo anterior 2

C01.09(0x2209) Estado del terminal de salida de fallo C01.21(0x2215) Anterior 2: Diagnéstico de fallos

C01.10(0x220A) Anterior 1 Tipo de fallo C01.22(0x2216) Tipo de fallo anterior 3

C01.11(0x220B) Anterior 1 Diagnéstico de fallos C01.23(0x2217) Diagnéstico de fallos anterior (3)
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Nota: Significado del bit de estado de fallo del accionamiento:

Bit de unidades: direccién de operacion, 0: avance; 1: retroceso

Digjto de las decenas: Estado de funcionamiento, 0: Parad; 1: Velocidad constante; 2:

Aceleracion; 3: Desaceleracion

Bits de centenas: OV/OC, 0: Normal; 1: OV; 2: OC; 3: OV y OC, Posicion de los millares: Reservado

C02: Monitoreo de aplicaciones

1C02.18(0x2312)

ICadigo (Direccion) Nombre Cadigo (Direccion) Nombre
C02.00(0x2300) Ajuste PID C02.19(0x2313) CBC No.
2.20(0x2314) ~
C02.01(0x2301) Retroalimentacién PID CO220(0:2314) Reservada
C02.22(0x2316)
C02.02(0x2302) Salida PID C02.23(0x2317) Pantalla del monitor proporcional 1
C02.03(0x2303) Estado del control PID C02.24(0x2318) Visualizacién proporcional del
monitor 2
C02.05(0x2305) Etapa de operacion del PLC C02.25(0x2319) Expansion de E/S All
C02.06(0x2306) Frecuencia de segmento de PLC C02.26(0x231A) Expansion de E/S analégica 2
C02.07(0x2307) Tiempo de ejecucion del segmento del PLC C02.27(0x231B) Expansion de E/S analdgica 3
Estado del terminal de entrada
C0208(0x2308) | Comando de avancefretroceso C02.28(0x231C) 0 detterminal dé entraca de
expansion de E/S
) S E ion de E/S la deteccio
C02.09(0x2309) Comando de desplazamiento manual (jogging) | C02.29(0x231D) Xpansion de I para 12 deteccion
de temperatura del motor
C02.10(0x230A) Tension/Corriente antes de la correccion de AlL C02.30(0x231E) Expansion de E/S: PULCount bajo
C02.11(0x230B) Voltaje/corriente antes de la correccion de Al2 C02.31(0x231F) Expansién de E/S PULCount Alto
. . . C02.32(0x2320, . L
C02.12(0x230C) Tension/Corriente antes de la correccion AO ( r Proteccion contra pérdida de
C02.47(0x232F) energia 1~16
Voltaje/corriente antes de la expansion de AO C02.48(0x2330)~
C02.13(0x230D) Correccion Reservada
C02.49(0x2331)
C02.50(0x2332)~ ) )
C02.14(0x230E) Reservada Registros de caché 0-9
C02.59(0x233B)
C02.15(0x230F) Factor de temporizacion de sobrecarga del C02.60(0x233C) Version de expansion A
accionamiento
C02.16(0x2310) Factor de tiempo de sobrecarga del motor C02.61(0x233D) Version de expansion B
IC02.17(0x23 1, .
( ) Reservada C02.62(0x233E) Version de panel externo

C03: Mantenimiento y monitoreo de la tension

ICodigo (Direccién)

Nombre

Codigo (Direccion)

Nombre

C03.00(0x2400) Tiempo de ejecucion actual C03.22(0x2416) Velocidad lineal actual
C03.01(0x2401) Tiempo de funcionamiento acumulado (horas) C03.23(0x2417) Diametro actual de la bobina
C03.02(0x2402) Tiempo de funcionamiento acumulado (horas) C03.24(0x2418) Par de apriete de la fuente Tenison
C03.03(0x2403) Tiempo de funcionamiento acumulado (minutos) | C03.25(0x2419) Ajuste PID de tensién
C03.04(0x2404) Tiempo de funcionamiento del ventilador C03.26(0x241A) Retroalimentacion de tensién PID
C03.05(0x2405) Mantenimiento del ventilador C03.27(0x241B) Salida PID de tensién
C03.06(0x2406) Reservada C03.28(0x241C) Compensacion de friccion estética
C03.07(0x2407) Mantenimiento del relé principal C03.29(0x241D) Compensacién de friccion dindmica
C03.08(0x2408) Reservada C03.30(0x241E) Compensacién total de friccion
C03.09(0x2409) Valor especial de monitoreo 485 CO3.3L(0:241F) ~ Reservada (para la tension)
€03.39(0x2427)
C03.10(0x240A)~ - -
C03.19(0x2413) Reservada C03.50(0x2432) Codigo méquina 1
C03.20(0x2414) Tension final C03.51(0x2433) Codigo méquina 2
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| coz210x0415) | piémetro inicial d la bobina | coss20x434) Codigo méquina 3 |
4.22 4.22Funcion de E/S de terminal
X Descripcion X Descripcion X Descripcion
0 | Ninguna; 24 |Conmutacion de configuracién PID 1 48 | Fuente de comando: panel
1| FWD 25 |Conmutacién de configuracion PID 2 49 | Canal de comando: terminal
" . ” Fuent :
2 | REV 26 |Conmutacion de configuracion PID 3 50 Ccl)lmuﬁigg;%?ando
3 | Operacion de tres lineas (Xi) 27 (Conmutacion de realimentacion PID 1 51 E)l:pe;t;ité?]oomando: tarjeta de
4 | Trote hacia adelante 28 | Conmutacion de realimentacion PID2| 52 | Deshabilitar operacion
5 | Trote REV 29 | Conmutacion de realimentacion PID3| 53 | Operacion de avance desactivada
6 | Paradalibre 30 | Pausadel PLC 54  (Operacion de retroceso desactivada
7 | Parada de emergencia 31 | Reinicio del PLC 55 | Reservado
8 | Reinicio de fallo 32 | ACC/DEC Terminal detiempo 1 56 | Reservado
9 | Entrada de fallo externo 33 | ACC/DEC Terminal de tiempo 1 57 Reservado
10 | Aumento de frecuencia (UP) 34 | ACC/DECpausa 58 | Reservado
11 | Disminucion de frecuencia (DW) 35 |Activacion de la frecuencia de oscilacion | 59 | Reservado
12 | Reinicio de frecuencia (reinicio UP/DW) 36 | Pausade la frecuencia de oscilacion 60 |Conmutacion del control de
\elocidad/par
13 | Fuente Aafuente B 37 [Restablecimiento de la frecuencia de 61 | Reservado
loscilacion
Frecuencia combinada de la fuente a la fuente A Limite superior de frecuencia
de marcha lenta (jogging) como
14 38 | Autopruebade lasteclasy lapantalla | 62 |imite superior de frecuencia en
del panel imodo de par
io i 63~
15 |Frecuencia combinada de la fuente ala fuente B | 39 giﬁacﬁsl?gn[)je frecuencia X5 0 X10 a7 Reservado
16 | Terminal de velocidad multisegmento 1 40 [Terminal de activacion del temporizador | 88 [Restablecimiento del diametro del
rollo
17 | Terminal de velocidad multisegmento 2 41 [Terminal de restablecimiento 89 [Terminal de didmetro inicial del
temporizador rollo 1
18 | Terminal de velocidad multisegmento 3 42 [Terminal de entrada de reloj del 90 ([Terminal de didmetro inicial del
contador rollo 2
19 | Terminal de velocidad multisegmento 4 43 [Terminal de entrada de reloj del contadol 91 [Terminal de velocidad del
revestimiento
Conmutacién del canal de
20 | Control PID cancelado 44 | Comando de frenado por CC 92 | tension de referencia
Terminal de comando de preexcitacion
21 |Control PID pausado 45 P 93 | Reservado
22 | Conmutacion de la caracteristica de control PID | 46 | Reservado 94  |Conmutacién entre bobinado y
deshobinado
23 | Conmutacion de parametros PID 47 | Reservado 95 | Terminal de preaccionamiento
Y Descripcion Y Descripcion Y Descripcion
0 | Sinsalida 15 | Finalizacion del ciclo del programa 30 | Salidacontrolada 0x3018
- N Finalizacion del segmento programado Sobrecalentamiento del
1 | Accionamiento en funcionamiento 16 i PO 31 accionamiento
2 | Accionamiento en funcionamiento en sentido | 17 | Realimentacion PID por encima del 32 | Reservado
inverso limite superior
3 | Accionamiento en funcionamiento en sentido | 18 | Realimentacion PID por debajo del 33 | Reservado
de avance limite inferior
Al de di fallo 1 (informe durant De: ion del d
4 larma de .|’sparo por’ : 0 1 (informe durante 19 sco'nexmn ”e sensor de 34 | Reservado
la recuperacion automatica del fallo) realimentacién PID
Alarma de disparo por fallo 2 (sin informe
5 | durante la recuperacion automética del fallo) | 20 | Reservado 35 | Reservado
6 | Paradadebido a fallos externos 21| Alcance del tiempo configurado 36 | Reservado
7 | Subtension del accionamiento 22 | Alcance del valor maximo del contador| 37 | Comparador 1
8 | Accionamiento de CA listo 23 | Alcance del valor configurado del 38 | Comparador2
contador
9 | Deteccion de frecuencia de salida1 (FDT1) 24 | Frenado dindmico activo 39 | Reservado
1o-47 i0 icaci
10 | Deteccion de frecuencia de salida2 (FDT2) 25 | Reservado Expansion para aplicaciones

industriales
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11 | Alcance de la frecuencia de referencia 26 | Paradadeemergencia activa 48 Comparador 3
12 | Funcionamiento a velocidad cero activos 27 | Adwertencia de carga 1 49 Comparador 4
e i i X 50~ | Tarjetasopcionales
13 | Alcance del limite superior de frecuencia 28 | Adwertencia de carga 2 63
14 | Alcance del limite inferior de frecuencia 29 | Adwertencia del accionamiento - -

4.23 Lista de cddigos de fallos y advertencias
Nota: Los niimeros entre paréntesis en la columna de codigos corresponden a codigos de error y codigos de advertencia. (Dec indica decimal).

Pantalla (Dec.) Nombre Tipo | Pantalla (Dec.) Nombre Tipo
E.SC1(1) | Fallo del sistema durante la aceleracion Error | E.LD2(80) Proteccion de carga 2 Fallo
E.SC2(2) [Fallo del sistema durante la desaceleracién Fallo E.CPu (81) Tiecnsﬂo de espera agotado de la Fallo
E.SC3 (3) |Fallo del sistema durante la velocidad constante Fallo E.LoC (85) | Chip blogueado Fallo
E.SC4 (4) | Fallo del sistema durante la parada Fallo E.EEP(86) | Fallo dealmacenamiento de Fallo

pardmetros
E.oC1(5) | Sobrecorriente durante la aceleracion Fallo E.PG(87) | PLL deerror Fallo
E.oC2(6) | Sobrecorriente durante la desaceleracion Fallo E.buS1(91) [Tarjeta de expansion desconectada Fallo
E.oC3(7) [Sobrecorriente durante la velocidad constante Fallo E.buS2(92) | Tarjeta de expansion B Fallo
desconectada
E.oul(9) | Sobretension durante la aceleracion Fallo E.buS3(93) | Error de la expansion CAN Fallo
E.ou2 (10) | Sobretension durante la desaceleracion Fallo E.buS4(94) | Error de otras expansiones Fallo
E.ou3(11) | Sobretension durante la velocidad constante Fallo E.buS5(95) | Error de otras expansiones Fallo
E.Lu(13) | Subtension durante el funcionamiento Fallo E. buS6 (96) Otras expansiones desoonectades Fallo
E.oL1(14) | Sobrecarga del motor Fallo E.CP1(97) Eérgoer:}tgesgj ;fj 2 del comparador Fallo
E.oL2(15) | Sobrecarga del accionamiento 1 Fallo E. CP2 (98) Eerrsqroer:}tlgr:gl |2d 2 del comparador Fallo
E.oL3(16) Sigue pr(_)duaéndose 1a sobrecarga 2 (CBC) Fault E.DAT(99) | Errorde configuracion de Fallo
en el variador de CA. parémetros
E.oL4(17) | Sobrecarga del accionamiento 3 Fallo E.FA1(110) | Reservado para expansion 1 Fallo
E.iLF(18) | Pérdida de fase de entrada Fallo E.FA2(111) | Reservado para expansion 2 Fallo
E.oLF (19) | Pérdida de fase de salida trifasica Fallo E.FA3(112) | Reservado para expansion 3 Fallo
E.oLF1(20)| Pérdida de fase de salida de la fase U Fallo EFA4 (113) Reservado para expansion 4 Fallo
E.oLF2(21)| Pérdida de fase de salida de la fase V Fallo E.FA5 (114) Reservado para expansion 5 Fallo
E.oLF3(22)| Pérdida de fase de salida de lafase W Fallo E.FA6 (115) Reservado para expansion 6 Fallo
E. oH1 (30) |Sobrecalentamiento del mddulo rectificador Fallo E.FA7 (116) Reservado para expansion 7 Fallo
E.oH2(31) | Sobrecalentamiento del médulo IGBT Fallo E.FA8(117) Reservado para expansion 8 Fallo
E.oH3(32) | Sobretemperatura del motor Fallo E.FrA (118)| Roturadel material Fallo
E.EF(33) | Falloextemo Fallo o . .
— Los siguientes son los codigos de advertencia
E.CE (34) | Error de comunicacion Modbus Fallo
E.HAL1 (35)| Gran deriva de cero de la fase U Fallo A.Lul(128) | Subtension durante laparada  [Advertencia
E.HAL2 (36)| Gran deriva de cerode lafase V Fallo A.ou(129) | Sobretension durante la parada [Advertencial
E. HAL (37) [Suma de corriente de las tres fases distinta de Fallo A.iLF (130) | Pérdida de fase de entrada IAdvertencial
icero
E.HAL3 (38)| Gran deriva de cerode lafase W Fallo A.PiD(131) | Desconexion de la IAdvertencial
realimentacion PID
E.SGxx (40)| Cortocircuito a tierra Fallo A.EEP (132)| Error al guardar los parametros |Advertencial
E.FSG (41) | Cortocircuito del ventilador Fallo A.DEF (133)| Desviacion excesiva de IAdvertencial
velocidad
E.PiD (42) | Desconexion de la realimentacién PID Fallo A.SPD (134) | Sobrevelocidad IAdvertencial
A.CoP (43) | Error de copia de pardmetros Adverten| A .GPS1(135) Bloqueo del GPS IAdvertencial
cia
E.PG1(44) | Error de copia de pardmetros Fallo A.GPS2(136) Desconexion del GPS IAdvertencial
E.PG2(44) | Error del pulso Z del encoder Fallo A.CE (137) Desconexi6n de la comunicacion IAdvertencial
Modbus
E.PG3 (44)| Error de comprobacion del resolver Fallo A.LD1(138)| Proteccion de carga 1 |Advertencia]
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E.PG4 (44) Desconexion del resolver Fallo A.LD2(139) Proteccion de carga 2 IAdvertencia|
E. PG5 (44) Desconexion del encoder ABZ Fallo A.buS(140) Desconexion de latarjetade  [Advertencial
expansion
E.PG6 (44) Desconexion del encoder del husillo Fallo A.oH1(141) Sobretemperatura del médulo Advertencia
E.PG7 (44) Desviacion del pulso Z del encoder del Fallo A.0H3(142) Sobretemperatura del médulo |Advertencia
husillo
- Conflicto de comandos de .
E.PG8 (44) Error 16gico del pulso Z del encoder Fallo A.run1(143) B IAdvertencia|
operacion
Proteccion de arranque de la
E.PG9 (44) Error l6gico del pulso Z del encoder del Fallo A.run2(148) i a IAdvertencia|
husillo terminal de marcha lenta
(jogging)
E.PG10 (44) Desconexion del pulso Z del encoder Fallo A.run3(149) Proteccion de arranque dela  |Advertencial
terminal
E.PG11 (44) Desconexion del pulso Z del encoder del Fallo A.PA2(144) Desconexion del panel extemo IAdvertencia|
husillo
E.PG12 (44) Error de realimentacion del encoder Fallo A. CoP (145) Error de copia de parametros [Advertencial
» Error en la salida del .
E.PG13 (44) Desconexion del hardware del encoder Fallo A.CP1(146) . IAdvertencia|
comparador de monitoreo 1
. Error en la salida del .
E. bru (50) Error de la unidad de frenado Fallo A.CP2(147) comparador de monitoreo 2 IAdvertencia|
E. TExx (52) Error en el autoajuste de los parametrosdel|  Fallo A.FA1(150) Reservado para expansion 1 |Advertencia
motor
E.IiAE1(71) Fallo 1 en el ajuste del angulo del motor Fallo A.FA2(151) Reservado para expansion 2 |Advertencia
E.IAE2 (72) Fallo 2 en el ajuste del angulo del motor Fallo A.FA3(152) Reservado para expansion 3 |Advertencial
E.IAE3 (73) Fallo 3 en el ajuste del angulo del motor Fallo A.FA4(153) Reservado para expansion 4 |Advertencial
E.PST1 (74) Pérdida de pasos del motor PM 1 Fallo A.FAG5 (154) Reservado para expansion 5 |Advertencial
E.PST2 (75) Pérdida de pasos del motor PM 2 Fallo A.FA6 (155) Reservado para expansion 6 [Advertencial
E.PST3 (76) Pérdida de pasos del motor PM 3 Fallo A FrA (157) Rotura del material IAdvertencial
. . . A.OH4(158 D ion del d .
E. DEF (77) Desviacion excesiva de velocidad Fallo (158) esconexion del sensor de IAdvertencial
temperatura del motor
E.SPD (78) Sobrevelocidad Fallo A.161(161) Velocidad del ventilador IAdvertencial
E.LD1 (79) Proteccion de carga 1 Fallo A.163(163) Velocidad del relé principal |Advertencia
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Capitulo 5. Inspeccidén y mantenimiento periodicos

5.1. Inspeccién

Los variadores estan compuestos por dispositivos semiconductores, dispositivos electrénicos pasivos y dispositivos mecénicos, todos los cuales tienen una
vida (til. Incluso en condiciones normales de funcionamiento, algunos de estos dispositivos pueden sufrir cambios en sus caracteristicas o presentar fallas
cuando se supera su vida til.

Para evitar fallos de funcionamiento, deben realizarse inspecciones y tareas de mantenimiento preventivo, como inspecciones diarias, inspecciones
periédicas y sustitucion de componentes. Se recomienda realizar las inspecciones cada 3 a 4 meses después de la instalacion de la maquina.

Inspeccién diaria: Para evitar dafios en el variador y el acortamiento de su vida Gtil, compruebe diariamente los siguientes elementos.

Elemento Contenido Soluciones
Alimentacion | Compruebe que la tension de alimentacion cumpla con los requisitos y| - Siga las instrucciones de la placa de caracteristicas.
que haya
Entorno Compruebe que el entorno de instalacion cumpla con los requisitos. Confirme la fuente y proceda adecuadamente.
ICompruebe si existe calentamiento anormal o decoloracién del Confirme si existe sobrecarga, apriete los
Sistemade | \ariador y del motor, asi como el estado de funcionamiento del tornillos y compruebe si el disipador de calor esta
refrigeracion - . . sucio o si el ventilador esta obstruido.
ventilador de refrigeracion.
Motor Compruebe si el motor presenta vibraciones o ruidos anormales. Apriete las conexiones mecanicas y eléctricas y
Carca Compruebe si la corriente de salida del variador es superior al valor Compruebe si se produjo una condicién de
nominal del motor y si este funciona durante un determinado periodo | sobrecarga y si la seleccion del variador de CA es|
de tiempo. correcta.

 Inspeccion periédica: En general, es apropiado realizar inspecciones periddicas cada 3 a 4 meses. Sin embargo, determine el periodo

de inspeccion adecuado para cada maquina en funcién de su uso y entorno de trabajo.

Elemento Contenido Soluciones
General  |Comprobacion de la resistencia de aislamiento; comprobacion del entomo | Apriete y sustitucion de las piezas defectuosas;
limpieza
- Compruebe que los cables y las conexiones no presenten ® Sustituya los cables dafiados.
) decoloracion, aislamiento deteriorado o roto, grietas ni signos de o Apriete los terminales flojos y sustituya los que
Conexiones|deterioro.

lestén dafiados.
eléctricas |- Compruebe que los terminales de conexién no estén desgastados,
dafiados ni flojos.

- Compruebe la puesta a tierra.

e Mida la resistencia de puesta a tierra y apriete los
terminales de puesta a tierra correspondientes.

Conexiones L . . . . . . .
mecanicas e Compruebe si existen vibraciones y ruidos anormales, asi como o Apriete, lubrique y sustituya las piezas defectuosas.
elementos de fijacion flojos.
Dispositivos |® Compruebe si hay suciedad y polvo. o Limpie el entorno de funcionamiento.
zeignslcond Uct| o Compruebe si existen cambios visibles en el aspecto. o Sustituya las piezas dafiadas.
Condensador | ® Compruebe si existen fugas de liquido, decoloracion, grietas y si
. hay partes expuestas, hinchadas, reventadas o con fugas. o Sustituya las piezas dafiadas.
electrolitico
Periféricos © Compruebe el aspecto y el aislamiento de los equipos periféricos. e Limpie el entorno y sustituya las piezas dafiadas.

L . ., o, o Fije los conectores.
Placa de circuito] e Compruebe si hay olores, decoloracion y oxidacion severa, y

impreso si los conectores estan correctamente instalados. © Limpie la placa de circuito impreso.
® Sustituya la placa de circuito impreso dafiada.

o Compruebe que el ventilador de refrigeracion no presente dafios ni

Sistemade  [obstrucciones. o Limpie el entorno de funcionamiento.

refrigeracion ® Compruebe si hay suciedad y polvo en las aletas de refrigeracion.
o Compruebe que las entradas y salidas de aire no estén obstruidas ni
contaminadas con cuerpos extrafios.

® Sustituya las piezas dafladas.

Panel o Compruebe que el ventilador de refrigeracion no presente dafiosni | e Sustituya las piezas dafiadas.
obstrucciones.

o Apriete las conexiones mecanicas y eléctricas y

Motor  Verifique si el motor presenta vibraciones o ruidos anormales. . . .
lubrique las piezas mecanicas.

No realice trabajos con la alimentacion eléctrica conectada, ya que existe riesgo de descarga eléctrica y muerte. Antes de realizar
G trabajos de cableado, inspeccién, mantenimiento, etc., desconecte la alimentacion eléctrica de todos los equipos asociados y
aseglrese de que la tensién de CC del circuito principal haya descendido a un nivel seguro durante al menos 5 minutos.
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5.2 Mantenimiento
Todos los equipos y componentes tienen una vida Gtil. Un mantenimiento adecuado puede prolongar su vida Util, pero no puede reparar los dafios
del equipo y de los dispositivos. Sustituya los dispositivos de acuerdo con los requisitos.

Nombre Vida Gtil Nombre Vida atil Nombre Vida util
Ventilador 2~ 3afios Condensador electroliticol 4~5 afios Placa de circuitoimpreso 8~ 10afios

La sustitucion de otros dispositivos requiere conocimientos técnicos de mantenimiento y del producto, y los dispositivos sustituidos deben
someterse a pruebas estrictas antes de volver a ponerse en servicio. Por lo tanto, no recomendamos que los usuarios sustituyan otros
dispositivos internos. Si la sustitucion es realmente necesaria, pongase en contacto con el agente al que adquirié el producto o con nuestro

departamento de ventas.
5.3 Garantia del producto

1. Si el producto presenta una falla durante el periodo de garantia, consulte los términos de garantia indicados en la tarjeta de
garantia para conocer la cobertura.

2. La resolucion inicial de la falla sera realizada por su empresa. No obstante, a solicitud de su empresa, VEICHI o su red de
servicio podrd prestar asistencia técnica con costo. Si se determina que la causa de la falla es atribuible a VEICHI, el servicio serd
gratuito, de acuerdo con lo que se acuerde mutuamente.

3. Exencion de responsabilidad: Las molestias ocasionadas a su empresa o0 a sus clientes debido a fallas de los productos
VEICH], asi como los dafios ocasionados a productos que no sean de VEICHI, independientemente de que se encuentren

dentro del periodo de garantia, no estan cubiertos por la garantia de VEICHI.
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Apéndice I: Protocolo de comunicacién Modbus

e Estructura de la trama de comunicacién
El formato de los datos de comunicacién es el siguiente:
Composicién de los bytes: bit de inicio, 8 bits de datos, bit de paridad y bit de parada.
" Bit de inicio | Bitl | Bit2 | Bit3 I Bit4 | Bit5 I Bit6 I Bit7 | Bit8 | Parity | Stop bit "
La informacion de una trama debe transmitirse como un flujo continuo de datos. Si se produce un intervalo superior a 1,5 veces el tiempo de transmision

de un byte antes de finalizar la transmision de toda la trama, el dispositivo receptor descartara la informacion incompleta y asumiré incorrectamente que el
byte siguiente corresponde al campo de direccién de una nueva trama.

Del mismo modo, si el inicio de una nueva trama se produce con un intervalo inferior a 3,5 veces el tiempo de transmision de un byte respecto de la trama
anterior, el dispositivo receptor consideraréa que forma parte de la trama anterior. La comprobacién de paridad CRC final serd incorrecta debido a la
desalineacion de la trama, lo que provocara un error de comunicacion.

Estructura estandar de una trama RTU:

Cabecera de latrama Tiempo de transmision de 3,5 bytes

— Direccion de comunicacion:
Direccion del esclavo i L L
0~247 en decimal (0 es la direccion de difusion)

03H: Leer parametros del esclavo

Cddigo de comando 06H: Escribir parametros del esclavo
08H: Autodiagndstico del circuito

Area de datos Direccién del parametro, niimero de parametros, valor del parametro, etc.

Byte bajo de comprobaciéon CRC
Byte alto de comprobaciéon CRC

Valor de comprobacién: valor CRC de 16 bits

Fin de la trama Tiempo de transmision de 3,5 bytes

® Descripcion del codigo de comando y de los datos de comunicacion

Tomemos como ejemplo el codigo de comando para leer pardmetros.
Por ejemplo, si existe un variador de CA con una direccion de esclavo 01H y una direccién inicial de memoria 2100H (C00.00 Parametros de
monitoreo), y se leen tres palabras consecutivas, la trama se describe de la siguiente manera:

Comando maestro RTU Respuestadel esclavo RTU (normal)
Direccién del esclavo 01H Direccion del esclavo 01H
Cddigo de comando 03H Cédigo de comando 03H
Byte alto de la direccion 21H Byte bajo de la cantidad de bytes 06H
inicial
Byte bajo de la direccion 00H Byte alto de la direccién de datos 2100H 13H
inicial
Byte alto de la cantidad de| 00H Byte bajo de la direccion de datos 2100H 88H
datos
Byte bajo de la cantidad 03H Byte alto de la direccién de datos 2101H 00H
de datos
Byte bajo de OFH Byte bajo de la direccion de datos 2101H 00H
comprobacién CRC
Byte alto de F7H Byte alto de la direccién de datos 2102H 00H
comprobacién CRC
- - Byte bajo de la direccién de datos 2102H 00H
- - Byte bajo de comprobacién CRC C3H
- - Byte alto de comprobacién CRC C9H
- - Respuestadel esclavo RTU (anormal):
- - Direccion del esclavo 01H
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- - Codigo de comando 83H
- - Cédigo incorrecto 04H
- - Byte bajo de comprobacién CRC 40H
- - Byte alto de comprobacién CRC F3H

@ Descripcion de las direcciones del grupo de parametros de control de comunicacion

Descripcion Direccion Descripcion RW
Frecuencia de referencia de 0X30000r 0x2000 | 0~50000 Corresponde a 0.00Hz~500.00Hz WIR
comunicacion
0x0000: None 0x0005: Parada por desaceleracion
0x0001:FWD 0X0006: Parada libre 0x0007:
Comando de comunicacion 0X30000r0x2001 | 0x0002:REV Restablecimiento de fallos WIR

0x0003: FWD Marcha lenta
0x0004:REV Marchalenta

0x0008: Operacién deshabilitada
0x0009: Operacién habilitada

Bit0 0:Parada; 1:Operacién
. 0: Sin aceleracion;
Bitl 1:Acelerando
. 10: Sin aceleracion;
Bit2 1: Desacelerando
Estado del variador 0x3002 or 0x2002 Bit3 0:Marcha adelante; | 1:Marcha atras R
Bit4 0:Sin fallas; 1:Falla del variador
Bit5 0:GPRS 1: GPRS blogueado
desbloqueado;
Bit6 0:Sin advertencia; | 1:Variador en estado de
advertencia
Cédigo de falla del variador 0x3003 or 0x2003 Cadigo de falla de corriente (consulte la tabla de cdigos de falla) R
Limite superior de frecuencia de
it 0x3004 or 0x2004 0~32000 corresponde a0,00 Hz~320,00 Hz W/R

referencia de comunicacion
Par de referencia de comunicacién 0x3005 or 0x2005 0~1000 corresponde a 00%~100.0% W/R
Limite superior de frecuencia de

0x3006 or 0x2006 0~1000 corresponde a 00%~100.0% W/R
avance (FWD) en el control de par
Limite for de fr ia d
Mite superior e frecuencia ge 0x3007 0r 0x2007 | 0~1000 corresponde a 00%-~100.0% WIR
Fetroceso (REV) en el control de par
Configuracion del PID mediante 0x3008 or 0x2008 0~1000 corresponde a 00%~100.0% WIR
comunicacion
Retroalimentacion del PID 0x3009 or 0x2009 0~1000 corresponde a 00%~100.0% W/R
mediante comunicacion
Lectura del codigo de 0x3010 or 0x2010 0~127son cadigos de falla; 128 y superiores son cddigos de R
falla/advertencia advertencia
Terminales de salida del variador ocupados extemamente
Bit0—Y
Estado de los terminales de salida 0x30180r0x2018 | Bitl—A1—TB1—TC1 w

Bit2—Y1 de expansion (se requiere expansion de E/S)
Bit3—Expansion de relé (se requiere expansion de E/S)

AO 0x3019 or 0x2019 0~10000 corresponde a una salidade 0 \V~10 V, 0 mA~20 mA W
Nota: Para las direcciones de otros codigos de funcion, consulte la columna “Direccion” en la lista de codigos de funcion.

Cuando se utiliza el comando de escritura (06H) para escribir en el grupo de pardmetros FOO~F15, si el nibble alto del campo de direccion es

0, los datos se escribiran Unicamente en la RAM del variador y no se conservaran al apagarlo; si es 1, se escribiran en la EEPROM, es decir,

se conservaran después de apagar el variador.

Tomando F00.xx como ejemplo: 0x00xx (escritura en RAM), 0x10xx (almacenamiento en EEPROM).

FO1.xx: 0X01xx (escritura en RAM), 0x11xx (almacenamiento en EEPROM), y lo mismo se aplica a los demas parametros.

Al leer los pardmetros de los grupos FOO~F15, el nibble alto de la direccién puede ser 0. Por ejemplo, para leer el pardmetro FO3.xx: 0X03xx.
Cuando se utiliza el comando de escritura (06H) para escribir en el grupo de pardmetros F16~F29, si el nibble alto del campo de direccién es 5,
se escribira.
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se escribira inicamente en laRAM del variador y no se conservaré al apagarlo; si es D, se escribird en laEEPROM, es decir, se conservara después
de apagar el variador.

Tomando como ejemplo el pardmetro F16.xx: 0x50xx (escritura en RAM), 0xDOxx (almacenamiento en EEPROM).
F17.xx: 0x51xx (escritura en RAM), 0xD1xx (almacenamiento en EEPROM), y lo mismo se aplica a los demés parametros.
Al leer los parametros del grupo F16~F29, el nibble alto de la direccién puede ser 5. Por ejemplo, para leer el pardmetro F18.xx: 0X52xX..

e Significado de los cédigos de error de los mensajes de respuesta anormal del esclavo

Codigo Descripcion Codigo Descripcion Codigo Descripcion
1 Error en el codigo de 3 Error de paridad CRC 4 Direccion ilegal
comando
Pardmetros que
5 Datos ilegales 6 no se pueden 8 Variador ocupado (guardando en la
modificar durante EEPROM)
la operacion
9 Valor del parametro fuera 10 Pardmetros reservz?dos que 11 Error alleer los bytes de pardmetro
de rango no se pueden modificar
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Apéndice 11: Métodos de cableado de terminales

0: Control de dos hilos 1
El funcionamiento y el sentido de giro se establecen simultneamente. En este modo, lo més habitual es utilizar la configuracion de dos hilos. La

configuracion de fabrica establece que los terminales X1 (marcha hacia adelante/FWD) y X2 (marcha atra/REV) controlan el funcionamiento del

motor en sentido directo e inverso, tal como se muestra en la siguiente figura:

AC drive

K1 . .

Kl | K2 | Commana K1 | FWD (closed during
operation)
0o |0 stop .
1 0 WD =0 REV )
{ (elosed during operation)
1 1 REV .
ol om

0 I STOP

0 Two-wire control |

1: Control de dos cables 2

La marcha y el sentido de giro estan separados. En este modo, la entrada X1 (funcionamiento en avance/FWD) se utiliza para habilitar el
funcionamiento del motor. El sentido de giro se determina mediante el estado del terminal X2 (funcionamiento en retroceso/REV). Esto se ilustra
en lasiguiente figura:

AC drive
Kl | K2 | Command X1 | Enable
(elosed during operation)
(] STOP
X2 | FWD/REV

FWD a
Lo (elosed during operation)

1 1 REV COM

t COM
0 1 STOP

1: Two-wire contral 2

2:Control de tres hilos 1
En este modo, el terminal de control de tres hilos (Xi) se utiliza para la parada; la orden de funcionamiento se genera mediante X1 (marcha hacia
adelante/FWD) y la direccion se controla mediante X2 (marcha hacia atrds/REV). La sefial de entrada a través del terminal (Xi) es valida en el

modo de control de tres hilos.

AC drive
SBI SBZ - y; | FwD
(FWD at closing)
KI | Direction Xi | REV
| ! | (REV at closing)
FwD
0 K
1 | REV <) STOP (stop at closing)
COM |

COM
2: Three-wire control 1

3:Control de tres cables 2
En este modo, el terminal de control de tres lineas (Xi) se utiliza para la parada, mientras que la orden de funcionamiento se genera
mediante X1 (marcha hacia adelante/FWD) 0 X2 (marcha hacia atrds/REV), controlando ambos la direccién simultaneamente.

AC drive

SB1 sB2 - ¢ | Fwp
(FWD at closing)

SB3 - y2 | REV
I (REV at closing)

xi | STOP
(stop at closing)

coMl
T COM
3: Thiee-wire control 2

Nota: SB1: Parada; SB2: Funcionamiento en avance (FWD); SB3: Funcionamiento en retroceso (REV); “Xi" es un terminal de entrada multifuncién
configurado en "3" [control de 3 hilos (Xi)].
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External Panel Dimensions and Models

Apéndice I11: Dimensiones y modelos de los paneles externos

e Dimensiones externas y de apertura del panel de doble hilera

Modelo: KBD300-25 (Nota: Las dimensiones externas y las dimensiones de apertura del panel LCD y LED son totalmente compatibles
(unidad en el dibujo: mm)).

62

100

PRETI rEvm

132. 8

16

35.6

49.4

Dimensiones del panel externo de doble fila AC310

L20.8_

o= = ]

119

8 IL

Use self-tapping

screw ST3*6
17.5.

Panel bore
dimensions

Panel bore dimensions
11 Gmnm*7 Omm

Dimensionesde laaberturayy del alojamiento en el panel parala unidad extema AC310de doblefila

e Dimensiones exteriores y de apertura del panel de unasola hilera

66

| 26.6

—— -

38.3

60.6

Modelo: KBD10-15 (Nota: Tamafio de la abertura de la placa de montaje: 61 mm x 36 mm; unidad en el plano: mm).
Dimensiones del panel extemo de una sola fila de la serie AC310.
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Registro de cambios de version

Fecha

Version

Contenido

2019.03

V1.0

Primera version emitida

2021.12

V11

Se sustituy6 el modelo AC300 por el AC310.

2024.03

V1.2

Se optimiz6 el tamafio de fuente del manual

Se modificé el rango de control de velocidad

Se modificé la precision de estabilizacion de velocidad

Se modificd el par de arranque

Se cambiaron las fuentes y se optimizé el lenguaje

Se afadi6 el parametro F08: Control auxiliar 2

Se afiadieron los parametros relacionados F15, F16 y F25

. Se afiadi6 el Apéndice I11: Dimensiones y modelos del panel
lexterno

9.  Se afiadieron las especificaciones de potencia para los modelos T3,
T2y T6

10. Se afadieron instrucciones para la reactancia de CC y la unidad de
frenado

11. Se afadi6 la descripcion del parametro relacionado FO6

12. Se afadieron los parametros relacionados C02 y C03

13. Se afadi6 la funcién del parametro F00.01

14. Se afadieron F00.05 [Contrasefia de usuario] y F00.06 [Idioma del
panel]

15. Se modificé el valor maximo rango de frecuencia

16. Se afiadié F01.14 [Resolucion de consigna de frecuencia]

17. Se afiadié F01.46 [Profundidad de PWM aleatorio]

18. Se afadieron los parametros relacionados F02.47, F02.48 y F02.49
19. Se afiadié F02.61 [Corriente de busqueda de polos]

20. Se afiadi6 F03.19 [Limite de par]

21. Se afiadieron F03.58 [Ganancia de par] y F03.59 [Frecuencia de
conmutacién de ganancia]

22. Se afiadieron parametros de separacion V/F F04.2X

23. Se afiadieron F06.05 y F06.06 [AO como limite superior/inferior de
FM]

24. Se afiadieron funciones de salida de expansion F06.23 y F06.24
25. Se afiadieron parametros relacionados con el desequilibrio de
corriente F10.05 y F10.06

26. Se afiadieron parametros de expansion relacionados con el
sobrecalentamiento del motor: F10.26, F10.27 y F10.28

27. Se afiadieron los parametros relacionados F10.55~F10.59

28. Se afiadid la descripcién de pardmetros relacionados con el
potenciometro del panel F11.3X

29. Se afiadié F12.19 [Comando de envio maestro]

30. Se afiadieron funciones especiales Modbus F12.2X

31. Se afiadié F12.32 [Modo de fallo maestro-esclavo DP]

32. Se afiadié F12.43 [Modo de fallo maestro-esclavo CAN]

33. Se afiadieron terminales Y 41-47 para expansién de aplicaciones
industriales y 48-63 para expansion con tarjeta opcional

34. Se afiadié el modelo AC310-T2, 0,75 kW-4,00 kW

35. Se afiadieron el modelo y tamafio del AC310-T6

36. Se afiadio resolucion de consigna de frecuencia de 10 rpm

37. Se afiadi6 expansion AO: Salida FM de alta velocidad

38. Se afiadio descripcion del bit de millares en Proteccion de corriente
1
39. Se afiadio la relacidn entre corriente y los ajustes de Motor OT vy del

®NoSTRONE

sensor de temperatura del mddulo
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